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Instrukcja uzytkowania

Przemiennik czestotliwosci do

regulacji predkosci obrotowej

silnikéw asynchronicznych
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Czynnosci jakie nalezy wykonaé przy uruchamianiu przemiennika

1 — Zamontowaé przemiennik
2 — Przytaczy¢ do przemiennika:

* Linie zasilajgcg upewniajac sie, ze :
- zastosowane napiecie jest zgodne z zakresem napie¢ przemiennika
- napiecie nie jest podiaczone
¢ Silnik; upewniajac sie, ze jego polaczenia odpowiadajg napieciu zasilajagcemu
« Jesli sg wymagane , ustawi¢ predkosci przypisane do wejs¢ logicznych LI3 i LI4

3 — Podac¢ napiecie zasilajace na przemiennik ale nie dawaé polecenia startu

4 — Skonfigurowaé nastepujace parametry:

e Czestotliwos¢ znamionowg (bFr) silnika jesli jest inna anizeli 50 Hz (ten parametr pojawia sie jedynie przy pierwszym
uruchomieniu przemiennika) .

¢ ACC (Przyspieszenie) i dEC (Zwalnianie ( hamowanie))

¢ LSP (minimalna predkos$¢ gdy parametr zadajacy jest rowny zero) i HSP (maksymalna predko$é gdy parametr zadajacy
ma maksymalng wartosc)

¢ |tH (Zabezpieczenie termiczne silnika)

e« SP2-SP3-SP4 jesli wykorzystywane sg wstepnie ustalone predkosci

5 — Skonfigurowaé nastepujace parametry w menu drC:

Parametry silnika, jedynie w przypadku jesli konfiguracja fabryczna przemiennika jest nieodpowiednia.
6 — Uruchomié przemiennik

Konfiguracja fabryczna

Altivar 11 jest fabrycznie konfigurowany do najczesciej spotykanych warunkéw pracy:
«  Sterowanie lokalne poprzez elementy sterowania na przemienniku (START/STOP, potencjometr zadawania predkosci).
*  Wejscia logiczne ;
- LN, LI2: nie przyporzadkowane.
- LI3, LI4: cztery wstepnie ustawione predkosci ( predkos¢ 1 = predkos¢ zadana lub LSP, predkos¢ 2 = 10Hz,
predkos¢ 3 = 25 Hz, predkos¢ 4 = 50 Hz).
*  Wejscie analogowe Al1: nieaktywne.
¢ Przekaznik : styk otwiera sie w przypadku btedu (lub wytaczenia przemiennika).
*  Wyjscie DO: wyjscie analogowe, wyraza czestotliwos¢ silnika
Jesli konfiguracja fabryczna nie jest odpowiednia, mozna zmieni¢ funkcje w menu Fun lub przyporzadkowania wejs¢ i wyjsé
w menu /0.
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Montaz i warunki temperaturowe

Zainstaluj urzadzenie pionowo, z dopuszczalnym odchyleniem * 10°
Nie umieszczac go w poblizu elementéw grzejnych.

;:'D mr Pozostawi¢ wystarczajacq ilo$¢ miejsca dla zapewnienia odpowiedniego przeptywu powietrza

1 ] chtodzacego, przeptywajacego od dotu do gory urzadzenia.

=d =d Wolna przestrzen od przodu urzgdzenia: minimum 10 mm.

‘ -" '| .‘. ‘ Gdy wystarczajaca jest ochrona IP20, zaleca sie usung¢ ostone zabezpieczajgcq z wierzchu urzadzenia,
~E0 mm tak jak to pokazano na rysunku ponizej.
=50
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Od - 10°C do 40°C: « d = 50 mm: brak specjalnych zalecen
« d = 0 (montowane jeden obok drugiego): usung¢ ostone zabezpieczajacq z wierzchu urzadzenia,
tak jak to pokazano na rysunku ponizej (stopien ochrony staje sie wtedy IP 20).
0Od 40°C do 50°C: +d =50 mm: usuna¢ ostone ochronng z wierzchu przemiennika, tak jak to pokazano na
rysunku ponizej (stopien ochrony staje sie wtedy IP 20).
0Od 50°C do 60°C: +d =50 mm: usung¢ ostone ochronng z wierzchu przemiennika, tak jak to pokazano na
rysunku ponizej (stopien ochrony staje sie wtedy IP 20) i zmniejszy¢ prad znamionowy
przemiennika o 2,2% dla kazdego °C powyzej 50 °C.
=

Montaz przemiennikéw na maszynach

Przemienniki ATV11P+++se«sA moga by¢ montowane na (lub w ) stalowym lub aluminiowym korpusie maszyny przy zachowaniu
nastepujacych warunkéw:

Maksymalna temperatura otoczenia: 40 °C

Pionowy montaz z dopuszczalng odchytkg + 10 °

Przemiennik musi by¢ zamontowany centralnie na wsporniku (ramie) , ktérego minimalna grubo$¢ powinna wynosi¢ 10 mm a
powierzchnia S chfodzona przez otaczajace powietrze powinna wynosi¢ dla stali 0,12 m? a dla aluminium 0,09 m2.
Powierzchnia, na ktérej montowany jest przemiennik powinna zosta¢ odpowiednio przygotowana, tak aby zapewni¢ (min
powierzchnia 142 x 72 mm ) gtadko$¢ maks. 100 ym, przy maks. chropowatosci 3,2 uym.

Przegwintowac lekko wszystkie gwintowane otwory dla usuniecia wszystkich zanieczyszczen.

Powierzchnie styku przemiennika i ptyty montazowej pokry¢ pastg silikonowa zapewniajaca dobre przekazywanie ciepta (lub
jakims jej ekwiwalentem).

2 gwintowane
Zamocowac przemiennik za otwory @ M5
pomocg 2 $rub M5 (nie sg o el
dotaczane do przemiennika)

131 mm
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=
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Dla stwierdzenia czy przemiennik zostat wiasciwie zamontowany nalezy sprawdzi¢ stan
termiczny przemiennika poprzez sprawdzenie parametru tHd (w menu SUP).



Zaciski silowe

Altivar ATV11e Maksymalny przekroj przewoddéw Moment dokrecajacy w Nm
AWG mm?
UO5eeA, UO9eeA, U18eeA 14 0,75 0,75
U18F1A, U29eeA, U4100A 10 1 1
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Rozmieszczenie, oznaczenia i funkcje zaciskéw sterowniczych
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Zaciski | Funkcja Dane elekktryczne
RC Styki przekaznika btedu Minimalna zdolnos$¢ taczeniowa: 10 mA dla 24VDC
RA (otwarte jesli wystepuje btad lub jesli | Maksymalna zdolnos$¢ taczeniowa:
przemiennik jest wylaczony) e 2A dla 250 VAC i 30 VDC przy obcigzeniu indukcyjnym (cose = 0,4
-L/R=7ms)
e 5A dla 250 VAC i 30 VDC przy obcigzeniu rezystancyjnym ( cos@ = 1
-L/R=0ms)
ov Masa WE/WY ov
Al1 Wejscie analogowe napieciowe lub Wejscie analogowe 0+ 5V lub 0 + 10 V : impedancja 40 kQ, 30 V max.
Pradowe Wejscie analogowe 0 — 20 mA lub 4 — 20 mA : impedancja 250 Q ( bez do-
Datkowego rezystora)
+5V Zasilanie dla potencjometru e Doktadnosé : -0 + 5 %
zadawania czestotliwosci o wartosci | ¢ Maksymalny dostepny prad : 10 mA
od 2,2 do 10 kQ
DO Wyjscie , ktére moze by¢ konfiguro- | Wyjscie analogowe PWM z otwartym kolektorem, dla 2 kHz :
wane jako wyjscie analogowe lub e max. napiecie 30 V, impedancja 1 kQ, max. prad 10 mA
logiczne Wyjscie logiczne z otwartym kolektorem :
e max. napiecie 30 V, impedancja 100 kQ, max. prad 50 mA
L1 Programowalne wejscia logiczne o Napiecie zasilania + 15 V ( max. 30 V), impedancja 5 kQ
LI2 e dla logiki pozytywnej stan 0 jesli < 5 V, stan 1 jesli > 11V
LI3 e dla logiki negatywnej stan 1 jesli< 5V, stan 0 jesli > 11 V lub jesli
L4 przemiennik jest wylgczony ( lub jesli nie jest podtaczony ).
+15V Zasilanie wejs¢ logicznych + 15V £ 15 %, jest zabezpieczone przed przecigzeniem i zwarciami.

Maksymalny prad do uzyskania dIA uzytkownika to 100 mA.




Schemat potaczeniowe dla ustawien fabrycznych

dole przemiennika

E e Zaciski do praewodoéw zasilajgcych znajdujg sie na gorze a zaciski do przylaczenia silnika na
e Jako pierwsze nalezy podtaczy¢ zaciski zasilajace a nastepnie zaciski sterujgce

Zasilanie jednofazowe 100 .... 120 V

—
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Zasilanie tréjfazowe 200 .... 230 V
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Silnik 3-fazowy modut hamowania i
rezystor opcjonalny

(1) Styki przekaznika btedu, do zdalnego monitorowania stanéw przemiennika.

(2) Wewnetrzne zasilanie + 15 V. Jesli stosuje sie zewnetrzne zrddto zasilania (+ 24 VV max.) , przytaczy¢ 0 V tego zrédta do
zacisku 0 V przemiennika i nie uzywac zacisku + 15 V.

(3) Galwanometr lub przekaznik o matym poborze mocy.

Uwaga: Wszystkie obwody indukcyjne znajdujace sie w poblizu przemiennika lub przytagczone do tych samych obwodow
(przekazniki, styczniki, elektrozawory, itp. ) nalezy wyposazy¢ w uktady przeciwzakidceniowe.

Dobdér elementéw zwigzanych z przemiennikiem :
Patrz - Katalog Altivar 11.



Funkcje wyswietlacza i manipulatoréw

*  Wyjscie z menu lub pa-
rametru lub kasowanie
wyswietlonej wartosci
i powr6t do poprzedniej
wartosci z pamieci

¢« 3 —elementowy wyswietlacz
(7 — segmentowy)

*  Wprowadzanie menu lub para-
metru lub zachowanie wyswie-
tlanej wartosci lub parametru

¢ Przechodzenie do nastepnego
Menu lub parametru lub
zmniejszanie wyswietlanej wartosci

e Powro6t do poprzedniego
menu lub parametru lub
zwiekszanie wyswietlanej
wartosci

¢ Przycisk STOP: zawsze steruje
zatrzymywaniem silnika.

- JeslitCC ( wmenu FUn ) nie
jest skonfigurowane jako LOC
to jest to zatrzymanie

*  Przycisk RUN: zatgcza sill
(do przodu) jesli parametr
w menu FUn jest skonfigu
wany jako LOC

wybiegiem
«  Potencjometr ustawiania predkosci: - JeslitCC (w menu FUn ) jest
aktywny jesli parametr LSr w menu Fun skonﬂguroyvgne jako LOC, to
jest skonfigurowany jako LOC zatrzymanie jest zgodne z

ustawiong rampa ale jesli
realizowane jest hamowanie
pradem statym to nastepuje
hamowanie wybiegiem

A Wciskanie @ lub nie @powoduje zapamietania wyboru.
Zachowanie wyboru : @

Przyktad :

Parametr

Wartos¢ lub
przyporzadkowanie

Gdy wyswietlacz btyska, wtedy

1 blysniecie wartosc jest zapamietywana.

(zapamietanie)

(Nastepny parametr)

W normalnych warunkach, gdy nie jest to pierwsze uruchomienie lub nie wystepuja btedy, na
wyswietlaczu moze pojawi¢ sie:

- rdY: Przemiennik gotowy do pracy

- 43.0: Wyswietla parametr wybrany w menu SUP (wybor nastawiony fabrycznie: zadana czestotliwosé ).

- dcb: Realizowane jest hamowanie pradem statym

- nSt:  Zatrzymywanie wybiegiem
Jesli pojawia sie stan btedu to jest to pokazywane poprzez blyskajacy wyswietlacz.



Parametry nastawiane na poziomie 1

Wyswietla stan przemiennika

Menu: funkcje sterowania

Menu: funkcje aplikacyjne

Menu: monitoring

Parametry
nastawiane na
poziomie 1

Menu

I:l Parametry w nie zaciemnionych rubrykach mozna modyfikowaé przy zatrzymanym i zablokowanym

przemienniku

|:| Parametry w rubrykach zaciemnionych mozna modyfikowa¢ przy zatrzymanym lub pracujacym

przemienniku

Kod Opis Zakres nastaw Nastawa
fabryczna
bFr Czestotliwos¢ silnika 50 Hz lub 60 Hz 50
Ten parametr jest widoczny tylko przy pierwszym uruchomieniu przemiennika.
Mozna go modyfikowaé w kazdej chwili w menu Fun.

ACC Czas rampy przyspieszenia [0d0,1d0999s [3
Zakres: od 0 Hz do czestotliwosci znamionowej FrS ( parametr w menu drC )

dEC Czas rampy hamowania |0d0,1d0999s [3
Zakres: od czestotliwosci znamionowej FrS ( parametr w menu drC ) do ) Hz .

LSP Najmniejsza predkos¢ |Od0OHzdoHSP [0
Od czestotliwosci silnika do 0 .

HSP Najwieksza predko$¢. | Od LSP do 200 Hz . |=bFr
Od czestotliwosci silnika do wartosci maksymalne;j.
Sprawdzi¢ czy to nastawienie jest odpowiednie dla tego silnika i aplikacji.

ItH Prad termic\zny silnika 0Od0do1,5In (1) Zgodnie z
wielkoscig
przemiennika

Prad stosowany do zabezpieczenia termicznego silnika. Ustaw ItH na wartos$¢ pradu
znamionowego, podang na tabliczce znamionowej silnika.
A Po wytaczeniu przemiennika pamie¢ stanu termicznego silnika powraca do wartosci zerowej

SP2 2-ga wstepnie ustawiona predkosé (2) Od 0 do 200 Hz 10

SP3 3-cia wstepnie ustawiona predkosé (2) Od 0 do 200 Hz 25

SP4 4-ta wstepnie ustawiona predkos¢ (2) Od 0 do 200 Hz 50

Ait Konfiguracja wejscia analogowego 5U, 10U, 0A, 4A 5U

- 5U; napiecie od 0 — 5 V (zasilanie wewnetrzne)
- 10U: napiecie od 0 — 10 V (zasilanie zewnetrzne)
- 0OA:prad od 0 do 20 mA

- 4A:prad od 4 do 20 mA

In = prad znamionowy przemiennika

Wstepnie ustawione predkosci pojawiajg sie jedynie wtedy gdy odpowiadajgce im funkcje zostang
przypomniane w ustawieniach fabrycznych lub zostaty ponownie skonfigurowane w menu FUn.




Menu sterowanie silnika drC
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UmsS _ Znamionowe napiecie silnika

L0585, “artosc| Znamionowy cosinus  silnika

I:l Parametry w nie zaciemnionych rubrykach mozna modyfikowaé przy zatrzymanym i zablokowanym

przemienniku

Parametry w rubrykach zaciemnionych mozna modyfikowa¢ przy zatrzymanym lub pracujgcym

przemienniku

Kod Opis Zakres nastaw Nastawa
fabryczna
unS Napiecie znamionowe silnika podane na tabliczce 100 do 500 V Zgodnie z
Znamionowe;j wielko$cig
przemiennika
FrS Czestotliwos¢ znamionowa silnika podana na tabliczce 40 do 200 Hz 50/60 Hz w za-
Znamionowej leznosci od bFr
StA Stabilnosc¢ petli czestotliwosciowej 0 do 100 % gdy jest |20
zatrzymany
1 do 100 % gdy
pracuje
Wartos¢ za duza: wydtuzenie czasu odpowiedzi
Warto$¢ za mata; przekroczenie predkosci mozliwa niestabilna praca
FLG Wzmocnienie petli czestotliwosciowej 0do 100 % gdy jest |20
zatrzymany
1 do 100 % gdy
pracuje
Warto$¢ za duza: przekroczenie predkosci mozliwa niestabilna praca
Warto$¢ za mata; wydtuzenie czasu odpowiedzi
UFr Kompensacja IR 0 do 200 % 50
Uzywana do optymalizacji momentu przy bardzo matych
predkosciach lub do adaptacji w szczegdlnych przypadkach
(przyktad: dla silnikow potaczonych réwnolegle, obnizy¢ Ufr).
nCr Prad znamionowy silnika podany na tabliczce znamionowej |0,25do 1,51n (1) Zgodnie z
wielkoscig
przemiennika
Cli Ograniczenie pragdowe 0,5do1,5In (1) 1,51n
nSL Poslizg znamionowy silnika 0do 10,0 Hz Zgodnie z
wielkoscig
przemiennika
Obliczane przy uzyciu wzoru: nSL = parametr FrS x (1 — Nn/Ns)
Nn = predko$¢ znamionowa silnika podana na tabliczce znamionowej
Ns = predkos$é synchroniczna silnika
SLP Kompensacja poslizgu |0do 150 % (nSL) [ 100
Stosowana do nastawienia kompensacji poslizgu wokét wartosci nastawionej dla poslizgu
znamionowego silnika (nSL) lub do zaadaptowania dla przypadkdéw specjalnych (przyktad: dla
silnikéw potgczonych réwnolegle, obnizyé SLP ).
COS Znamionowy cos ¢ silnika podany na tabliczce znamionowej | 0,50 do 1,00 Zgodnie z
wielko$cig

przemiennika

(1) In = prad znamionowy przemiennika




Funkcje aplikacyjne menu FUn

Typ sterowania

Przypomnienie konfiguracji

I:l Parametry w nie zaciemnionych rubrykach mozna modyfikowaé przy zatrzymanym i zablokowanym

[ 1

przemienniku

Parametry w rubrykach zaciemnionych mozna modyfikowac przy zatrzymanym lub pracujagcym
przemienniku

Kod Opis Ustawienie
fabryczne
tcc Typ sterowania
Act | 2C = sterowanie 2 — przewodowe LOC
3C = sterowanie 3 — przewodowe
LOC = sterowanie lokalne (polecenia RUN (start)/ STOP dla przemiennika)
Sterowanie 2 — przewodowe: Otwarcie lub zamkniecie styku na wejsciu powoduje
uruchomienie lub zatrzymanie.
Przyktad potaczen: 7o 0
LI1 :ruch do przodu ¢ 99—
LIx : ruch do tytu
Sterowanie 3 — przewodowe (sterowanie impulsowe) : Impuls ,do przodu” lub ,, do tytu”
wystarczy jako polecenie uruchomienia , impuls ,stop” wystarczy do zatrzymania.
Przyktad potaczen: .0
LI1 : stop I GRS
LI2 : ruch do przodu E{E\E
Lix : ruch do tytu
Dla zmiany przyporzadkowania funkcji tCC wystarczy wcisng¢ na 2 s przycisk ENT
To spowoduje, ze nastepujace funkcje powrdcg do nastawien fabrycznych : rrS,
tCt, Atr, PS2 (LIA, LIb). .
tCt | Sterowanie typu 2 — przewodowego( parametr dostepny tylko w przypadku gdy tCC = 2C ) : tm

LEL : dla uruchomienia lub zatrzymania brany jest pod uwage stan 0 lub 1.
trn : do zapoczatkowania dziatania niezbedna jest zmiana stanu (przejscie lub zbocze) co
zapobiega przypadkowemu ponownemu uruchomieniu po wystgpieniu przerwy w zasilaniu.
PFO : to samo co LEL, jednakze wejscie ,do przodu” ma zawsze pierwszenstwo przed
wejsciem ,do tytu”.

s Do tytu Jesli tCC = 2C; LI2
nO : funkcja nieaktywna Jesli tCC = 3C; LI3
od LI1 do L4 : Przyporzadkowanie wejécia dla polecenia ,ruch do tytu”

Jesli tCC = LCC to parametr ten jest niedostepny.
PS2 Wstepnie ustawiane predkosci (aktywne nawet gdy tCC i LSr=LOC))

Jedli LIA i LIb = 0: predkos$¢ = zgodnie z wartoscig zadang
JesliLIA=1iLlb = 0: predkos¢ = SP2
JesliLIA=0iLlb = 1: predko$¢ = SP3
Jesli LIA=1iLlb = 1: predkos¢ = SP4

LIA Przyporzadkowanie wejscia LIA LI3, ajesli tCC
- nO: funkcja nieaktywna =3C: L4
- od LI1 do LI4; wybdr wejscia przyporzadkowanego do LIA T

LI b | Przyporzadkowanie wejscia LIb L134 a jesli tCC
- nO: funkcja nieaktywna =3C: L4
- od LI1 do LI4; wybor wejscia przyporzadkowanego do LI b
SP2 jest dostepna tylko gdy LIA jest przyporzadkowane, a SP3 i SP4 jesli przyporzadkowane
LIA i LIb.

SP2 |2 - ga zaprogramowana predkos¢, nastawialna od 0,0 do 200 Hz (1) 10

SP3 | 3 — cia zaprogramowana predkos¢, nastawialna od 0,0 do 200 Hz (1) 25

SP4 |4 —ta zaprogramowana predkosc, nastawialna od 0,0 do 200 Hz (1) 50

(1) Zaprogramowane predkosci moga by¢ takze dostepne w parametrach nastawianych na 1 poziomie
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Kod

Opis

Ustawienie
fabryczne

rSF

Kasowanie btedu

- nO: funkcja nieaktywna

- od LI1 do LI4; wybér wejscia przyporzadkowanego do tej funkcji

Kasowanie ma miejsce w przypadku zmiany stanu wejscia (zbocze narastajace; od 0 do 1)
Kasowanie jest skuteczne jesli ustgpi przyczyna btedu.

nO

rP2
Ll

AC2
dE2

Druga rampa

Wejscie przyporzadkowane do sterowania przetgczeniem na 2—gi zestaw ramp
- nO: funkcja nieaktywna

- od LI1 do LI4; wybdr wejscia przyporzadkowanego do tej funkgji

AC2 i dE2 sg dostepne jedynie w przypadku gdy zostato przyporzadkowane LlI.

Czas 2 — giej rampy przyspieszania, nastawialny od 0,1 do 99,9 s

Czas 2 — giej rampy hamowania, nastawialny od 0,1 do 99,9 s

nO

5.0

5.0

StP

Kontrolowane zatrzymanie w przypadku utraty zasilania

- nO: za blokowanie przemiennika i zatrzymywanie silnika wybiegiem

- FrP : zatrzymywanie zgodne z zatwierdzong rampg (dEC lub dE2)

- FSt : szybkie zatrzymywanie, czas hamowania zalezy od inercji uktadu i zdolnosci
hamowania przemiennika

nO

brA

Adaptacja rampy hamowania

- nO : funkcja nieaktywna

- YES: Ta funkcja automatycznie zwieksza czas hamowania jesli zostat on nastawiony zbyt
krotki w stosunku do wartosci inercji obcigzenia dzieki czemu unika sie wystapienia btedu
przepiecia.

YES

AdC
ACt

TdC
SdC

Automatyczne hamowanie pradem statym

Sposob dziatania

- nO : funkcja nieaktywna

- YES : hamowanie pradem statym, czas hamowania ustawiany przy pomocy parametru tdC,
gdy dziatanie nie jest juz kontrolowane a predkos¢ silnika wynosi zero. Wartos¢ tego pradu
moze by¢ ustawiana poprzez SdC.

- Ct : state zasilanie pradem statym przy hamowaniu, gdy dziatanie nie jest juz kontrolowane a
predkos¢ silnika wynosi zero. Wartos¢ tego pragdu moze by¢ ustawiana poprzez SdC.

Przy sterowaniu 3 — przewodowym hamowanie pradem statym jest aktywne gdy na LI1 jest !.
TdC jest aktywne jedynie w przypadku Act = YES, a SdC gdy ACt = YES lub Ct.

Czas hamowania prgdem statym, nastawialny od 0,1 do 30,0 s.

Wartos$¢ pradu hamowania, nastawialna od 0 do 1,2 In (gdzie In = prad znamionowy
przemiennika)

YES

0.5

0.7 In

SFt
ACt

SFr

Czestotliwos¢ przetaczania

Zakres czestotliwosci

- LFr : czestotliwosé o wartosci przypadkowej wokot 2 lub 4 kHz, zgodnie z SFr
- LF : ustalona czestotliwos¢ 2 lub 4 kHz, zgodnie z SFr

- HF : ustalona czestotliwosé 8,12 lub 16 kHz, zgodnie z SFr

Czestotliwos¢ przetaczania :

- 2 : 2 kHz (jesli ACt = LF lub LFr)

-4 : 4 kHz (jesli ACt = LF lub LFr)

- 8 : 8 kHz (jesli ACt = HF )

- 12 : 12 kHz (jesli ACt = HF )

- 16 : 16 kHz (jesli ACt = HF )

Gdy SFr = 2 kHz, czestotliwos$¢ automatycznie zmienia sie na 4 kHz przy wiekszych
predkosciach.

LF

4 (jesli ACt = LF
lub LFr)
12 (jesli ACt = HF )
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Kod

Opis

Ustawienie
fabryczne

FLr

Przechwytywanie ,,w locie” silnika hamujgcego wybiegiem

Umozliwia tagodny ponowny start jesli polecenie pracy jest zachowane w przypadku
wystgpienia nastepujacych przypadkéw :

- odtgczenie linii zasilajacej lub utrata zasilania

- kasowanie btedu lub automatycznego ponownego uruchomienia

- zatrzymywania wybiegiem.

Silnik powraca od osiagnietej w momencie otrzymania polecenia ponownego startu
predkosci do predkosci odniesienia , zgodnie z ustawiong rampa.

Ta funkcja wymaga sterowania 2- przewodowego (tCC = 2 C)dla tCt = LEL lub PFO.
- nO : funkcja nieaktywna

- YES : funkcja aktywna.

Funkcja ta reaguje na kazda komende startu z niewielkim opéznieniem (max. 1 sek.)
Jesli skonfigurowano hamowanie pradem statym (Ct) to funkcji tej nie mozna
uaktywnié.

nO

do

ACt

Ftd
Ctd

Wyjscie DO analogowol/logiczne

Przyporzadkowanie

- nO : funkcja nieprzyporzadkowana

- OCr : wyjscie analogowe = prad silnika. Maksymalny sygnat odpowiada 200 % pradu
znamionowego przemiennika.

- rFr : wyjscie analogowe = prad silnika. Maksymalny sygnat odpowiada 100 % HSP.
- FtA : wyjscie logiczne = osiggniety prog czestotliwosci, zamkniete ( stan 1) jesli
czestotliwos¢ silnika przekroczyta nastawialny prég Ftd.

- SrA : wyjscie logiczne = osiggnieta wartos¢ zadana, zamkniete (stan 1) jesli
czestotliwosé¢ silnika jest rowna wartosci zadane;.

- CtA : wyjscie logiczne = osiagniety prég pradowy, zamkniete ( stan 1) jesli prad
silnika przekracza nastawialny prég Ctd.

Ftd jest dostepne jedynie dgy Act = FtA. Ctd jest dostepne jedynie gdy ACt = CtA.

Prég czestotliwosciowy, nastawialny od 0 do 200 Hz

Prég pradowy, nastawialny od 0 do 1,5 In (In = prad znamionowy przemiennika)

RFr

= bFr

Atr

Automatyczny ponowny start
- nO : funkcja nieaktywna
- YES : Automatyczny ponowny start po usunieciu btedu jesli stan taki pojawit sie i zniknat a
inne warunki pracy zezwalajg na ponowny start.. Ponowny start jest przeprowadzany poprzez
szereg automatycznych préb oddzielonych od siebie poprzez zwiekszajace sie odstepy
czasowe : 1s, 5s, 10s az do odstepu 1 min. Jesli po 6 minutach ponowny start nie zostanie
zrealizowany, procedura zostaje usuwana i przemiennik pozostaje zablokowany az do
momentu jego odigczenia i ponownego zataczenia do sieci zasilajace;.
Zrealizowanie tej funkcji jest mozliwe po wystgpieniu nastepujacych btedéw : OHF, OLF, ObF,
OSF, PHF.
Jesli funkcja ta jest aktywna, wtedy przekaznik btedu przemiennika pozostaje pobudzony.
Przy realizacji tej funkcji musi by¢ zachowana zadana wartos¢ predkosci i kierunek obrotéw
silnika.
Funkcja ta jest dostepna jedynie przy sterowaniu 2-przewodowym ( tCC = 2C) dla tCt = LEL
lub PFO.

A Przy aktywaciji tej funkcji nalezy upewnic¢ sie czy ponowny automatyczny start nie

spowoduje wystgpienia jakichkolwiek zagrozen dla obstugi i sprzetu.

nO

LSr

Praca z zadang czestotliwoscia
- LOC : czestotliwos¢ jest zadana poprzez potencjometr znajdujacy sie na panelu na $cianie
czotowej przemiennika.
- tEr : czestotliwo$¢ jest zadana poprzez wejscie analogowe Al1.

A Dla ustalenia, ktéra z wielkosci; LOC czy tEr ma by¢ brana pod uwage, nalezy przy-
ciska€ przycisk ENT przez 2 s.

LOC

nPL

Wybér logiki dla wejsé
- POS : wejscia sg aktywne (stan 1) przy napieciu 11V lub wyzszym (np. + 15V na
zacisku) oraz nieaktywne ( stan 0 ) gdy przemiennik jest wytgczony lub gdy napiecie jest
nizsze anizeli 5 V.
- nEG : wejscia sg aktywne ( stan 1) przy napieciu mniejszym niz 5V (np. 0 V na zacisku )
oraz nieaktywne ( stan 0 ) przy napieciu 11 V lub wyzszym lub gdy przemiennik jest
wytgczony.

A Dla ustalenia, ktéry z parametréw; POS czy nEG ma by¢ brana pod uwage, nalezy
przyciska¢ przycisk ENT przez 2 s

POS

bFr

Czestotliwos¢ silnika ( Taka sama jak bFr dla parametréw ustawianych na
1-wszy poziomie ustawiania)
Ustawi¢ 50 Hz lub 60 Hz, zgodnie z podang wartoscig na tabliczce znamionowe;j.

50
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Kod Opis Ustawienie
fabryczne
IPL Konfiguracja btedu utraty fazy linii zasilajgcej
Parametr ten jest dostepny jedynie w przemiennikach zasilanych 3 — fazowo. YES
- nO : zabroniona utrata fazy w linii zasilajacej
- YES : monitorowanie utraty fazy linii zasilajgcej
SCS Backup konfiguracji
- nO : funkcja nieaktywna
- YES : zachowuje aktualng konfiguracje w pamieci EEPROM. SCS automatycznie przetgcza
na nO zaraz po przeprowadzeniu operacji zapamietania. Ta funkcja jest uzywana do
zachowania w rezerwie innej konfiguracji, jako dodatkowej do konfiguracji biezacej. Gdy
przemiennik opuszcza fabryke, biezaca konfiguracja i konfiguracja z backupu sg obie
przywracane do konfiguracji fabrycznej.
FCS Przypomnienie konfiguracji

- nO : funkcja nieaktywna

- rEC : konfiguracja biezaca staje sie identyczna jak konfiguracja z backupu zachowana
poprzednio przez SCS. rEC jest widzialne tylko wtedy gdy zostat wykonany backup. FCS
automatycznie przetgcza sie na nO jak tylko ta operacja zostanie przeprowadzona.

- Inl : biezaca konfiguracja staje sie identyczna z konfiguracjg fabryczng. FCS automatycznie
przefacza sig na nO jak tylko ta operacja zostanie przeprowadzona.

& Dla ustalenia, ktéra z funkgiji; rEC czy Inl ma by¢ brana pod uwage, nalezy
przyciska¢ przycisk ENT przez 2 s

Menu SUP — Monitoring

(x| &)
S FrH @

= =
'—E@?:I Stan termiczny przemiennika

@@

Czestotliwos$¢ odniesienia

Gdy przemiennik pracuje, wyswietlany na nim jest jeden z monitorowanych parametréw. Fabrycznie nastawione jest
wyswietlanie czestotliwosci zadanej silnika (parametr FrH).

Aby spowodowaé wyswietlanie innego z monitorowanych parametréw, nalezy wcisng¢ kilkakrotnie przycisk ,ENT” celem
zatwierdzenia zmiany monitorowanego parametru i zapamietania go. Dzieki temu warto$¢ tego parametru bedzie
wyswietlana podczas pracy (nawet po wytaczeniu przemiennika). Jesli natomiast nowy wybor nie zostanie zatwierdzony
poprzez kilkakrotne wcidniecie przycisku ,ENT” to po wytaczeniu przemiennik powrdci do wyswietlania poprzedniego

parametru.

Nastepujace parametru sa dostepne zaréwno przy pracujacym jak i zatrzymanym przemienniku.

Kod Parametr Jednostka

FrH Wyswietlanie czestotliwosci zadanej (konfiguracja fabryczna ) Hz

rfr Wyswietlanie czestotliwosci wyjsciowej, podawanej na silnik Hz

LCr Wyswietlanie pradu silnika A

Uln Wyswietlanie napiecia linii zasilajacej \

tHr Wyswietlanie stanu termicznego silnika: 100 % odpowiada znamionowemu stanowi %
termicznemu. Powyzej 118% zadziata zabezpieczenie przemiennika i wyswietlony
zostanie blad OLF (przecigzenie silnika). Mozna go zresetowa¢ ponizej stanu 100%.

tHd Wyswietla stan termiczny przemiennika : 100 % odpowiada znamionowemu stanowi %

termicznemu. Powyzej 118 % zadziata zabezpieczenie przemiennika i wyswietli sie
komunikat OHF (przegrzanie przemiennika ). Mozna go zresetowa¢ ponizej 80 %.
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Btedy — Przyczyny — Usuwanie

Przemiennik nie uruchamia sie, nie wyswietla sie komunkat btedu

° Sprawdzi¢ czy wejscie (wejscia) przypisane do polecenia staru zostaly pobudzone zgodnie z
wybranym systemem sterowania.
° Gdy przemiennik jest wiaczony, przy recznym kasowaniu btedu lub po poleceniu ,,stop” silnik

mozna zasili¢ ,,do przodu” a polecenia ,,do tylu” zostang zresetowane. Jesli nie zostang
zresetowane, przemiennik wyswietli komunikat ,,rdY” lub ,,nSt” ale nie wystartuje.

Wyswietlanie btedéw

Przed ponownym uruchomieniem przemiennika nalezy usung¢ przyczyne btedu. Btedy SOF, OLF, OSF, ObF i PHF mozna
resetowac poprzez wejscia logiczne jesli ta funkcja zostata tak skonfigurowana. Btedy OHF, OLF, OSF, ObF i PHF
mozna resetowac poprzez funkcje automatycznego ponownego startu, jesli ta funkcja zostata skonfigurowana.
Wszystkie komunikaty btedu mozna zresetowac¢ poprzez wytaczenie i ponowne zatgczenie przemiennika.

Bfad

Przyczyny

OCF
Przekroczenie

Za krétka rampa, sprawdzi¢ nastawy

ro e Zbyt duza inercja lub obciazenie, sprawdzi¢ wielkos¢ silnika/przemiennika/obciazenia
wartoscipradu | ¢ Zablokowanie mechaniczne, sprawdzi¢ stan mechanizméw.
SCF e Sprawdzi¢ potaczenia kablowe pomiedzy przemiennikiem i silnikiem oraz izolacje
Zwarcie w silnika
silniku
Problemy z
izolacjg
InF e Sprawdzi¢ otoczenie (kompatybilnos¢ elektromagnetyczna)
Btad e Wymienié¢ przemiennik
wewnetrzny
CFF e Powrdcic¢ do ustawien fabrycznych lub przywotaé konfiguracje z backupu, jesli jest
Biad ) . ona obowiazujaca.
konfiguracji e Sprawdzi¢ parametr FCS w menu Fun.
SOF o Niestabilna praca, sprawdzi¢ silnik, parametry wzmocnienia i stabilnosci.
Przekroczenie | @ Za duze obciazenia robocze, doda¢ modut i rezystor hamujacy i sprawdzi¢ wielkos¢
predkosci silnika/przemiennika/obciazenia.
OHF e Sprawdzi¢ obciazenie silnika, wentylacje przemiennika i warunki sSrodowiskowe.

Przecigzenie
przemiennika

Przed ponownym uruchomieniem pozwoli¢ na ostygniecie przemiennika.

OLF

Sprawdzi¢ ustawienia zabezpieczenia termicznego silnika, sprawdzi¢ obcigzenie

F’_[ZT(Ciaiene silnika. Przed ponownym uruchomieniem pozwoli¢ na ostygniecie przemiennika.
Slinika
OSF e Sprawdzi¢ linie zasilajaca.
Przepiecie
ObF e Zbyt szybkie hamowanie lub za duze przecigzenia robocze. Zwiekszy¢ czas
Przepigcie hamowania, jesli okaze sie to konieczne to doda¢ modut i rezystor hamowania.
podczas Pobudzi¢ funkcje brA jesli jest ona kompatybilna z aplikacja.
hamowania
PHF To zabezpieczenie dziata tylko przy przemienniku pod obciazeniem.
Brak fazy e Sprawdzié potaczenia sitowe i bezpieczniki.
e Zresetowaé
e Sprawdzi¢ kompatybilnos¢ linii zasilajacej i przemiennika
o Jesli wystepuje niezrownowazone obcigzenie, zdezaktywowac btad poprzez IPL = nO
(menu Fun).
USF e Sprawdzi¢ napiecie linii zasilajacej i jego parametry
Zbyt niskie
napiecie
CrF e Wymieni¢ przemiennik .
Przecigzenie
obwodu
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