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Wprowadzenie:

Zabezpieczenia serii SMAZ-C mozna z powodzeniem zastapi¢ przekaznikiem PS 482 lub
MiCOM P139, ktory obok funkcji zabezpieczeniowych petni takze role sterownika polowego.

MiCOM P139 jest wyposazony jest w komplet funkcji zabezpieczeniowych, ktére mozna

selektywnie uaktywnia¢ w zaleznosci od wymaganej aplikacji (rodzaju pola rozdzielni).

Sa to:

= zabezpieczenie nadpradowe fazowe niezalezne i zalezne czasowo, kierunkowe lub
bezkierunkowe;

= zabezpieczenie nadprgdowe ziemnozwarciowe niezalezne i zalezne czasowo,

kierunkowe lub bezkierunkowe;

zabezpieczenie ziemnozwarciowe admitancyjne, konduktancyjne i susceptancyjne;

zabezpieczenie nadpradowe sktadowej przeciwnej;

zabezpieczenie przecigzeniowe;

zabezpieczenie podpradowe;

zabezpieczenia napieciowe: pod- i nadnapieciowe sktadowej zgodnej, sktadowej zerowe;

oraz sktadowej przeciwnej;

= zabezpieczenia czestotliwosciowe: nad- i podczestotliwosciowe oraz df/dt;

= zabezpieczenie mocowe kierunkowe;

= komplet zabezpieczen specyficznych dla pdl silnikowych.

Powyzsza lista catkowicie pokrywa zakres funkcji zabezpieczeniowych oferowanych przez
urzadzenia SMAZ-C.

Sposréd wbudowanych automatyk oraz dodatkowych funkcji wymieni¢ nalezy:
SPz;

LRW;

zatgczenie na zwarcie;

kontrola drugiej harmonicznej pradu (w polach transformatorowych);
kontrola synchronizmui;

kontrola ciggtosci obwoddéw pomiarowych.

Specyficzne automatyki stacyjne takie jak: zabezpieczenie szyn, SCO, SPZ po SCO lub
wymuszanie sktadowej czynnej AWSC, ktére standardowo oferowaty urzadzenia SMAZ-C
mozna zrealizowaé w oparciu o logike programowalna, bedaca jednym z podstawowych
elementow konfiguracyjnych MiCOM P139.

Na zyczenie uzytkownika ALSTOM udostepni schematy logiczne wraz z opisem
poszczegolnych automatyk, ktére sg gotowe do bezposredniej adaptacji lub modyfikac;i.
Struktura logiczna tworzona jest w oparciu o dostepng w P139 logike Boole’a, wykorzys-
tujacg bramki OR, AND, NOR oraz NAND. Kazdy sygnat, wprowadzany na jedng z bramek,
mozna filtrowaé czasowo, przy czym charakter zwtoki czasowej mozna wybrac sposrod
pieciu dostepnych typéw (opdznione zatgczenie, opdznione wytgczenie, impuls, itp.).
Logika programowalna jest powszechnie wykorzystywana do realizacji takich zadan jak:
kontrola stanu zbrojenia wytacznika, opdznienie dziatania wejs¢ cyfrowych, realizacja
zabezpieczen technologicznych — zabezpieczenia Buchholza czy zabezpieczenia
temperaturowe transformatora oraz wiele innych.

W przeciwienstwie do urzadzen SMAZ-C, oprdcz wizualizacji stanu MiCOM P139 oferuje
dodatkowo mozliwos$é sterowania wszystkimi tgcznikami w polu.
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Bez wzgledu na wersje sprzetowa (liczba modutéw wejs¢ / wyjs¢) MiCOM P139 realizuje

wszystkie wymagane pomiary (dostepne w SMAZ-C):
= prady fazowe i ziemnozwarciowy;

= napiecia fazowe i miedzyfazowe;

* moc czynna i bierna;

= energia czynna i bierna.

W zaleznosci od potrzeb liczba wejs¢ cyfrowych oraz wyjs¢ przekaznikowych MiCOM P139
wynosi odpowiednio: 10 wejs¢ / 14 wyjs¢ lub 16 wejs¢ / 20 wyjs¢ lub 40 wejsc¢ / 26 wyjsé.

Gtowne réznice

W zakresie platformy programowej (funkcje zabezpieczeniowe, automatyki, funkcje
pomocnicze) wyszczegolni¢ mozna nastepujace réznice pomiedzy przekaznikami SMAZ-C,

a MiCOM P139:
Funkcja SMAZ-C MiCOM P139
Mozliwos¢ testowania funkcji zabezpieczeniowych z poziomu TAK NIE
menu (test z pominieciem bloku wej$¢ analogowych)
Miernik sumarycznych pradow wylgczonych TAK NIE
przez poszczegodlne bieguny wytgcznika
Wbudowana automatyka sterowania zegarem (dot. ZBC-11) TAK NIE
W zakresie platformy sprzetowej réznice przedstawiajg sie nastepujgco:
Funkcja SMAZ-C MiCOM P139
Zdolnos¢ wytaczeniowa. przekaznikéw w obwodzie 1,0A 0,2A
indukcyjnym 220V DC, L/R=40 ms
Liczba niezaleznych obwoddéw pomiarowych pradu sktadowe;j 2 1

zerowej (w tym prad niezréwnowazenia pomiedzy punktami
gwiazdowymi baterii kondensatoréw — dot. wytgcznie ZBC-11)

Uwaga:

W tabelach zawarte sg jedynie funkcje, ktére nie wystepujg w MiCOM P139.
Nie uwzgledniono dtugiej listy funkcji dostepnych w P139, a nie wystepujacych

w przekaznikach SMAZ-C.

W celu uzyskania szczego6towej informacji prosimy o kontakt sie z Dziatem Aplikaciji

ALSTOM T&D SA w Swiebodzicach.
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ZRC-11 — Automatyka samoczynnego zalaczania rezerwy SN

Automatyka SZR zrealizowana w MiCOM P139 oparta jest na wewnetrznej strukturze logiki
programowalnej, wykorzystujacej informacje podawane na wejscia cyfrowe. Mozliwe jest
stworzenie automatu SZR w jednym urzadzeniu w osobnym polu (np. sprzegta) lub w dwéch
polach zasilajgcych z wykorzystaniem 2 przekaznikow MiCOM P139. W drugim przypadku
SZR mozna fgczy¢ z funkcjami zabezpieczeniowymi pola zasilajacego, gdzie dokonywany
jest pomiar napiec.

MiCOM P139 w polu sprzegta

W aplikacji wykorzystuje sie jeden przekaznik MiCOM P139 zainstalowany w polu tgcznika

szyn, ktory oprocz funkcji zabezpieczeniowych sprzegta spetnia rowniez role elementu

decyzyjno-wykonawczego rozproszonej automatyki SZR.

Na schemat blokowy automatyki SZR skfadajg sie 3 elementy : 2 przekazniki napieciowe w

polach pomiarowych oraz przekaznik nadpradowy w polu sprzegta. Logika SZR

zrealizowana jest w catosci w MiCOM P139, z wykorzystaniem jego wewnetrznej struktury
réwnan logicznych. Sygnaty wejsciowe informujace o poziomie napie¢ na szynie SN obu
sekcji podawane sg bezposrednio na wejscia cyfrowe MiCOM P139 z pdl pomiarowych.

Informacje o obnizeniu sie napiecia podstawowego przekazywane sg poprzez ich cziony

podnapieciowe na wejscia cyfrowe MiCOM P139, ktéry na tej podstawie inicjuje cykl SZR.

Dzieki mozliwosci wykorzystania maksymalnie do 32 réwnan logicznych oraz ich taczenia

w wewnetrzne petle z wykorzystaniem 5 réznych typéw czionéw czasowych, mozna

stworzy¢ automatyke SZR o réznych stopniach ztozonosci.

Podstawowe zatozenia definiowane sg przez uzytkownika, a pracownicy ALSTOM

dostosowujg sie do wymagan, tworzac odpowiednig logike dziatania. W trakcie eksploataciji

moze by¢ ona modyfikowana, zgodnie ze specyfikacja logiki dziatania, dostarczong

w pakiecie dokumentacji techniczno-ruchowe;.

W trakcie dziatania automatyki MiCOM P139 wykonuje szereg komend sterowniczych

zwigzanych z obstugg tacznikdéw (zataczanie i wytaczanie). Wykorzystuje do tego celu

wbudowane przekazniki pomocnicze w ilosci od 16 (wersja podstawowa) do 30 (wersja

rozbudowana). Liczba wejs¢ cyfrowych wynosi odpowiednio od 10 do 40.

Cykl SZR moze zosta¢ zainicjowany z trzech zrodet:

e po pobudzeniu jednego z wejs¢ cyfrowych sprzezonego z wyjsciem przekaznikowym,
przypisanym do funkcji podnapieciowej w polu pomiarowym;

e po zadziataniu funkcji zabezpieczeniowej w polu transformatora i stwierdzeniu zmiany
stanu potozenia wytgcznika w polu zasilania podstawowego;

e zdalnie, poprzez wydanie komendy systemowej.

Powyzsze przyczyny mozna zautomatyzowac lub sparamteryzowa¢ w menu dajgc

mozliwo$¢ wyboru, ktére z nich majg by¢ uwzgledniane w algorytmie dziatania.

Na podstawie stanu potozenia wytacznikdw obu transformatoréw oraz wytgcznika sprzegta,

MiCOM P139 samoistnie stwierdza rodzaj rezerwy (jawna lub ukryta) i automatycznie

wybiera tryb pracy SZR oraz kolejno$¢ wykonywanych komend w trakcie cyklu.

Wykorzystujac tylko i wytgcznie strukture rownan logicznych mozna zaprogramowaé

przekaznik tak, by poprawnie pracowat zaréwno w uktadzie SZR jednokrotnego, jak i SZR

powrotnego. Bogate mozliwosci logiki Boole’a opartej na wykorzystaniu bramek AND, NAND,

OR i NOR pozwalajg na stworzenie bardzo ztozonych struktur.

Logike blokowania SZR mozna uzalezni¢ od nastepujacych sygnatéw:

e zewnetrznych, dostarczonych do wejs¢ cyfrowych zaréwno ze sterownikoéw, jak i od
przekaznikéw funkcyjnych w pozostatych polach (transformator SN, transformator
potrzeb wtasnych);

e wewnetrznych, pochodzacych z modutu kontroli stanu potozenia tgcznikow lub
dostarczonych po wykonaniu udanego cyklu;

e przestanych na port RS485 z systemu nadzorczego.
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MiCOM P139 w polach zasilajacych
W przypadku gdy niedopuszczalna jest posrednia metoda pomiaru napie¢ mozna
zastosowac dwa rownolegle pracujace przekazniki MiCOM P139 zainstalowane w polach
zasilajacych. Podobnie jak w pierwszym przypadku, oprocz funkgji realizujacych automatyke
SZR, przekazniki te beda takze wykorzystywaty swoje funkcje zabezpieczeniowe do ochrony
linii zasilajacej (funkcje nadpradowe kierunkowe, napieciowe i mocowe oraz rozbudowane
funkcje ziemnozwarciowe wraz z automatykg SPZ).

W tym przypadku sposéb dziatania SZR jest bardzo podobny, a dostepne funkcje zwigzane
z wykorzystaniem wewnetrznej logiki sg identyczne, jak w przypadku zastosowania tylko
jednego przekaznika w polu sprzegta. Podstawowa réznica wynika ze sposobu pozyskiwania
informacji o zaniku napie¢ w polach zasilania podstawowego. W tym ukfadzie informacje
pobierane sg bezposrednio z analogowych obwoddw napieciowych mierzonych
bezposrednio przez MiCOM P139 w polu transformatora po sredniej stronie. Dedykowane
elementy podnapieciowe (jeden z trzech dostepnych stopni) inicjujg rozpoczecie cyklu
automatyki SZR. Rowniez w tym przypadku dzieki sprzezeniu wejs¢ cyfrowych i wyjsé
przekaznikowych obu urzadzen MiCOM P139, automatyka SZR sama rozpoznaje typ
rezerwy, realizuje blokady i wysyta komendy sterujgce do odpowiednich tgcznikéw.

Gtowne réznice

Funkcja ZRC-11 MiCOM P139

Bezposredni pomiar napie¢ TAK NIE
po stronie dolnej i gérnej transformatora

Istnieje mozliwos¢ zastapienia zabezpieczen serii SMAZ-C
innymi przekaznikami, oferowanymi obecnie przez ALSTOM.

Propozycje rownowaznych urzadzen
dla poszczegdlnych pdl rozdzielni SN
wraz z lista najwazniejszych réznic
znajduja sie w dalszej czesci katalogu.
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ZBC-11 — Zabezpieczenie baterii kondensatoréw SN

Podstawowe réznice:

ZBC-11 PS482 (MiCOM P139) MiCOM P122

2 niezalezne obwody pomiaru |1 obwdd pomiaru pradu 1 obwdd pomiaru pradu

pradu sktadowej zerowej sktadowej zerowej sktadowej zerowej

wbudowana automatyka brak brak

sterowania zegarem

18 wejs¢ cyfrowych 10 lub 16 wejs¢ cyfrowych 3 wejscia cyfrowe
(programowalne) (programowalne)

16 wyjs¢ przekaznikowych 16 lub 24 wyjscia 7 wyjs¢ przekaznikowych
przekaznikowe (programowalne)
(programowalne)

Protokoét komunikacyjny Protokoét komunikacyjny Protokot komunikacyjny

SmazLink na bazie protokotu | DNP3.0, Modbus, IEC 60870- | Modbus, Courier, IEC 60870-

DNP3.0 5-101, IEC 60870-5-103 5-103

Otwieranie obwodu Otwieranie obwodu Otwieranie obwodu

indukcyjnego 220V DC, indukcyjnego 220V DC, indukcyjnego 220V DC,

L/R=40 ms — 1A L/R=40 ms — 0,2A L/R=40 ms — 0,2A

PS482 wyposazony jest we wszystkie funkcje zabezpieczeniowe zrealizowane w ZBC-11.
Oferuje ponadto dodatkowe funkcje takie jak: zabezpieczenia napieciowe, zabezpieczenie
nadpradowe trojfazowe kierunkowe oraz funkcje mocowe i czestotliwosciowe.

Mniejsza liczba wejs¢ cyfrowych kompensowana jest mozliwoscig ich swobodnego
programowania przez uzytkownika, co zwieksza elastycznos¢ urzadzenia.

Prostszym rozwigzaniem jest przekaznik MiCOM P122 — zabezpieczenie nadpragdowe
trojfazowe i ziemnozwarciowe, ktére charakteryzuje sie mniejszg liczbg wejsé cyfrowych
i wyjs¢ przekaznikowych.

Obydwa przekazniki posiadajg jeden obwdd pomiaru sktadowej zerowej pradu, ktéry mozna
wykorzysta¢ do kontroli pradu niezrownowazenia. Automatyka sterowania zegarem mozliwa
jest do zastosowania dzieki wewnetrznej logice programowalnej przy wspotpracy

z zewnetrznym zegarem.
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ZCC-11 — Zabezpieczenie tgcznika szyn SN

Podstawowe réznice:

ZCC-11

PS462 (MiCOM P139)

MiCOM P122

23 wejscia cyfrowe

10 lub 16 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

3 wejscia cyfrowe
(programowalne)

23 wyjscia przekaznikowe

16 lub 24 wyjscia
przekaznikowe
(programowalne)

7 wyjs¢ przekaznikowych
(programowalne)

Protokdt komunikacyjny
SmazLink na bazie protokotu
DNP3.0

Protokdt komunikacyjny
DNP3.0, Modbus, IEC 60870-
5-101, IEC 60870-5-103

Protokdt komunikacyjny
DNP3.0, Modbus, IEC 60870-
5-101, IEC 60870-5-103

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 1A

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 0,2A

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 0,2A

PS462 wyposazony jest we wszystkie funkcje zabezpieczeniowe zrealizowane w ZCC-11.
Moze by¢ zastosowany, jesli warunkiem krytycznym jest duza liczba wejs¢ i wyjsc.

W przypadkach kiedy nie jest wymagana dwubitowa kontrola stanu potozenia wszystkich
tacznikéw polowych i wspotpraca z automatykami stacyjnymi (zabezpieczenie szyn lub SZR)
bardziej ekonomicznym rozwigzaniem jest zastosowanie przekaznika MiCOM P122.

ZLC-11 — Zabezpieczenie linii SN

Podstawowe roznice:

ZLC-11

PS482 (MiCOM P139)

MiCOM P127

zabezpieczenia admitancyjne

tak

brak

19 wejs¢ cyfrowych

10 lub 16 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

7 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

13 wyjs¢ przekaznikowych

16 lub 24 wyjscia
przekaznikowe
(programowalne)

9 wyjs¢ przekaznikowych
(programowalne)

Protokdt komunikacyjny
SmazLink na bazie protokotu
DNP3.0

Protokdt komunikacyjny
DNP3.0, Modbus, IEC 60870-
5-101, IEC 60870-5-103

Protokdt komunikacyjny
Modbus, Courier,
IEC 60870-5-103

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 1A

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 0,2A

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 0,2A

Funkcje ZLC-11 najlepiej odwzorowuje PS482, ktory realizuje wszystkie funkcje
zabezpieczeniowe zrealizowane w ZLC-11, tgcznie z algorytmami zabezpieczen
admitancyjnych. Oferuje ponadto dodatkowe funkcje takie jak: zabezpieczenia napieciowe,
zabezpieczenie nadprgdowe trojfazowe kierunkowe, zabezpieczenia silnikowe oraz funkcje

mocowe i czestotliwosciowe.

Mniejsza liczba wejs¢ cyfrowych kompensowana jest mozliwoscig ich swobodnego
programowania przez uzytkownika, co zwieksza elastycznos¢ urzadzenia.

Prostszym rozwigzaniem jest przekaznik MiCOM P127 — kierunkowe zabezpieczenie
nadpradowe trojfazowe i ziemnozwarciowe, ktére nie posiada jednak funkcji admitancyjnych
oraz charakteryzuje sie mniejsza liczbg wejs¢ cyfrowych i wyj$¢ przekaznikowych.
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ZLTC-11 — Zabezpieczenie linia-transformator SN

Podstawowe réznice:

ZLTC-11

PS482 (MiCOM P139)

MiCOM P127

zabezpieczenia admitancyjne

tak

brak

22 wejscia cyfrowe

10 lub 16 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

7 wejsc¢ cyfrowych
(programowalne)

18 wyjs¢ przekaznikowych

16 lub 24 wyjscia
przekaznikowe
(programowalne)

9 wyjs¢ przekaznikowych
(programowalne)

Protokoét komunikacyjny
SmazLink na bazie protokotu
DNP3.0

Protokoét komunikacyjny
DNP3.0, Modbus, IEC 60870-
5-101, IEC 60870-5-103

Protokoét komunikacyjny
Modbus, Courier, IEC 60870-
5-103

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 1A

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 0,2A

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 0,2A

Funkcje ZLTC-11 najlepiej odwzorowuje PS482, ktéry realizuje wszystkie funkcje
zabezpieczeniowe wykorzystane w ZLTC-11 tgcznie z algorytmami zabezpieczen
admitancyjnych. Oferuje ponadto dodatkowe funkcje takie jak: zabezpieczenia napieciowe,
zabezpieczenie nadpradowe trojfazowe kierunkowe oraz funkcje mocowe

i czestotliwosciowe.

Mniejsza liczba wejs¢ cyfrowych kompensowana jest mozliwoscig ich swobodnego
programowania przez uzytkownika, co zwieksza elastycznos¢ urzadzenia.

Prostszym rozwigzaniem jest przekaznik MiCOM P127 — kierunkowe zabezpieczenie
nadpradowe trojfazowe i ziemnozwarciowe, ktére nie posiada jednak funkcji admitancyjnych
oraz charakteryzuje sie mniejszg liczbg wejs¢ cyfrowych i wyjsé przekaznikowych.

Obydwa przekazniki realizujg pomiary pragdow, napie¢, mocy i energii. Realizacja
zabezpieczen technologicznych (zabezpieczenia gazowe i przeptywowe transformatora)
mozliwa do zrealizowania dzieki wewnetrznej logice programowalnej.

ZPC-11 — Zabezpieczenie pola pomiarowego SN

Podstawowe roznice:

ZPC-11

PS462 (MiCOM P139)

MiCOM P922

9 wejs¢ cyfrowych

10 lub 16 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

5 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

18 wyjs¢ przekaznikowych

16 lub 24 wyjscia
przekaznikowe
(programowalne)

9 wyjs¢ przekaznikowych
(programowalne)

Kryterium ferrorezonansowe

tak

brak

Protokdt komunikacyjny
SmazLink na bazie protokotu
DNP3.0

Protokdt komunikacyjny
DNP3.0, Modbus, IEC 60870-
5-101, IEC 60870-5-103

Protokdt komunikacyjny
DNP3.0, Modbus, IEC 60870-
5-101, IEC 60870-5-103

PS462 wyposazony jest we wszystkie funkcje zabezpieczeniowe zrealizowane w ZPC-11.
Dostepne w ZPC-11 kryterium ferrorezonansowe, w PS482 moze by¢ zrealizowane dzieki
wykorzystaniu struktury logicznej wewnatrz urzadzenia. W przypadkach kiedy nie jest
wymagana dwubitowa kontrola stanu potozenia wszystkich tagcznikow, alternatywnym
rozwigzaniem jest zastosowanie tanszego przekaznika MiCOM P922.
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ZRC-11 — Automatyka samoczynnego zalaczania rezerwy SN

Podstawowe réznice:

ZRC-11

PS482 (MiCOM P139)

16 wejs¢ cyfrowych

16 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

20 wyjsc¢ przekaznikowych

24 wyjscia przekaznikowe
(programowalne)

Protokoét komunikacyjny
SmazLink na bazie protokotu
DNP3.0

Protokoét komunikacyjny
DNP3.0, Modbus, IEC 60870-
5-101, IEC 60870-5-103

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 1A

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 0,2A

Automatyka SZR zrealizowana w PS482 oparta jest na wewnetrznej strukturze logiki
programowalnej, wykorzystujacej informacje podawane na wejscia cyfrowe. Mozliwe jest
stworzenie automatu SZR w jednym urzadzeniu w osobnym polu (np. sprzegta) lub w dwéch
polach zasilajgcych z wykorzystaniem 2 przekaznikow PS482. W tym drugim przypadku
automatyke SZR mozna potaczy¢ z funkcjami zabezpieczeniowymi pola zasilajacego, gdzie

dokonywany jest pomiar napie¢.

ZTC-11 — Zabezpieczenie transformatora SN

Podstawowe réznice:

ZTC-11

PS482 (MiCOM P139)

MiCOM P127

26 wejs¢ cyfrowych

10 lub 16 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

7 wejsc¢ cyfrowych
(programowalne)

23 wyjscia przekaznikowe

16 lub 24 wyjscia
przekaznikowe
(programowalne)

9 wyjs¢ przekaznikowych
(programowalne)

Protokoét komunikacyjny
SmazLink na bazie protokotu
DNP3.0

Protokét komunikacyjny
DNP3.0, Modbus, IEC 60870-
5-101, IEC 60870-5-103

Protokoét komunikacyjny
Modbus, Courier, IEC 60870-
5-103

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 1A

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 0,2A

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 0,2A

Funkcje ZTC-11 najlepiej odwzorowuje PS482, ktory wyposazony jest we wszystkie funkcje
zabezpieczeniowe wykorzystane w ZTC-11. Oferuje ponadto dodatkowe funkcje takie jak:
zabezpieczenia napieciowe, zabezpieczenie nadpradowe tréjfazowe kierunkowe oraz
funkcje mocowe i czestotliwosciowe.
Mniejsza liczba wejs¢ cyfrowych kompensowana jest mozliwoscig programowania ich
dziatanie przez uzytkownika, co zwieksza elastycznos$¢ urzadzenia.

Prostszym rozwigzaniem jest przekaznik MiCOM P127 — kierunkowe zabezpieczenie
nadpradowe trojfazowe i ziemnozwarciowe, ktére charakteryzuje sie mniejszg liczbg wejsé
cyfrowych i wyjsé przekaznikowych.

W obydwu przekaznikach mozna zrealizowa¢ automatyke zabezpieczenia szyn dzieki
wykorzystaniu struktury logicznej dostepnej wewnatrz tych urzadzen.
Obydwa przekazniki realizujg pomiary pradéw, napie¢, mocy i energii.
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ZTC-21 — Zabezpieczenie réoznicowe transformatora SN

Podstawowe réznice:

ZTC-21

MiCOM P632

25 wejsc¢ cyfrowych

10 lub 34 wejscia cyfrowe
(programowalne)

23 wyjscia przekaznikowe

16 lub 22 wyjscia
przekaznikowe
(programowalne)

Protokdt komunikacyjny
SmazLink na bazie protokotu
DNP3.0

Protokdt komunikacyjny
DNP3.0, Modbus, IEC 60870-
5-101, IEC 60870-5-103

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 1A

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 0,2A

MiCOM P631 wyposazony jest we wszystkie funkcje zabezpieczeniowe wykorzystane

w ZTC-21. Mniejsza liczba wejs¢ cyfrowych i wyjs¢ przekaznikowych kompensowana jest
mozliwoscig programowania ich dziatania przez uzytkownika.
Realizacja zabezpieczen technologicznych (zabezpieczenia gazowe i przeptywowe
transformatora) mozliwa do zrealizowania dzieki wewnetrznej logice programowalnej.

ZTuC-11 — Zabezpieczenie transformatora potrzeb wiasnych SN

Podstawowe roznice:

ZTuC-11

PS462 (MiCOM P139)

MiCOM P122

26 wejsc¢ cyfrowych

10 lub 16 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

3 wejscia cyfrowe
(programowalne)

21 wyjs¢ przekaznikowych

16 lub 24 wyjscia
przekaznikowe
(programowalne)

7 wyjs¢ przekaznikowych
(programowalne)

Automatyka wymuszania
sktadowej czynnej pradu

tak

brak

Protokdt komunikacyjny
SmazLink na bazie protokotu
DNP3.0

Protokdt komunikacyjny
DNP3.0, Modbus, IEC 60870-
5-101, IEC 60870-5-103

Protokdt komunikacyjny
DNP3.0, Modbus, IEC 60870-
5-101, IEC 60870-5-103

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 1A

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 0,2A

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 0,2A

PS462 wyposazony jest we wszystkie funkcje zabezpieczeniowe zrealizowane w ZTuC-11.
Dostepna w ZTuC-11 automatyka wymuszania sktadowej czynnej pradu moze byc¢
zrealizowana w PS482 dzieki wykorzystaniu struktury logicznej wewnatrz tego urzadzenia.
W przypadkach kiedy nie jest wymagana dwubitowa kontrola stanu potozenia wszystkich
tacznikéw polowych oraz wspétpraca z automatykami stacyjnymi (AWSC) i
zabezpieczeniami technologicznymi (zabezpieczenia gazowe i przeptywowe transformatora
i dtawika) alternatywnym rozwigzaniem jest zastosowanie tanszego przekaznika

MiCOM P122.
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ZTuC-11R - Zabezpieczenie transformatora potrzeb witasnych
z uziemionym przez rezystor punktem zerowym SN

Podstawowe réznice:

ZTuC-11R

PS462 (MiCOM P139)

MiCOM P123

26 wejs¢ cyfrowych

10 lub 16 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

5 wejsc¢ cyfrowych
(programowalne)

21 wyjs¢ przekaznikowych

16 lub 24 wyjscia
przekaznikowe
(programowalne)

9 wyjs¢ przekaznikowych
(programowalne)

Protokot komunikacyjny
SmazLink na bazie protokotu
DNP3.0

Protokoét komunikacyjny
DNP3.0, Modbus, IEC 60870-
5-101, IEC 60870-5-103

Protokoét komunikacyjny
DNP3.0, Modbus, IEC 60870-
5-101, IEC 60870-5-103

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 1A

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 0,2A

Otwieranie obwodu
indukcyjnego 220V DC,
L/R=40 ms — 0,2A

PS462 wyposazony jest we wszystkie funkcje zabezpieczeniowe zrealizowane w ZTuC-11R.
W przypadkach kiedy nie jest wymagana dwubitowa kontrola stanu potozenia wszystkich
tacznikéw polowych i wspodtpraca z zabezpieczeniami technologicznymi (zabezpieczenia
gazowe i przeptywowe transformatora) ekonomicznym rozwigzaniem jest zastosowanie

przekaznika MiCOM P123.

Obydwa przekazniki, tj. PS482 i MiCOM P123 wyposazone sg w automatyke SPZ.
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Alternatywa dla ZPD-M1 w polu odptywowym

z przeksztattnikiem diodowym

Podstawowe réznice

ZPD-M1

KCGG 142

Zabezpieczenie przecigzeniowe
Zgodnie z PN-IEC 146-1-1+AC:1996

Zabezpieczenie przecigzeniowe
Niezgodnos$¢ z PN-IEC 146-1-1+AC:1996

Il klasa: Il klasa:

l/In=1,5 twyl. =120 s I/ln=1,5 twyl. =132s
I/In=2,0 twyt. =10s I/In=2,0 twyt. =24 s
IV klasa: IV klasa:

I/In=1,5 twyt. =7200 s I/In=1,5 twyl. =7200 s
I/In=2,0 twyl. =60 s I/In=2,0 twyl. =133 s
Zabezpieczenie od nieréwnomiernosci zasilania brak

8 wyjs¢ przekaznikowych sygnalizacyjnych

7 wyj$¢ przekaznikowych sygnalizacyjnych

Mozliwos$¢ odblokowania zabezpieczenia
ziemnozwarciowego od zbiorczej sygnalizacji
istnienia napiecia Uo

Funkcja do zrealizowania w logice negatywnej — brak
sygnatu od zbiorczej sygnalizacji istnienia napiecia
Uo odblokowuje zabezpieczenie lo>

Mozliwos¢ kasowania blokady przekaznikéw poprzez
wejscie cyfrowe

brak

Obwody pomiaru pradu

Wejécia analagowe Zasilacz

LL 21 5A 13
Li-N |22 | | Z | 14 8 Napiecie pomocnicze
12 23 Ly
12-N] |24 | —
I = Part komunikacji

i L3N] 126 ] 54

i i 3 Ni 27 56 RS 485

| Do przeldadnika Ferrantiego N2 28 |
L

Stan wylacznika - zamkniety

Wyjscia przekaznikowe

~—t
_& 10 w [ | D vaten a0e
Stan wylacznika - otwarty 18
3
N« |n o~
Sterowanie wytacznikiem — otworz 50 5 Watch dog
52 §I 2 ~ 30 @
RLO 32 Rejestracja - zab. przeciazeniowe
L1 L2 L3 Zabezpieczenie zewnetrzne Z41 45 = ) ® - sygnalizacja alrmowa
. . _& 13 RLL 36 Rejestracja - zab. przeciazeniowe
Zabezpieczenie zewnetrzne 772 W p
8 - wylaczenie
—S 1 RL2 | ® gejestraci i
Blokowanie zabezpieczenia lo> 49 40 Rejestracja — zab. zwarciowe 1>>
N = —~ ]
Kasowanie stanu cieplnego 51 _& RI4 31 ® Rejestracja - zab. ziemnozwarciowe Io>
16
~ 33
gg :S . RIS 35 ® Rejestracja - zab, nadpradowe I>
1 ~__3
Rs [T 3 ® Rejestracja - zab, zewnetrzne 711
Wyjscia przekaznikowe S~—4L @
Otwarcie wylacznika 2 RL7 3 Rejestracja - zab. zewnetrzne 72
@1 1 ms
M
+ napiecia 4av 7 =
~ napiecia g0 48V 8 |

KCGG 142
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ZPD-M1 KCGG
Opis 142
zacisk zacisk
prad fazy L1 1-2 21-22
prad fazy L2 3-4 23-24
prad fazy L3 5-6 25-26
prad ziemnozwarciowy z przektadnika Ferrantiego 7-8 27 - 28
wejscie cyfrowe ,zabezpieczenie zewnetrzne ZZ1” 10-11 45 -55
wejscie cyfrowe ,zabezpieczenie zewnetrzne ZZ22” 13-14 47 - 55
wejscie cyfrowe ,kasowanie sygnalizacji i blokady” 16 - 17 brak
wejscie cyfrowe ,zerowanie modelu cieplnego” 19-20 51-55
zasilanie zespotu + Up 22 13
zasilanie zespotu - Up 23 14
uziemienie 24 1
zestyk zwierny przekaznika wytgczajgcego 25-26 42 - 44
zestyk rozwierny przekaznika wytaczajacego 26 - 27 brak
zestyk zwierny przekaznika kontroli sprawnosci zabezpieczenia 35-36 4-6
zestyk rozwierny przekaznika kontroli sprawnos$ci zabezpieczenia 36 -37 3-5
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 1 41 -42 30 -32
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 2 41 -43 34 - 36
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 3 39-40 38-40
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 4 41— 44 29 - 31
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 5 41— 45 33-35
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 6 41 - 46 37 -39
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 7 41 - 47 41 -43
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 8 41-48 brak
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Alternatywa dla ZS-M1 w polu silnikowym

Podstawowe réznice

ZS-M1

P220

8 wyjs¢ przekaznikowych sygnalizacyjnych

4 wyjscia przekaznikowe sygnalizacyjne

Mozliwo$¢ zerowania modelu cieplnego z zewnatrz

Zerowanie modelu cieplnego tylko z poziomu menu

Mozliwos$¢ odblokowania zabezpieczenia
ziemnozwarciowego od zbiorczej sygnalizacji

istnienia napiecia Uo

Brak tej opciji

Uktad tréjfazowy

Wejscia analogowe Zasilacz
Obwody pomiaru pradu L1 41 5 A 33
! T rR— i
} 12 43 —2 .
11 I2-N] |44 | enti
, | 3 5 Port komunikacji %
b b b 11, 13-N] |46 | 31] +
2 i i | T < YT I =] -
I I : IDo przekladnika Ferrantiego N2 48 |
1 [ | | =1
| | I |__'_|______£_49 1A Wejécia RTD n
| 1-N _[50 ™
I L | e [[a RD!
_ —' ——————— i1
| 12-N] |52 | 2
a
I_ — _I _I_ ______ 13 |15 4
L————I 7] I Y ] RTDZ 2
—I‘_ T T T T T P 6a
L 0 TR m
________ RID3 10c
Wejscia cyfrowe 12¢
Stan wylacznika - zamkniety 22 Ba
o) |§ 1t RTD4 Lo
Kontrola predkoéci obrotowej 26 12a
@ 28 I§ 2 l4c
Zabezpieczenie zewnetrzne ZZ1 13 16
—:E; RTDS c
. . @ 15 L3 18
Sterowanie wytacznikiem - otworz 17 C
o= I§ L4 Lia
L1 L2 13 K i lizacji i blokady 21 RTDS 168
o I& 15 18a
Wyjscia przekaznikowe | Wyjécia przekaznikowe
Otwarcie wylacznika 6 14
1
4 BLL RL3 : 16
1 @ 2 'S 18
/ Rejestracja — zab. od asymetrii 12 1
1
10 RI2 o 3
O s
HENNNENENERER —
| ? h ?1 @
| I
X/é 77777 e - 36
: w ]
r r MiCOM @
| IS 1R
® O P220

8 Napiecie pomocnicze

RS 485

Pomiar temperatury
pierwszego tozyska

Pomiar temperatury
drugiego lozyska

Pomiar temperatury stojana
1 punkt

Pomiar temperatury stojana
2 punkt

Pomiar temperatury stojana
3 punkt

Pomiar temperatury
czynnika chlodzacego

Rejestracja — zab. zwarciowe I>>

Rejestracja - zab. przeciazeniowe
wylaczenie

Rejestracja - zab. ziemnozwarciowe Io>

Tatch dog
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Ukfad dwufazowy

Wejscia analogowe Zasilacz
Obwody pomiaru pradu L1 141 5A 33
] L1- 42 | @j 8 Napiecie pomocnicze
: 12 43 —2 e
11 te-N] |44 ] Port Fomniiae
L 13 ) ort komunikacji ©
T
T1 13- [4 ] |+ RS 485
I I . Do przekladnika Ferrantiego N1 47 32| -
| | I D 1 N2 |48 ]
L
= | T I Wejécia RTD
|||__1_______£_49 1A | TEeR 2
Li-N _|50 I
l_ I 2 51 RTD1 4c Pomiar temperatury
| —_— —|—' —_——————— 6c pierwszego lozyska
| 12-N] 52 | ™
I_ L3 53
_—— —I- —— =T ] — 1a Pomiar temperatury
| L3-N 8a drugiego tozyska
| N1 55
L - - - " e s ] m
—_— e — — — 7 RTD3 10c Pomiar temperatury stojana
1 punkt
Wejscia cyfrowe 12¢ P
Stan wylacznika - zamkniety 22 Ba . .
ol S i RTDL 10a Pomiar temperatury stojana
Kontrola predkosci obrotowej 26 12a 2 punkt
. - @ 28 |§l 12 l4c
Sterowanie wytacznikiem - zalacz 13 — 6c Pomiar temperatury stojana
e 15 |§] 13 18 3 punkt
Sterowanie wylacznikiem - otwdrz 17 °
@ 19 &l 14 14a .
L1 L2 L3 X i lizacji i blokady 21 RTDG 16a Pomiar temperatury
ol &l 15 L6 czynnika chlodzacega
Wyjscia przekaznikowe | Wyjscia przekaznikowe
Otwarcie wytacznika 6 14
ok 1 ru RL3 16
1 2 : L 18 Rejestracja — zab. zwarciowe I>>
Zamkniecie wylacznika 12 1
® 10 T Rz ra i @
) 5 Rejestracja — zab. przeciazeniowe
h N L .
HERNRERERERER 7 rometenie
RL5 : 9 @
M Rejestracja — zab. ziemnozwarciawe Io>
fomee @ —
. WD 37
MICOM 35 @ Watch dog
| IS iR
® O ) P220
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. ZS-M1 P220
Opis
zacisk zacisk
prad fazy L1 1-2 41-42
prad fazy L2 3-4 43 - 44
prad fazy L3 5-6 45 - 46
prad ziemnozwarciowy z przektadnika Ferrantiego 7-8 47 - 48
wejscie cyfrowe ,zabezpieczenie zewnetrzne” 10 - 11 13-15
wejscie cyfrowe ,kontrola napiecia Uo” 13-14 brak
wejscie cyfrowe ,kasowanie sygnalizacji i blokady” 16-17 21-23
wejscie cyfrowe ,zerowanie modelu cieplnego” 19-20 brak
zasilanie zespotu + Up 22 33
zasilanie zespotu - Up 23 34
uziemienie 24 29
zestyk zwierny przekaznika wytgczajacego 25-26 4-6
zestyk rozwierny przekaznika wytaczajacego 26 - 27 2-4
zestyk zwierny przekaznika kontroli sprawnosci zabezpieczenia 35-36 35-37
zestyk rozwierny przekaznika kontroli sprawnos$ci zabezpieczenia 36 - 37 36 -37
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 1 41 -42 brak
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 2 41 -43 10-12
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 3 39-40 16-18
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 4 41 - 44 3-5
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 5 41— 45 9-11
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 6 41 - 46 brak
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 7 41 - 47 brak
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 8 41— 48 brak
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Alternatywa dla ZT-M1 w polu transformatorowym

Podstawowe réznice

ZT-M1

P123

8 wyjs¢ przekaznikowych sygnalizacyjnych

7 wyj$¢ przekaznikowych sygnalizacyjnych

Mozliwos¢ zerowania modelu cieplnego z zewnatrz

Zerowanie modelu cieplnego tylko z poziomu menu

Mozliwos$¢ odblokowania zabezpieczenia
ziemnozwarciowego od zbiorczej sygnalizacji

istnienia napiecia Uo

Funkcja do zrealizowania w logice negatywnej — brak
sygnatu od zbiorczej sygnalizaciji istnienia napiecia
Uo odblokowuje zabezpieczenie lo>

Uklad tréjfazowy

Wejscia analogowe Zasilacz
Obwody pomiaru pradu LL 41 5A 33
1 T rR— CA—u8
X L2 43 —
I L2-N{ |44 | o
L I3 5 Port komunikacji
30
3 3¢ 3 | L 13-N] |46 | 31 +
i i ; 1 | N |47 2] -
| | : ]Do przekladnika Ferrantiego N2 48 |
= I | | = |
| |||__|_______£_49 1A
| Li-N |50
| ||___| - _ 51
[ = 1z-n] |2 |
- _I _I_ ______ L3 53
L____I s e 1 ]
—L J D | § SR 1)
S P R
Wejscia cyfrowe
Stan wylacznika - zamkniety 22
e 24 § L1
Stan wylacznika — otwarty %6
@ 28 § L2
Zabezpieczenie zewnetrzne ZZ1 7
e 19 § L3
Sterowanie wytacznikiem - otwérz 21
@ 23 § )zt
L1 12 L3 ji i blokady %
@ 27 g L5 Wyjscia przekaznikowe
~ 14 @
Wyjscia przekaznikowe RL3 l 16
Otwarcie wyltacznika [ ~ 18 @
ol T R B4 | 20
1 2 h ~—®
Rejestracja — zab. od asymetrii 12 RL5 I 3
L
10 RL2 5
] e O N e
9
||||||||||||||| v —o
~ 13
(/L i @ ms [ 5 ®
. 35
r fL MiCOM ™ e
®® 0 P123

Napi¢cie pomocnicze

RS 485

Rejestracja — zab.

Rejestracja — zab.
- wylaczenie

Rejestracja — zab.

Rejestracja — zab.

Rejestracja — zab.

Rejestracja — zab.

Watch dog

przeciazeniowe

— sygnalizacja alrmowa

przecigzeniowe

zwarciowe [>>

ziemnozwarciowe Io>

nadpradowe 1>

zewnetrzne ZZ1
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. ZT-M1 P123
Opis
zacisk zacisk
prad fazy L1 1-2 41-42
prad fazy L2 3-4 43 - 44
prad fazy L3 5-6 45 - 46
prad ziemnozwarciowy z przektadnika Ferrantiego 7-8 47 - 48
wejscie cyfrowe ,zabezpieczenie zewnetrzne” 10 - 11 17 -19
wejscie cyfrowe ,kontrola napiecia Uo” 13-14 brak
wejscie cyfrowe ,kasowanie sygnalizacji i blokady” 16-17 25-27
wejscie cyfrowe ,zerowanie modelu cieplnego” 19-20 brak
zasilanie zespotu + Up 22 33
zasilanie zespotu - Up 23 34
uziemienie 24 29
zestyk zwierny przekaznika wytgczajacego 25-26 4-6
zestyk rozwierny przekaznika wytaczajacego 26 - 27 2-4
zestyk zwierny przekaznika kontroli sprawnosci zabezpieczenia 35 - 36 35-36
zestyk rozwierny przekaznika kontroli sprawnosci zabezpieczenia 36 - 37 brak
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 1 41 -42 brak
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 2 41 -43 10-12
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 3 39-40 14 -16
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 4 41 -44 18 - 20
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 5 41 -45 1-3
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 6 41 - 46 5-7
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 7 41 - 47 9-11
zestyk przekaznika sygnalizacyjnego 8 41— 48 13-15
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Wyroby wycofywane z produkcji

Typ Wyroby nn Nr wykonania | Strona
Multi-11,12 Mikroprocesorowy przekaznik czasowy 608. 26
RS485/0PTO |Konwerter RS 485/0PTO 939. brak
RTx-250 Elektroniczny przekaznik czasowy (gwiazda-trojkat) 699. brak
RTx-280 Przekaznik czasowy 697. brak
RUb-10 Przekaznik bistabilny 601. brak
R-30 Przekaznik pomocniczy 602. brak

Typ Wyroby SN Nr wykonania | Strona
RENTx-10 Elektroniczny przekaznik nadnapieciowy zwtoczny 852. 19
RENTx-20 Elektroniczny przekaznik nadnapigciowy zwloczny 853. 19
RENTx-30 Elektroniczny przekaznik nadnapigciowy zwtoczny 854. 19
REpTx-10 Elektroniczny przekaznik podnapigciowy zwtoczny 829. 19
REpTx-20 Elektroniczny przekaznik podnapigciowy zwtoczny 833. 19
REpTx-30 Elektroniczny przekaznik podnapigciowy zwtoczny 834. 19
RIgTx-11 Przekaznik ziemnozwarciowy pradowy zwtoczny 742. 19
Rlgx-10 Przekaznik ziemnozwarciowy pradowy 741. 19
Rlgx-12 Przekaznik ziemnozwarciowy pradowy 743. 20
RITx-31 Przekaznik nadpragdowy czasowy 732.06 20
RITx-34 Przekaznik nadpradowy czasowy 733. 21
RITx-36 Przekaznik nadpradowy czasowy 732.200. 21
Rlzx-10 Przekaznik nadpradowo-czasowy zalezny 770. 21
RPox-10 Przekaznik katowy ziemnozwarciowy 751. 22
RPx-10 Przekaznik katowy 750. 22
ZA-10 Zespot automatyki dwukrotnego SPZ 899. 22
ZA-11 Zespot automatyki jednokrotnego SPZ 862. 22
ZB-10 Zespot zabezpieczen baterii kondensatora 885. 22
ZB-12 Zespot zabezpieczen baterii kondensatora 835./ 845. 22
ZC-11 Zespot zabezpieczen tgcznika szyn 887. 23
ZC-12 Zespot zabezpieczen tgcznika szyn SN 846.100./ 896. 23
ZC-12R Zespot zabezpieczen tgcznika szyn SN 846.000./ 896. 23
ZLT-11 Zespot zabezpieczen odptywow linia —transformator 898. 23
ZL-12 Zespot zabezpieczen linii napowietrznych 895. 23
ZL-13 Zespot zabezpieczen linii kablowych SN 897. 23
ZL-14 Zespot zabezpieczen linii napowietrznych 848./ 858. 23
ZL-15 Zespot zabezpieczen linii kablowych 849./ 858. 23
ZP-11 Zespot zabezpieczen pola pomiarowego 836./ 879. 23
ZR-11 Zespo6t samoczynnego zatgczania rezerwy 892. 24
ZS-R1 Zabezpieczenie roznicowe silnikow SN 855. 24
ZS-01 Zespot zabezpieczen silnikow asynchronicznych 868. 24
ZTA-20 Zabezpieczenie autonomiczne transformatora 820. 24
ZTu-11 Zespot zabezpieczen transformatora uziemiajacego 881. 25
ZTu-12 Zespot zabezpieczen transformatora uziemiajacego 839./ 869. 25
ZTu-12R Zespot zabezpieczen transformatora uziemiajacego 840./ 860. 25
ZT-02 Zespot zabezpieczen transformatora SN 814. 25
ZT-11 Zespot zabezpieczen strony SN transformatorow 110 kV/SN 889. 25
ZT-12 Zespot zabezpieczen strony SN transformatorow 110 kV/SN 841.200./ 861. 25
ZT-12R Zespot zabezpieczen strony SN transformatorow 110 kV/SN 841.000. 25
ZT-22 Zabezpieczenie roznicowe transformatorow 110 kV/SN/SN 891. 25
ZT-24 Zespot zabezpieczen transformatora 110kV/SN 894. 25
Z2Z-10 Zabezpieczenie ziemnozwarciowe 837. 26
ZZ-10A Zabezpieczenie ziemnozwarciowe z gniazdem probierczym GP 837.010. 26

Typ Inne Nr wykonania | Strona
ASEA Kleszcze 935. brak
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UWAGA: Podstawowa réznica pomiedzy wszystkimi opisanymi ponizej
przekaznikami wycofywanymi z produkcji, a ich zamiennikami — to
zwykle wieksza liczba wejs¢ i wyjs¢ w przypadku wycofywanych

wyrobow.

Podstawowe zalety proponowanych zamiennikéw to:

* wbudowana rejestracja zdarzen i zaktocen (w wiekszosci urzadzen),
* mozliwosé komunikacji przez porty RS232 i RS485,

» bogatsza liczba dostepnych funkcji zabezpieczeniowych,

kontrolno-pomiarowych i diagnostycznych,

* mozliwosé programowania istniejagcych wejs¢ i wyjsé.

REp(n)Tx-10

Przekaznik pod(nad)napieciowy - zwitoczny

Podstawowe réznice:

REp(n)Tx-10

RETx-633

wymiary: 180x202x205

wymiary: 45x75x110

REp(n)Tx-20, 30

Przekazniki pod(nad)napigeciowe - zwtoczne

Podstawowe réznice:

REp(n)Tx-20, 30

MiCOM P921

sposob podigczenia:
listwa zaciskowa

sposob podigczenia:
zaciski srubowe lub wsuwki

wymiary: 180x202x205

wymiary: 103x177x251

Alternatywnie, mozliwe jest wykorzystanie odpowiednio dwdch lub trzech przekaznikéw typu

RETx-633.

Rlgx-10 / RIgTx-11

Przekaznik ziemnozwarciowy pradowy / pragdowo - czasowy

Podstawowe réznice:

Rlgx-10, RigTx-11

RITx-210 wersja B

MiCOM P120

pomiar wartosci szczytowe;j

pomiar wartosci skuteczne;j

pomiar wartosci skutecznej

sposob podigczenia:
listwa zaciskowa

sposob podigczenia:
listwa zaciskowa i przeplot

sposob podigczenia:
zaciski Srubowe lub wsuwki

wymiary: 126x201x205

wymiary: 100x75x111

wymiary: 103x177x251
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Rlgx-12

Przekaznik ziemnozwarciowy-pradowy

Podstawowe réznice:

Rlgx-12

RITx-210 wersja B

MiCOM P120

pomiar wartosci szczytowe;j

pomiar wartosci skuteczne;j

pomiar wartosci skutecznej

reakcja na imp. pragdu min. 1 ms

brak

brak

podtrzymanie zadziatania po brak brak
zaniku pobudzenia
4 wyjscia przekaznikowych: 4 wyjécia: 5 wyjs¢ przekaznikowych

loT, lo, Dozimp

- 1 wyjscie na wytacz
- 3 wyjscia programowalne

(programowalne)

sposo6b poditaczenia:
listwa zaciskowa

sposo6b podigczenia:
listwa zaciskowa i przeplot

sposoéb podtaczenia:
zaciski srubowe lub wsuwki

wymiary: 126x235x205

wymiary: 100x75x111

wymiary: 103x177x251

RITx-31

Przekaznik nadmiarowo - pragdowy

Podstawowe réznice:

RITx-31

RITx-210 wersja A

MiCOM P121

pomiar wartosci szczytowe;j

pomiar wartosci skuteczne;j

pomiar wartosci skutecznej

oddzielna nastawa wartosci
zadziatania dla kazdej fazy pradu

brak

brak

3 wyjscia przekaznikowe:
> T T

4 wyjscia:
- 1 wyjscie na wylacz
- 3 wyjscia programowalne

5 wyjs¢ przekaznikowych
(programowalne)

sposo6b poditgczenia:
listwa zaciskowa

sposo6b podiaczenia:
listwa zaciskowa i przeplot

sposoéb podtaczenia:
zaciski srubowe lub wsuwki

wymiary: 180x235x205

wymiary: 100x75x111

wymiary: 103x177x251
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RITx-34

Przekaznik nadmiarowo - pradowy

Podstawowe réznice:

RITx-34

RITx-210 wersja A

MiCOM P121

pomiar wartosci szczytowe;j

pomiar wartosci skuteczne;j

pomiar wartosci skutecznej

oddzielna nastawa wartosci
zadziatania dla kazdej fazy pradu

brak

brak

7 wyjSc¢ przekaznikowych:
I>T,1>>T, I>>, >

4 wyjscia:
- 1 wyjscie na wytacz
- 3 wyjscia programowalne

5 wyjs¢ przekaznikowych
(programowalne)

sposob podigczenia:
listwa zaciskowa

sposob podigczenia:
listwa zaciskowa i przeplot

sposob podigczenia:
zaciski Srubowe lub wsuwki

wymiary: 180x235x205

wymiary: 100x75x111

wymiary: 103x177x251

RITx-36

Przekaznik nadmiarowo - pradowy (dedykowany)

Podstawowe réznice:

RITx-36

RITx-210 wersja C

MiCOM P121

automatyka dla UPBPZ

brak automatyki

brak automatyki

pomiar wartosci szczytowe;j

pomiar wartosci skutecznej

pomiar wartosci skutecznej

oddzielna nastawa wartosci
zadziatania dla kazdej fazy pradu

brak

brak

5 wyjs¢ przekaznikowych: [>T,
Tk, >

4 wyjscia:
- 1 wyjscie na wytacz
- 3 wyjscia programowalne

5 wyj$¢ przekaznikowych
(programowalne)

sposob podigczenia:
listwa zaciskowa

sposob podigczenia:
listwa zaciskowa i przeplot

sposob podigczenia:
zaciski Srubowe lub wsuwki

wymiary: 342x235x205

wymiary: 100x75x111

wymiary: 103x177x251

RIzx-10

Przekaznik nadpradowo - czasowy zalezny

Podstawowe réznice:

RIzx-10

MiCOM P120

pomiar wartosci szczytowe;j

pomiar wartosci skuteczne;j

sposo6b poditaczenia:
listwa zaciskowa

sposo6b podigczenia:
zaciski srubowe lub wsuwki

wymiary: 180x202x205

wymiary: 103x177x251

Dla zabezpieczenia wiecej niz jednej fazy zaleca sie stosowanie zabezpieczenia tréjfazowego
MiCOM P121 lub RITx-210 z charakterystykg zalezng (dostepny w sprzedazy od 11.2002).
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RPox-10

Przekaznik katowy ziemnozwarciowy

Podstawowe réznice:

RPox-10

RPox-259

MiCOM P126

pomiar wartosci szczytowe;j

pomiar wartosci skuteczne;j

pomiar wartosci skutecznej

1 przekaznik czterostykowy

2 przekazniki jednostykowe

9 przekaznikéw
programowanych

sposo6b poditaczenia:
listwa zaciskowa

sposo6b podigczenia:
listwa zaciskowa

sposo6b podtaczenia:
zaciski srubowe lub wsuwki

wymiary: 180x202x205

wymiary: 95x75x110

wymiary: 103x177x251

RPx-10
Przekaznik katowy

Podstawowe réznice:

RPx-10

MiCOM P127

pomiar wartosci szczytowe;j

pomiar wartosci skuteczne;j

sposob podigczenia:
listwa zaciskowa

sposob podigczenia:
Zaciski Srubowe lub wsuwki

wymiary: 180x202x205

wymiary: 154x177x247

ZA-10, ZA-11
Automatyka SPZ SN

Funkcje automatyki SPZ dla linii SN realizujg przekazniki takie jak PS462, PS482, MiCOM P123
lub MiCOM P127 obok podstawowych funkcji zabezpieczeniowych dla linii zasilajgcych i

odptywowych.

ZB-10, ZB-12

Zabezpieczenie baterii kondensatoréw SN

Podstawowe réznice:
ZB-10, ZB-12

PS482

MiCOM P126

2 niezalezne obwody pomiaru

pradu sktadowej zerowej

1 obwdd pomiaru pradu
sktadowej zerowej

1 obwdd pomiaru pradu
sktadowej zerowej

10 wejs¢ cyfrowych

10 lub 16 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

7 wejsc cyfrowych
(programowalne)

min. 13, max. 26 wyjs¢
przekaznikowych

16 lub 24 wyjscia przekaznikowe
(programowalne)

9 wyjs¢ przekaznikowych
(programowalne)
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ZC-11,2C-12,ZC-12R

Zabezpieczenie tacznika szyn SN

Podstawowe réznice:

ZC-11,2C-12

PS462

MiCOM P122

11 wejs¢ cyfrowych

10 lub 16 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

3 wejscia cyfrowe
(programowalne)

27 wyj$¢ przekaznikowych

16 lub 24 wyjscia przekaznikowe
(programowalne)

7 wyjs¢ przekaznikowych
(programowalne)

ZLT-11

Zabezpieczenie Odplywéw Kablowych Linia-Transformator

Podstawowe réznice:

ZLT-11

PS482

MiCOM P127

zabezpieczenia admitancyjne

tak

brak

14 wejs¢ cyfrowych

10 lub 16 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

7 wejsc cyfrowych
(programowalne)

20 wyjs¢ przekaznikowych

16 lub 24 wyjscia przekaznikowe
(programowalne)

9 wyjs¢ przekaznikowych
(programowalne)

ZL-12,ZL-13, ZL-14, ZL-15

Zabezpieczenie linii napowietrznej i kablowej SN

Podstawowe réznice:

ZL-12, ZL-13, ZL-14, ZL-15

PS482

MiCOM P127

zabezpieczenia admitancyjne
(ZL-14, ZL-15)

tak

brak

min. 8, max. 14 wejs¢ cyfrowych

10 lub 16 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

7 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

min. 15, max 31 wyjsé
przekaznikowych

16 lub 24 wyjscia przekaznikowe
(programowalne)

9 wyjs¢ przekaznikowych
(programowalne)

ZP-11

Zabezpieczenie pola pomiarowego SN

Podstawowe réznice:

ZP-11

PS462

MiCOM P922

3 wejscia cyfrowe

10 lub 16 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

5 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

19 wyjs¢ przekaznikowych

16 lub 24 wyjscia przekaznikowe
(programowalne)

9 wyjs¢ przekaznikowych
(programowalne)
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ZR-11, ZR-12G, ZR-21

Automatyka samoczynnego zalaczania rezerwy SN

Automatyka SZR moze by¢ zrealizowana przez PS482 w oparciu o wewnetrzng strukture logiki
programowalnej, wykorzystujacg informacje podawane na wejscia cyfrowe. Mozliwe jest
stworzenie automatu SZR w jednym urzadzeniu i w osobnym polu (np. sprzegta) lub w dwdch
polach zasilajacych z wykorzystaniem 2 przekaznikéw PS482.

Podstawowa réznica pomiedzy przekaznikami SMAZ a PS482 polega na tym, ze pierwsze z nich
realizujg pomiary napie¢ dla obu sekcji w jednym urzadzeniu, natomiast do wykonania SZR

z pomiarem napie¢ wtasnych w oparciu o PS482 nalezy wykorzystac 2 przekazniki w polach
zasilajacych. W tym przypadku mozna potaczy¢ funkcje zabezpieczeniowe pola zasilajgcego

z automatykg SZR. Dla opcji jednego przekaznika PS482 w polu sprzegta, oprocz funkciji
automatyki SZR przekaznik moze tez realizowaé funkcje zabezpieczeniowe pola tagcznika szyn.

ZS-R1

Zabezpieczenie réznicowe silnikow SN

Przekaznik ZS-R1 moze by¢ w petni zastgpiony przez MiCOM P631.

ZSZ-11

Zabezpieczenie szyn zbiorczych SN

Zabezpieczenie szyn zbiorczych SN jest realizowane przez programowalng logike wewnetrzng
przekaznikéw zainstalowanych w polach odptywowych i zasilajgcych.

Dotyczy to zaréwno prostych przekaznikéw serii MiCOM Px20 np.: P122, P127, P921, itp. jak

i bardziej skomplikowanych urzadzen typu PS462, PS482, itp.

ZS-01, ZS-10

Zabezpieczenie silnikéw SN

Podstawowe réznice:

ZS-01, ZS-10 MiCOM P220

max. 7 wejs¢ cyfrowych 5 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

max. 14 wyjs¢ przekaznikowych |6 wyjs¢ przekaznikowych
(programowalne)

ZTA-20

Autonomiczne zabezpieczenie transformatora

Podstawowe réznice:

ZTA-20 MiCOM P124S

9 wyjs¢ przekaznikowych 3 wyjscia przekaznikowe
(programowalne)

24/33



ZTU-11, ZTU-12

Zabezpieczenie transformatora uziemiajgcego

Podstawowe réznice:

ZTu-11, ZTu-12

PS462

MiCOM P122

max. 15 wejs¢ cyfrowych

10 lub 16 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

3 wejscia cyfrowe
(programowalne)

max. 37 wyjs¢ przekaznikowych

16 lub 24 wyjscia przekaznikowe
(programowalne)

7 wyjSc¢ przekaznikowych
(programowalne)

Automatyka wymuszania
sktadowej czynnej pradu

zrealizowana na wewnetrznych
bramkach logicznych

brak

ZTu-12R

Zabezpieczenie transformatora potrzeb wtasnych
z punktem zerowym uziemionym przez rezystor

Podstawowe réznice:

ZTu-12R

PS462

MiCOM P123

13 wejs¢ cyfrowych

10 lub 16 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

5 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

37 wyjs¢ przekaznikowych

16 lub 24 wyjscia przekaznikowe
(programowalne)

9 wyjs¢ przekaznikowych
(programowalne)

ZT-01K, ZT-02, ZT-11, ZT-12, ZT-12R

Zabezpieczenie transformatora SN

Podstawowe réznice:

ZT-01K, ZT-02, ZT-11, ZT-12,
ZT-12R

PS462

MiCOM P122

max. 17 wejs¢ cyfrowych

10 lub 16 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

3 wejscia cyfrowe
(programowalne)

max. 38 wyjs¢ przekaznikowych

16 lub 24 wyjscia przekaznikowe
(programowalne)

7 wyjSc¢ przekaznikowych
(programowalne)

ZT-24, 2T-23, ZT-22, ZT-21

Zabezpieczenie transformatora WN

Podstawowe réznice:

ZT-24, ZT-23, ZT-22, ZT-21

MiCOM P633

max. 14 wejs¢ cyfrowych

10 lub 16 wejs¢ cyfrowych
(programowalne)

max. 34 wyjscia przekaznikowe

16 lub 24 wyjscia przekaznikowe
(programowalne)
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Z272-10,Z2Z-10a

Zabezpieczenie ziemnozwarciowe

Podstawowe réznice:

2Z2-10,Z2Z-10a MiCOM P125 (MMLG-01 — gniazdo probiercze)

9 wyjs¢ przekaznikowych 6 wyjs¢ przekaznikowych (programowalne)

Przekazniki niskiego napiecia

Multi-11, 12

Mikroprocesorowy programowalny przekaznik czasowy

Podstawowe roznice:
Multi-11, 12 RTx-310

Montaz: Montaz:

gnhiazda 11-pinowe tylko szyna 35 mm
lub na szynie 35 mm, przez
zastosowanie gniazda GS11B
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Zamienniki przekaznikéw RIT-10, 20, 30 oraz Rlo-20, 30

Parametr RIT-10, RIT-20, RIT-30 RITx-31 MiCOM P121
Zakresy pradowe [A] 0,25-0,5/0,5-1; 0,5-1/1-2; 1-2/2-4 (In=1A) |0,1-0,415; 0,2-0,83; 0,4-1,66; 0,8-3,32; 2-8,2 (In=1A) |0,1-40; (In=1A)
2,5-5/5-10; 5-10/10-20; 10-20/20-40; 0,5-2,075; 1-4,15; 2-8,3; 4-16,6; 10-41; 20-82 (In=5A) |0,5-200 (In=5A)
25-50/50-100; (In=5A)
Zakresy czasowe [s] 0,3-2; 1-6; 3-20; 15-100; 0,05-3,2; 0,1 —6,4; 0,2-12,8; 0,5-32 0-160
Napiecie pomocnicze [VIAC |24;42; 48; 100; 110; 127; 220 24 do 220 AC/DC 125; 250
DC |12; 24; 48; 55; 60; 110; 125; 220; 250 24-48; 48-150; 125-250
Zestyki: RIT-10 2z bezzwt. + 2p zwtoczne 1p bezzwtoczny + 1p zataczany na 2p + 2z (programowalne)
RIT-20 3z bezzwt. + 2p zwloczne 3,2 s + 2p zwloczne
RIT-30 4z bezzwt. + 2p zwloczne
Wymiary (WxSxG) [mm]: RIT-10 235 x 126 x 205 235 x 180 x 205 177 x 103 x 251

RIT-20/30 typ A140 x 224 x 150
RIT-20/30 typ B201 x 234 x 154

Sposéb montazu RIT-10 oraz RIT-20/30 typ B — montaz Montaz natablicowy. Podigczenie przewodow do Montaz zatablicowy. Zaciski Srubowe.
natablicowy. Podtaczenie przewodéw do zaciskow srubowych od przodu tablicy.
zaciskoéw srubowych od przodu.
RIT-20/30 typ A — montaz natablicowy.
Podtaczenie przewodow od tytu przez
otwor w tablicy

Uwaga:

1) Zespoly RIT-10,20,30 (elektromechaniczne) sktadaja sie z 1, 2 lub 3 przekaznikéw RI-80 (cztony pradowe) oraz przekaznika RT-60 (czton czasowy)

2) Zespdt RITx-31 — elektroniczny uktad pomiarowy

3) Zespdt MiCOM P121 jest mikroprocesorowym zabezpieczeniem z tréjstopniowym czionem nadmiarowo pradowym, (pierwszy stopien posiada do wyboru
charakterystyki zalezno-czasowe, pozostate stopnie — niezalezne czasowo) oraz z trojstopniowym zabezpieczeniem ziemnozwarciowym, z mozliwoscig komunikac;ji
z systemem nadrzednym. Doktadne dane w karcie katalogowej MiCOM P120.

4) Brak typowych zamiennikéw dla przekaznikéw Rlo-20, 30. Mozna stosowac jako zamiennik bogatszy funkcjonalnie przekaznik RITx-31.
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Zamienniki przekaznika RI-80

Parametr RI-80 Ris-10 RITs-10 RITs-641/MS-641
Zakresy nastaw [A] 0,25-0,5/-,5-1; 0,5-1/1-2; 1-5; 2-10; 3-15 0,005-10 w podzakresach: 0,1-10 w podzakresach: 0,1-1; 0,5-5;
1-2/2-4; 2,5-5/5-10; 5-10/10-20; 10- 0,005-0,1; 0,05-1; 0,5-10 1-10
20/20-40; 25-50/50-100
Czestotliwos¢ dla AC [Hz] |50/60 50 50/60 40-400
Dopuszczalne obcigzenie | gorny zakres podziatki lecz nie wiecej |20 0,5; 2; 12 w zaleznosci od 5; 10; 15 w zaleznosci od podzakresu
trwate [A] niz 20 podzakresu
Wytrzymatos¢ cieplna 1s | 50 dla 3 pierwszych podzakresow, 3; 10; 40 w zaleznosci od 12; 35; 35 w zaleznosci od
[A] 250 dla pozostatych podzakresu podzakresu
Wspotczynnik powrotu >0,85 >0,95 nastawialny 0,5-0,95 nastawialny 0,7-0,95
Czas dziatania [s] <0,06 <0,06 nastawialny 0,1-3 nastawialny 0-10
Napiecie pomocnicze [V] | niepotrzebne 220 AC 24-230 AC/DC 24;100/110; 230 AC
24-60; 100-220 DC
Zestyki 1z + 1rlub 2z 2p 2p 2p (wybor dziatania: normalnie
zadziatany lub odwzbudzony)
Wymiary (WxSxG) [mm] 129 x 106 146 90 x106 x 62 52,5x86x70 75 x 45 x 109,5

Sposéb mocowania i
podtaczenia

jak REn-80

szyna DIN 35 mm, zaciski
Srubowe

szyna DIN 35 mm, zaciski
Srubowe

szyna DIN 35 mm, zaciski Srubowe

Uwagi:

1) Przekaznik RI-80 jest dwuzakresowy. Zmiane zakresu osigga sie przez potgczenie szeregowo lub réwnolegle uzwojen podwaojnej cewki
2) Przekaznik MS-641 moze pracowac jako nadpradowy lub podpradowy (wybor dziatania mostkiem na zaciskach)

Zamienniki przekaznika RUs-10

Uwaga:

1) Brak zamiennikéw dla przekaznika RUs-10. Zaleca sie stosowanie w uktadach odpowiednich stycznikéw.
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Zamienniki przekaznikéw REn-80, REp-80

Parametr REn-80 REp-80 REx-11 RETx-635/MU-635 RETx-633/MU-633

Zakresy pomiarowe |AC: 20-40/40-80; AC: 17-35/35-90; AC/DC : 12-24; 15-30; 30-90; AC/DC : 20-100; AC/DC : 1-10;

[Vl 40-80/80-160; 35-70/70-140; 40-120; 80-260 50-250; 100-500 10-100; 25-250;
55-110/110-220; 125- | 50-100/100-200; AC: 220-460 50-500
250/250-500 112-225/ 225-450

Czestotliwo$¢ [Hz] 50/60 50/60 50/60 40-400 40-400

Dopuszczalne gorny zakres podz. 1,15 gorn. zakr. podz.

napiecie ciaggte [V]

Wspétczynnik >0,85 <1,15 >0,9 0,7-0,95 (nastaw.) 0,7-0,95 (nastaw.)

powrotu

Czas dziatania [s] <0,06 <0,06 <0,05 0-10 (nastaw.) 0-10 (nastaw.)

ZestyKi 1z + 1rlub 2z 1z+1rlub2r 2p 2p (wybér zworg: norm. pobudz. lub odwzbudzony

Wymiary (WxSxG) | 129 x 106 x 146 129 x 106 x 146 75x 38 x 124 75 x 45 x 109,5 75 x 45 x 109,5

[mm]

Sposdb mocowania i | Mocowanie wtykowe w gniezdzie. Gniazda: Mocowanie w typowym gniezdzie 11- Mocowanie na szynie DIN 35mm. Zaciski Srubowe

podtaczenia natablicowe z podigczeniem przewoddw w noézkowym: na gornej i dolnej krawedzi tabliczki czotowej
zaciskach srubowych od przodu oraz - gniazdo natablicowe z zaciskami
natablicowe z zaciskami sSrubowymi dostepnymi Srubowymi;

przez otwor z tytu tablicy - gniazdo do mocowania na szynie

DIN 35mm (z zaciskami Srubowymi)
- gniazdo mocowane w otworze tablicy
z potacz. lutowanymi za tablicg
- mocowanie zatablicowe z dowolnym
Z ww. gniazd

Nap. pomocnicze [V]

nie wymaga

nie wymaga

nie wymaga

AC: 24;100/110; 230
DC: 24-60; 100-220

Uwagi:

1) Przekazniki REn-80 i REp-80 sg dwuzakresowe. Zmiane zakresu osigga sie przez potgczenie rownolegte lub szeregowe uzwojen podwaojnej cewki elektromagnesu

2) Przekazniki MU-635 i MU-633 mogq pracowacé jako nad- lub pod-napigeciowe (wybor mostkiem na zaciskach)

3) Poszczegdlne zakresy pomiarowe w przekaznikach REn-80, REp-80, REx-11, MU-635 sg opcjonalne.
Wybdr zakresu pomiarowego w MU-633 dokonuje sie wybierajac odpowiednie zaciski przytaczeniowe.

4) Zakres 100-500 w MU-635 jest uzyskiwany za pomocg adaptera MU-611
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Zamienniki przekaznikéw RT-60, RTo-60

Parametr

RT-60

RTx-153

RTo-60

RTox-10

RTox-20

Zakres czasowy [s]

0,3-2; 1-6; 3-20; 15-100

0,01-360 000; 0,01s do
100h w 8 wybieranych

0,5-2; 1,5-6; 5-20; 12,5-50

0,1-990 w 3 wybieralnych
przetacznikiem

0,1-1000 w 4 wybieralnych
przetacznikiem

przetacznikiem podzakresach podzakresach
podzakresach
Funkcja A A, B,C,D F F F
Napiecie zasilajace AC: 24; 42; 48; 100; 110; DC: 12 DC: 12; 24; 48;60; 110; AC/DC: 24 AC/DC: 24-230
I\ 127; 220 AC/DC: 24-48; 60-100; 220 AC (50/60Hz): 110; 220
DC: 12; 24, 48; 55; 60; 110; |110/127; 220/230 AC (50/60Hz): 24; 42; 48; |DC: 110; 220
125; 220; 250 100; 117; 220
ZestyKi 2p zwh.+1p bezzwt. 2p zwh.+1p bezzwt. 2p zwh.+1z bezzwi. 1p 2z +1r.
Wymiary (WxSxG) 129 x 106 x 146 75 x 38 x 88,5 129 x 106 x 146 75x 38 x 38,5 86 x35x70
[mm]

Sposdb mocowania i
podtaczenia

wg opisu ponizej

wg opisu ponizej

wg opisu ponizej

wg opisu ponize;j

Mocowanie na szynie DIN
35 mm. Zaciski Srubowe.

RT-60, RTo-60

RTx-1563, RTox-
10

doprowadzenie przewoddw od tytu tablicy (zaciski gniazda przeznaczone do lutowania)
Przekazniki mozna réwniez montowaé zatablicowo w odpowiednim otworze z uzyciem specjalnej kryzy i sprezyn

Uwaga:

1) Elektromechaniczny przekaznik RTo-60 prawidtowo odmierza czas po zaniku napiecia zasilania nawet po uprzednim krétkotrwatym zasileniu.
Elektroniczne przekazniki Rtox-10 i RTox-20 sg zasilane , po zaniku napiecia pomocniczego, z wewnetrznego akumulatorka. Jego prawidtowa praca wymaga
dtuzszych okreséw obecnosci nagiecia pomocniczego. Przy prawidiowo natadowanym akumulatorze czas obecnosci napiecia powinien by¢ 10-krotnie diuzszy
od czasu nastawionego opdéznienia.

Mocowanie w specjalnym gniezdzie; dwie wersje gniazda: mocowanie natablicowe z doprowadzeniem przewodéw od przodu tablicy
oraz mocowanie natablicowe (otwor w tablicy na zaciski) z doprowadzeniem przewodow od tytu tablicy. Zaciski Srubowe.
Mocowanie wtykowe w gniezdzie 11-n6zkowym. 3 wersje gniazda: natablicowe z doprowadzeniem przewodow od przodu tablicy
lub gniazdo do mocowania na szynie DIN 35 mm (w obu tych gniazdach zaciski srubowe) lub gniazdo mocowane w otworze tablicy,
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Zamienniki przekaznikéw RTst-10,11,12,13

Parametr

RTst-10, 11, 12, 13

RTxt-10B, 11B, 22B, 23B

Czas cyklu

od 5s do 24 h w 28 wersjach

dowolny z zakresu 0,1[s]-250[h] z krokiem nastawy 0,1 [s]

llo$¢ niezaleznych toréw czasowych

6,12, 24 w RTst-10,11
5,10, 20 w RTst-12,13

4 w wersjach RTxt-20,22
8 w wersjach RTxt-21,23

Nastawianie programu

Mechaniczne:

- RTst-10,11 — przesuwanie 2 tarcz tworzacych
krzywka. 1 zat + 1 wyt. w ramach cyklu

- RTst-12,13 — nacinanie programu w krzywce z
tworzywa sztucznego

Cyfrowe:

Nastawa z komputera PC (przy uzyciu programu
firmowego oraz przewodu, dostarczanych z
przekaznikiem). Mozliwo$¢ ustawienia 80 zdarzen
czasowych w ramach cyklu.

Dziatanie

Ciagta praca cykliczna podczas zasilania
synchronicznego silnika napedowego

Praca cykliczna lub praca 1 cyklu. Mozliwos¢
zewnetrznego zatrzymania pracy oraz resetowania
przekaznika

Napiecie zasilania [V]

AC (50Hz); 24127, 220, 380

AC/DC: 24-48; 110-230

Zestyki wyjsciowe

1z + 1r w kazdym kanale taczniki miniaturowe

1z w kazdym kanale. Przekazniki wyjsciowe bistabilne

Pomiar czasu

silnik synchroniczny 50Hz

uktad mikroprocesorowy

Wskazanie odmierzanego czasu brak 5 cyfrowy wys$wietlacz cieklokrystaliczny
Wymiary (WxSxG) [mm] RTxt-10,12 138 x82x 75 106 x 90 x 57
173 x82x 75
242 x 82 x 75
RTxt-11,13 215 x 166 x 92

280 x 166 x 92

Sposdb mocowana i podtgczenia przewodoéw

Natablicowa za pomoca 4 $rub. Zaciski wsuwkowe

Szyna DIN 35 mm. Zaciski Srubowe
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Schematy przytaczen przekaznikow
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Wejscia
i zasilanie

\ \ | \ \
1[23]45]6 [7]8]

(1/2 3[4 [5]6 [7]8

— ]

wyjécie pomiarowe
<250V AC/DC

MU 611

Wwejscie pomiarowe
<500 VAC/DC

MU 635 i MU 611

1. Zakres 100-500V z adapterem MU 611
i wersjg MU 635 z zakresem 50-250V

2. zaciski 1-3
rozwarte-przekaznik nadnapieciowy U>
zwarte-przekaznik podnapieciowy U<
zaciski 2-3
rozwarte-przekaznik normalnie pobudzony
zwarte-przekaznik normalnie odwzbudzony
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* zaciski 1-3
rozwarte-przekaznik nadnapigciowy U>
zwarte-przekaznik podnapieciowy U<
zaciski 2-3
rozwarte-przekaznik normalnie pobudzony
zwarte-przekaznik normalnie odwzbudzony
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Wykonanie z doprowadzeniami
przewoddw od tytu (zestyki 2z)
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RI-80
Wykonanie z doprowadzeniami
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zaciski 1-3

rozwarte-przekaznik nadpradowy |>
zwarte-przekaznik podpradowy I<

zaciski 2-3

rozwarte-przekaznik normalnie pobudzony
zwarte-przekaznik normalnie odwzbudzony
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Notatki:

Twoj kontakt:

W przypadku potrzeby uzyskania dodatkowych informaciji, prosimy
o kontakt telefoniczny z nastepujacymi osobami w siedzibie firmy:

o Stanistaw Kubacki, Kierownik Ustug Zewnetrznych, tel. (074) 854 84 81,
o Piotr Dgbrowski, Kierownik Ofertowania, tel. (074) 854 86 00,
o Tomasz Ciesielski, Kierownik Aplikacijii Ustug, tel. (074) 854 88 66,

lub z Regionalnymi Kierownikami Sprzedazy:

o Stawomir Wisniewski, tel. kom. (0601) 52 22 37,

o Artur Ostaszewski, tel. kom. (0603) 76 58 44,

o Krzysztof Kocmierowski, tel. kom. (0601) 94 54 55.
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