Przekazniki czasowe

Wiasciwosci

Wielofunkeyjny *
(Ac) opéznione zalgczenie aktywowane
wejéciem sterujgcym
(Bc) zatqczenie na nastawiony czas
aktywowane wejéciem sterujgcym
(A1c) opéznione zalqczenie wyzwalane
zdjgciem napigcia z wejécia
sterujgcego B1 (rozwarcie: A1 z B1)
(B1c) zalgczenie na nastawiony czas
wyzwalane zdjgciem napigcia z wejécia
sterujgcego B1 (rozwarcie: A1 z B1)
(C1c) praca cykliczna wyzwalana
zdjgciem napigcia z wejécia
sterujgcego B1 (rozwarcie: A1 z B1)
(D1¢) praca cykliczna wyzwalana
zdjeciem napigcia z wejicia
sterujqcego B1 (rozwarcie: AT z B1)
Start z bezzwlocznym przetqczeniem
styku wykonawczego
(Wd) nadzér przestoju- Watch-Dog
(Zsc) zmiana stanu przy aktywacii
wejscia sterujgcego B1

Programowalne (poprzez wybér funkcji)
napieciowe wejscie sterujgce B 1
Wielozakresowy: 1 z 8 zakreséw

czasu (od 0,01s do 100h - wybér zakresu
poprzez przetqcznik)

Analogowa nastawa czasu

Szeroki zakres napigcia zasilania

od 24V do 240 V AC/DC

Przekaznik wykonawczy o zestyku
przetqgcznym zwlocznym

RTx-412 Mikroprocesorowy Przekaznik Czasowy

Dane Techniczne

Napigcie zasilania Un:
24-240V AC/DC
Dopuszczalne zmiany napigcia zasilania
(0,8-1,1)Un
Czestotliwos¢
50/60Hz
Pobér mocy: < 2VA
Zakresy czasowe (wybér przetgcznikiem)
0,01-0,1s; 0,1-1s; 1-10s; 10-100s;
1-10min; 10-100min; 1-10h; 10-100h
Uwaga: Dokladno$é¢ nastawy i rozrzut dla
zakresu (0,01-0,1)s sq wigksze niz podano
ponizej, zaleca sig nastawianie doéwiadczalne
Czas regeneraciji
£0,1s
Zdolnosé tgczeniowa
- zalgczanie oraz trwale

5A
- wylqczanie

5A (220V AC, cos § 2 0,4)

0,1A (220V DC, L/R=40ms)
Trwato$é tgczeniowa
10°
Weiscie sterujgce B1: sterowane napigciem Un
(minimalny impuls sterowniczy: 50ms)

Rozrzut
1%+10ms

Doktadno$é nastawy

+ 5% + 20ms koficowej wartosci zakresu
Temperatura pracy

(-25...+60)°C

Montaz

na szynie 35mm (DIN EN 50022)

Stopien ochrony
obudowa IP40, zaciski IP20

<z

Schemat wyprowadzen

Dioda LED sygnalizujgca obecnosé napigcia Zaciski:
zasilania (Un) érubowe M3, drut i linka: 2,5mm’
Dioda LED sygnalizujgca stan zestykéw Waga:
przekaznika wykonawaczego (R) oraz stan <0,2kg
odmierzania czasu (krétkie rozbtyski diody)
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‘ Wymiary przekaznika RTx-412




LEGENDA

U - napigcie zasilania, dioda Un

R - stan przekaznika wykonawczego, dioda R
T, T1, T2 - nastawy czasu

Stan poczatkowy - stan przekaznika przed
wigczeniem napigcia zasilania

Funkcja Alc
(Praca cykliczna
z funkcjq zatrzymania)
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Rozwarcie zaciskéw B1 oraz A1 powoduje
rozpoczecie odmierzania czasu T. Po jego
odmierzeniu przekaznik wykonawczy zostaje
pobudzony. Pozostaje w tym stanie az do
ponownego zwarcia zaciskéw B1 oraz A1. W
trakcie odmierzania czasu T wejscie sterujqce jest
ignorowane.

Funkcja Blc

(Zatgczenie na nastawiony
czas wyzwalane rozwarciem
wejécia sterujqcego)
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Zwarcie zacisku B1 z A1 powoduje pobudzenie
przekaznika wykonawczego. Rozwarcie zaciskéw
B1i Al powoduje rozpoczecie odmierzania czasu
T. Po jego odmierzeniu przekaznik wykonawczy
zostaje odwzbudzony. Pozostaje on odwzbudzony
az do ponownego zwarcia zaciskéw B1i Al.

W trakcie odmierzania czasu T, wejécie sterujgce
jest ignorowane.

Przekazniki czasowe

Funkcja D1c
(Praca cykliczna wyzwalana
rozwarciem wejiia sterujgcego)
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Rozwarcie zaciskéw B1 i A1 powoduje pobudzenie
przekaznika wykonawczego i rozpoczecie
odmierzania czasu T, po ktérym nastepuje
odwzbudzenie przekaznika wykonawczego na
nastawiony czas T. Cykl jest powtarzany az do
ponownego zwarcia zaciskéw B1i Al.

Funkcja Clc
(Praca cykliczna wyzwalana
rozwarciem wejiia sterujgcego)
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Rozwarcie zaciskéw B1 i AT powoduje
rozpoczecie odmierzania czasu T, po ktérym
nastepuje pobudzenie przekaznika wykonawczego
na nastawiony czas T. Cykl jest powtarzany az do
ponownego zwarcia zaciskéw B1 i Al.



Funkcja Ac
(Opéznione zatgczenie
aktywowane wejéciem sterujgcym)
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Po zwarciu zacisku B1 z A1 nastepuje
odmierzanie czasu T. Po odmierzeniu czasu T
zostaje pobudzony przekaznik wykonawczy.
Pozostaje on pobudzony az do rozwarcia
zaciskédw B1i Al. Rozwarcie B1 i Al w trakcie
odmierzania czasu T, powoduje przerwanie jego
odmierzania.

Funkcja Wd
(Nadzér przestoju- Watch-Dog)
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Po wigczeniu napigcia zasilania U, zostaje
pobudzony przekaznik wykonawczy i ozpoczyna
sig odmierzanie czasu T. Jesli w trakcie odmierzania
nastgpi zwarcie zaciskéw B1 i A1 to odmierzanie
czasu nastepuje od poczatku. Jedli w trakcie
odmierzania czasu nie nastgpito zwarcie B1 i A1, to
przekaznik wykonawczy zostaje odwzbudzony

i pozostaje w tym stanie az do wytqczenia

i ponownego wigczenia napigcia zasilania.

Funkcja Wd
(Nadzér przestoju- Watch-Dog)
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Po wiqczeniu napigcia zasilania U, zostaje
pobudzony przekaznik wykonawczy i ozpoczyna
sie odmierzanie czasu T. Jesli w trakcie odmierzania
nastqpi zwarcie zaciskéw B1i Al to odmierzanie
czasu nastepuje od poczgtku. Jedli w trakcie
odmierzania czasu nie nastgpito zwarcie B1 i A1, to
przekaznik wykonawczy zostaje odwzbudzony

i pozostaje w tym stanie az do wylgczenia

i ponownego wiqczenia napigcia zasilania.

Przekazniki czasowe

Funkcja Bc

(Zatgczenie na nastawiony

czas aktywowane wejéciem sterujqcym)
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Po zwarciu zacisku B1 z A1 nastepuje pobudzenie
przekaznika wykonawczego i start odmierzania
czasu T. Po odmierzeniu czasu T przekaznik
wykonawczy zostaje odwzbudzony. Rozwarcie
zaciskéw B1 oraz A1 w trakcie odmierzania czasu
T powoduje przerwanie jego odmierzania

i odwzbudzenie przekaznika wykonawczego

Funkcja Zsc
(Zmiana stanu przy aktywacii
wejscia sterujgcego)

T>T T2>T [T13<

LED R

Po podtqczeniu napiecia zasilania U, przekaznik
wykonawczy pozostaje odwzbudzony. Zwarcie
zaciskéw B1 i Al powoduje pobudzenie
przekaznika wykonawczego. Jego odwzbudzenie
nastepuje po ponownym zwarciu zaciskéw B1

i Al..Kazdorazowe zwarcie zaciskéw B1i Al
bedzie powodowato zmiane stanu przekaznika
wykonawczego na przeciwny, za wyijqgtkiem
sytuacji, ze kolejne zwarcia B1 i A1 nastqpiq po
sobie w czasie krétszym, niz nastawiony czas T.
Wredy kolejne ich zwarcie zostanie zignorowane.







Zgodnosé z normami

i dyrektywami

PN-EN 618121 (IEC 618121 1996)
Dyrektywa EMC Unii Europeiskiej
89/336/EEC

Dyrektywa Niskonapigciowa Unii
Europeiskiej 73/23/EEC

Odlegtosci izolacyjne
Zgodnie z PN-EN 618121 p.3.9.2

Kompatybilnosé
Elektromagnetyczna (EMC)
Emisja

Zaktécenia wypromieniowane

i zaklécenia przewodzone

EN 55022: 2000 klasa A

Odpornosé

Wytadowanie elektrostatyczne ESD:
EN 61000-4-2; poziom 2

Pole elekiromagnetyczne

o czestotliwosci radiowe:

EN 61000-4-3; poziom 3

Szybkozmienne zaktécenia przejiciowe:

EN 61000-4-4; poziom 3
Udary: EN 61000-4-5; poziom 3

Izolacja elektryczna

Préba wytrzymatosci napieciem
statycznym:

miedzy obwodami: 2kV, 50Hz, 1 min
przerwy stykowej: 1kV, 50Hz, 1min
Pomiar rezystancii izolaciji: >100MQ
Préba wytrzymatosci napieciem
udarowym:

migdzy obwodami: 5 kV, 1,2ps/50us

Wymiary przekaznikéw
RTx-4xx

Wyirzymatosé mechaniczna
Préba wibracyjna

Klasa ostrodci 1

Podczas transportu

10 do 60Hz, 1g

Udary

Klasa ostrodci 1

Udary wielokrotne 10gn

Maksymalna czestosé taczen
360/h -dla I=5A, U=250VAC,

obcigzenie rezystancyjne

Napiecie przetgczania do stanu
spoczynku
>0,1Un

Minimalny impuls sterowniczy
<50ms

Pozycja pracy
dowolna

Obudowa

Przystosowana do montazu
zatrzaskowego na szynie 35mm
(DIN EN 50022)

Zaciski

Srubowe M3 z ochrong przewodu.

Maksymalny przekréj przewodéw:
drut:2,5mm’

linka: 2,5mm’

Waga
70,2 kg

Warunki srodowiskowe

e Stopien ochrony:

- Obudowa: Ip40

- Zaciski: 1P20

e Temperatura pracy:
-25°C++60°C

e Temperatura przechowywania:
-30°C ++70°C

e  Wilgotnos$é wzgledna:

Brak kondensacji lub tworzenia sie lodu
i szronu 95% przy 40°C

*Doktadnosé nastawy i rozrzut mogq
by¢ wieksze niz podano w danych
technicznych. Zaleca sie nastawienie

doswiadczalne.

ALSTOM T&D SA

58-160 Swiebodzice, ul. Strzegomska 23/27
Tel. +48 (74) 854 84 10

Fax +48 (74) 854 85 48

www.alstom.pl/tde

e-mail: pcb-gee.poland@tde.alstom.com
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Instrukcja obstugi

RTx-412

Uniwersalny przekaznik czasowy

Nastawy zakreséw
czasowych
e e
ol =
0,01s-0,1s %ﬁZ:E
e
L L e =
1s-10s czas:E
Time |« =
10s-100s | _ g
Time |« 5
ol =
mM-A0m | e i
=
10m-100m | - ¢, ol
=
1h-10h | coo ol
b
10h-100h | czas o=k

Rys.1Schemat wewnetrzny
i podigczenie przekaznika

Budowa

Przekazniki umieszczone sq w
obudowie z tworzywa sztucznego o
klasie palnosci VO. Obudowa
przystosowana jest do montazu na
szynie DIN 35mm. Na powierzchni
czofowej wyprowadzone sq dwa
przefqczniki typu Dip Switch oraz
pokretto potencjometru. Pierwszy
przefqcznik (rys.2 poz.3) stuzy do
wybrania jednego z oémiu zakreséw
czasowych. Precyzyjnej nastawy
czasu w wybranym zakresie,
dokonuje sie pokrettem
potencjometru. Drugi z
przefqcznikéw (rys.2 poz.5) stuzy do
wybrania funkcji czasowej,
realizowane| przez przekaznik. Do
wyboru jest 8 funkeji. Na powierzchni
czotowej wyprowadzone sq takze
dwie diody $wiecqce LED. Dioda
zielona, oznaczona joko U (rys.2
poz.1), sygnalizuje wtgczenie
napiecia zasilania przekaznika.
Dioda czerwona, oznaczona jako R
(rys.2 poz. 2), sygnalizuje stan
przekaznika wyjéciowego.
Elementem wykonawczym jest
przekaznik o jednym styku

) (+)

o U=24-240Vac/dc

UWAGA:

Celem zapewnienia poprawnej pracy
weijscia sterujacego B1,przy
napieciu statym, konieczne

jest zachowanie polaryzaciji napiecia
jak na Rys.1

A1 B1 15
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Rys.2 Budowa przekaznikéw
RTx-412

przetgcznym. Niektére funkcje
wykorzystujg takze pomocnicze
wejécie przekaznika, ktére
wyprowadzone jest na zacisk B1.
Potgczenia elektryczne =z
przekaznikiem realizowane sq za
pomocq szeéciu zaciskéw $rubowych
w gémej i dolnej czeici przekaznika
(rys.2 poz. 6).

Sygnalizacja LED

Stan przekaznika wykonawczego

sygnalizowany jest poprzez

czerwonq diode LED oznaczong jako

R(rys.2 poz.2):

eDioda zgaszona  przekaznik
wykonawczy odwzbudzony,
czas nie jest odliczany z powodu
np.. uaktywnienia funkcji STOP
lub RESET, zakonczenia cyklu
pracy itp.

eDioda s$wieci s$wiattem ciggtym,
przekaznik wykonawczy
pobudzony, czas nie jest
odliczany z powodu
np.. uaktywnienia funkcji STOP
lub RESET, zakodczenia cyklu
pracy itp.

oKrétkie rozbtyski diody, przekaznik
wykonawczy odwzbudzony,
odliczany jest czas do jego
pobudzenia

ePrzerywane na krétko $wiecenie
diody, przekaznik wykonawczy
pobudzony, odliczany jest czas
dojego odwzbudzenia.

Wejscie sterujace

Weijécie to wyprowadzone jest na
zacisk B1 i aktywuije sie przez zwarcie
z zaciskiem A1, tak jak to zaznaczono
linig przerywang na schemacie
podtqczen przekaznika. Wejicie
sterujgce B1 posiada  znaczng
rezystancjq wejsciowg(ok. 500 k €,
wiec jedli styk S charakteryzuje sie
minimalnym prgdem, dla ktérego jest
on w stanie skutecznie podaé
napiecie na B1, to dla zwigkszenia



skutecznoséci uktadu, pomiedzy
zaciski B1 oraz A2 mozna
wiqczyé dodatkowe obcigzenie,
ktére spowoduje przeptyw pradu
o wymaganej wartosci po
zamknieciv styku S (Rd na
schemacie podtgczen
przekaznika). Pomiedzy zaciski
B1 i A2 mozna takze wigczyé
jakiekolwiek inne obcigzenie, do
ktérego styk S powinien podaé
napiecie (réwnoczednie ze
zwarciem zaciskéw Al i B1).
Nalezy jednak pamietaé by nie
powodowato to obnizenia
napiecia na zacisku B1 (po
zwarciu S), ponizej 0,9 napiecia
na zacisku Al

Dziatanie

Przekaznik rozpoczyna
realizacje zadanej funkcji po
podaniu napiecia zasilania.
Wytqczenie napigcia zasilania w
dowolnej chwili powoduje
powrét do stanu z przed
zatgczenia napiecia oraz
gotowosé do ponownej pracy po
czasie O,1s. Rys.1 przedstawia
stan stykéw wykonawczych
przekaznika przy braku napiecia
zasilajgcego. Pobudzenie
przekaznika, oznacza zwarcie
zaciskéw 15-18.

Funkcje czasowe

Wyboru funkcji czasowej
dokonuije sie przetgcznikiem typu
Dip Switch oznaczonym jako
Tryb/Mode. Przekaznik RTx-412
posiada zestyk sterujgcy.

Ponizej przedstawiono opis
funkcji w uktadzie symbol /
nazwa / nastawa / diagram /
opis. Opisy na diagramach
oznaczajq odpowiednio: U-
napiecie zasilania, S-zestyk
sterujgcy (stan wysoki-zestyk B
zwarty z A1), T-nastawiony czas,
R-stan przekaznika
wykonawczego (stan  wysoki
przekaznik pobudzony), LED
$wiecenie czerwonej diody LED
oznaczonejjakoR.

RTx-412

opaznione ZG’ch.Z,e.nle Po zwarciu zacisku B1 z Al nastepuje
Ac cktywowane wejsciem Tryb odmierzanie czasu T. Po odmierzeniu czasu T
sterujgcym Mode | zostaje pobudzony przekaznik wykonawczy.
T = Pozostaje on pobudzany az do rozwarcia
U :':l:' zaciskéw B1 i A1. Rozwarcie B1 i A1 w trakcie
| | odmierzania czasu T, powoduje przerwanie
S jego odmierzania.
R
DR ||| L1
zat. na nastawiony Po zwarciu zacisku B1 z Al nastepuje
Bc czas aktywowane Tryb pobudzenie przekaznika wykonawczego i
Weiéciem sterujgcym Mode odmierzanie czasu T. Po odmierzeniu czasu T
T NI 1 przekaznik wykonawczy zostaje
U roff=| | odwzbudzony. Rozwarcie zaciskéw B1 i AT w
s wi—| | trakcie odmierzania czasu T, powoduje
przerwanie jego odmierzania i odwzbudzenie
R przekaznika wykonawczego.
LED R
opé&nione zatgczenie ) . ) )
. Rozwarcie zaciskéw B1 i Al powoduje
Alc Wy,z,w,' rozwarciem rozpoczecie odmierzania czasu T. Po jego
wejscia sterujqcego Tryb odmierzeniu przekaznik wykonawczy zostaje
T T Mode | obudzony. Pozostaje on pobudzony az do
~d—| | Ponownego zwarcia zaciskéw B1 i Al. W
U s—fp| | frokcie odmierzania czasu T wejicie sterujgce
S j j i o3| | jestzablokowane
R
LED R
zat. na nastawiony Zwarcie zacisku B1 z Al powoduje
B 1c czas wyzw. rozwar. pobudzenie przekaznika wykonawczego.
wejscia sterujgcego Tryb | Rozwarcie zaciskéw B1 i Al powoduje
Mode | rozpoczecie odmierzania czasu T. Po jego
T T odmierzeniv przekaznik wykonawczy zostaje
1] ~| | odwzbudzony. Pozostaje on odwzbudzony az
S :E do ponownego zwarcia zaciskéw B1 i A1. W
trakcie odmierzania czasu T, wejicie sterujgce
R jest zablokowane.
LED R
praca cykliczna Rozwarcie zaciskéw B1 i Al powoduje
Clc wy.z'vqulcna r.ozwar. rozpoczecie odmierzania czasu T, po ktérym
wejscia sterujqcego nastepuje pobudzenie przekaznika
T T T T,,T Lrgge wykonawczego takze na czas T. Cykl jest
U % powtarzany az do ponownego zwarcia
s = | zaciskéwB1iA1l
Nl =
R w—
praca cykliczna Rozwarcie zaciskéw B1 i Al powoduje
D1c¢ wyzwalana rozwar. pobudzenie przekaznika wykonawczego i
wejscia sterujgcego Lrgge rozpoczecie odmierzania czasu T, po ktérym
TT.T T T nastepuje odwzbudzenie przekaznika
U | | wykonawczego takze na czas T. Cykl jest
il | powtarzany az do ponownego zwarcia
: W] | zaciskéwB1iAT
LED R




RTx-412

nadzér przestoju
d (Watch-Dog)
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Po wigczeniu napigcia zasilania U, zostaje
pobudzony przekaznik wykonawczy i
rozpoczyna sie¢ odmierzanie czasu T. Jedli w
trakcie odmierzania nastqpi zwarcie zaciskéw
B1 i Al to odmierzanie czasu nastepuje od
poczatku. Jezeli w trakcie odmierzania czasu nie
nastgpifo zwarcie B1 i Al, to przekaznik
wykonawczy zostaje odwzbudzony i pozostaje
w tym stanie az do wylgczenia i ponownego
wigczenia napigcia zasilania.

zmiana stanu przy
ZSc oktywacji wejécia
sterujgcego

Tryb
Mode

TM>T T2>T T3<

LED R
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Po podigczeniu napiecia zasilania U,
przekaznik wykonawczy pozostaje
odwzbudzony. Zwarcie zaciskéw B1 i Al
powoduje pobudzenie przekaznika
wykonawczego. Jego odwzbudzenie nastepuje
po ponownym zwarciu zaciskéw B1 i Al.
Kazdorazowe zwarcie zaciskéw B1i AT bedzie
powodowato zmiane stanu przekaznika
wykonawczego na przeciwny, za wyjgtkiem
sytuacji, ze kolejne zwarcia B1 i A1 nastqpiq po
sobie w czasie krétszym niz nastawiony czas T.
Wtedy kolejna ich zwarcie zostanie
zignorowane.

Dane Techniczne

Funkcje czasowe
Wybér przetqcznikiem Dip
Switch

RTx-412: Ac, Bc, Alc, Blc,
Clc, D1c, WA, ZSc

Zakresy czasowe

Wybér trzysekcyjnym
przetqcznikiem Dip Switch
(0,01-0,1s)*; 0,1-1s.; 1-10s; 10-
100s; 1-10min; 10-100min; 1-
10h; 10-100h

Rozrzut
1% +10ms

Uchyb
5% (w odniesieniu do kofcowej

wartosci zakresu) £20ms

Czas regeneracji
100ms

Wyijscia przekaznikowe
o 1 przekaznik przetqczny
e Zdolnosci tgczeniowe
przekaznikéw wykonawczych:
Zatgczanie lub trwale: 5A
Wytqczanie:
5A (220V AC, cos=0,4)
0,1A (220V DC, L/R=40ms)
o Trwatoéé tgczeniowa: 10°
cykli
o Trwato$é mechaniczna:

2x10" cykli

Wejscie sterujace

sterowanie zestykiem

Zasilanie
e  Pomocnicze napigcie
zasilania Vx:

24-240V AC/DC
e Tolerancja napigcia: 0,8-
1,1Vx
e Pobdr mocy: <2,5VA



