Instrukcja obstugi: RTx-420
Uniwersalny przekaznik czasowy
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Rys.1Schemat wewnetrzny
i podigczenie przekaznika

Budowa

Przekaznik umieszczony jest w
obudowie z tworzywa sztucznego o
klasie palnosci VO. Obudowa
przystosowana jest do montazu na
szynie DIN 35mm. Na powierzchni
czofowej wyprowadzone sq dwa
przetgczniki typu Dip Switch oraz
pokretto potencjometru. Pierwszy
przetqcznik (rys.2 poz.3) stuzy do
wybrania jednego z oémiu zakreséw
czasowych. Precyzyjnej nastawy
czasu w wybranym zakresie,
dokonuje sie pokrettem
potencjometru. Drugi z przetqcznikéw
(rys.2 poz.5) stuzy do wybrania
funkcji czasowej oraz
programowania dziatania
przekaznika R2 (25-26-28).
Do wyboru sq 4 funkcje czasowe. Na
powierzchni czotowej
wyprowadzone sq takze dwie diody
éwiecgce LED. Dioda zielona,
oznaczona jako U (rys.2 poz.1),
sygnalizuje wiqczenie napigcia
zasilania przekaznika. Dioda
czerwona, oznaczona jako R (rys.2
poz. 2), sygnalizuje stan przekaznika
wyijsciowego R1(15-16-18).
Elementem wykonawczym sq dwa
przekazniki o stykach przetqcznych
.Potqgczenia elektryczne z
przekaznikiem realizowane sq za
pomocq dziewieciu zaciskéw
srubowych w gérnej i dolnej czesci
przekaznika (rys.2 poz. 6).
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Rys.2 Budowa przekaznikéw RTx-420
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AREVA

SygnalizacjaLED

Stan przekaznika wykonawczego

sygnalizowany jest poprzez

czerwongq diode LED oznaczong jako

R(rys.2 poz.2):

eDioda zgaszona  przekaznik
wykonawczy odwzbudzony,
czas nie jest odliczany z powodu
zakonhczenia cyklu pracy lub
braku napiecia na zaciskach: A1-
A2.

e Dioda swieci swiattem ciggtym,
przekaznik wykonawczy
pobudzony, czas nie jest
odliczany z powodu
zakonczenia cyklu pracy.

o Krétkie rozbtyski diody, przekaznik
wykonawczy odwzbudzony,
odliczany jest czas do jego
pobudzenia

e Przerywane na krétko $wiecenie
diody, przekaznik wykonawczy
pobudzony, odliczany jest czas
dojego odwzbudzenia.

Konfiguracja dziatania
przeka nika R2

(zestyki 25-26-28)

Konfiguracja dziatania zestyku 25-
26-28 (przekaznik R2) odbywa sie
przy wykorzystaniu przetqcznika
ustalajgcego program dziatania
(patrz  rys.2 poz. 5). Jedli w
powyzszym przetgczniku switch
oznaczony cyfrqg “3” zostanie
przesuniety w strone cyfry “3”,

- przekaznik R2 (zaciski
,E'Kbezs-zé-zs) dziata
= T ,

wspétbieznie z gtéwnym
przekaznikiem wykonawczym R1 (15-
16-18) (zgodnie z ustawionym
programem dziatania funkcji
czasowej). Jesli switch “3” zostanie
przesuniety w kierunku przeciwnym
do cyfry “3":

oo [P przekaznik R2
Mode"":l:'l odwzorowuje obecnosé
w

napiecia U na AT-A2, tzn.

po podaniu napigcia U na
zaciski A1-A2 nastepuje
bezzwloczne  wysterowanie R2.

Brak napiecia na zaciskach A1-A2
odwzbudza przekaznik R2.



Dziatanie

Przekaznik rozpoczyna realizacje
zadanej funkcji po podaniu napigcia
zasilania. Wytqgczenie napigcia
zasilania w dowolnej chwili powoduije
powrdt do stanu z przed zatgczenia
napiecia oraz gotowo$c do ponownej
pracy po czasie 0,1s. Rys.]
przedstawia stan stykéw
wykonawczych przekaznika przy
braku napiecia zasilajgcego.
Zadziatanie funkcji czasowej,
oznacza zwarcie zaciskéw 15-18

lub/i 25-28.

Funkcje czasowe

Wyboru funkcji czasowej dokonuje
sie przetqcznikiem typu Dip Switch
oznaczonym jako Tryb/Mode.
Ponizej przedstawiono opis funkeji w
uktadzie symbol / nazwa / nastawa /
diagram / opis. Opisy na diagramach
oznaczajq odpowiednio: U-napiecie
zasilania, T-nastawiony czas, R1-stan
przekaznika wykonawczego 15-16-
18 (stan wysoki - przekaznik
pobudzony), R2 - stan przekaznika
wykonawczego 25-26-28 (stan
wysoki - przekaznik pobudzony), LED
$wiecenie czerwonej diody LED
oznaczonejjakoR.

A - opéznione zatqgczenie

1) Tryb :g
di=

w

Mode

Mode w

R1
R2
LED R

Rozpoczegcie odmierzania
nastawionego czasu nastepuje po
zatqczeniv napiecia  zasilania. Po
jego odmierzeniu nastepuje
pobudzenie przekaznika
wykonawczego R1. Stan taki trwa do
momentu wylqczenia napiecia
zasilania. Sposéb dziatania
przekaznika R2 (25-26-28) zalezy od
konfiguracji przetqgcznika

“Tryb/Mode” nr. 3.

B - zalgczenie na
nastawiony czas
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Pobudzenie przekaznika
wykonawczego R1 nastepuje
bezposrednio po podaniu napiecia
zasilania. Réwnoczesénie rozpoczyna
sie odmierzanie nastawionego czasu
T. Po jego odmierzeniu nastepuje
odwzbudzenie przekaznika
wykonawczegoR1.

Dziatanie przekaznika R2 (25-26-

28):

- przy ustawieniu w tryb powielania
dziatania R1 (patrz diagram: “17;
switch 3 w przetqczniku:Tryb/Mode),

wysterowanie przekaznika R1 (15-16-

18) powoduje zadziatanie R2,

-przy ustawieniu R2 w tryb dziatania
bezzwlocznego (patrz  diagram:
“2"), obecnoéé napiecia U (zaciski
A1-A2) powoduje wysterowanie R2
(25-26-28).
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C - praca cykliczna
(opéznione zatgczanie)
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Odmierzanie czasu T rozpoczyna sie
po zatqczeniu napiecia zasilania U.
Po odmierzeniu tego czasu nastepuje
pobudzenie przekaznika
wykonawczego R1 oraz ponowne
rozpoczecie odmierzania czasu T.
Po odmierzeniu tego czasu nastepuje
powrét przekaznika do stanu
poczqgtkowego i rozpoczyna sie
nastepny cykl. Dziatanie przekaznika
RT trwa do momentu wytgczenia
napiecia zasilania.

Dziatanie przekaznika R2 (25-26-
28):

- przy ustawieniu w tryb powielania
dziatania R1 (patrz rysunek “17;
switch 3 w przetqczniku:Tryb/Mode),
wysterowanie przekaznika R1 (15-16-
18) powoduje zadziatanie R2,

-przy ustawieniu R2w tryb dziatania
bezzwlocznego (patrz  diagram:
“2"), obecnoéé napiecia U (zaciski
A1-A2) powoduje wysterowanie R2
(25-26-28).



D - praca cykliczna
(zatgczanie na nastawiony
czas)
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Wraz z zatgczeniem napigcia U
nastepuje pobudzenie przekaznika
wykonawczego R1 i rozpoczecie
odmierzania czasu T. Po odmierzeniu
czasu T przekaznik wykonawczy R1
zostaje odwzbudzony i rozpoczyna
sie ponowne odmierzanie czasu T.
Po odmierzeniu tego czasu
rozpoczyna sie nastepny cykl
dziatania przekaznika R1. Cykle sq
powtarzane az do wytgczenia
napiecia zasilania.

Dziatanie przekaznika R2 (25-26-

28):

- przy ustawieniu w tryb powielania
dziatania R1 (patrz diagram:  “17;
switch 3 w przetqczniku:Tryb/Mode),

wysterowanie przekaznika R1 (15-16-

18) powoduje zadziatanie R2,

-przy ustawieniu R2 w tryb dziatania
bezzwlocznego (patrz  diagram:
“2"), obecnoéé¢ napiecia U (zaciski
A1-A2) powoduje wysterowanie R2
(25-26-28).

Dane Techniczne

Funkcje czasowe

Wybér przetqeznikiem Dip Switch:

A B CD

Zakresy czasowe

Wybdr trzysekcyjnym przetqcznikiem
Dip Switch

(0,01-0,1s5)*; 0,1-1s.; 1-10s; 10-100s; 1-
10min; 10-100min; 1-10h; 10-100h

Rozrzut
1% +10ms

Uchyb
5% (w odniesieniu do koficowej wartosci

zakresu) £20ms

Czas regeneracji
100ms

Wyijscia przekaznikowe
o 1 przekaznik przetqczny
o Zdolnodci tgczeniowe przekaznikéw
wykonawczych:
Zatgczanie lub trwale: 5A
Whytgczanie:
5A (220V AC, cosp=0,4)
0,1A (220V DC, L/R=40ms)
o Trwatoéé tgczeniowa: 10° cykli

o Trwato$é mechaniczna: 2x 107 cykli

Zasilanie

e Pomocnicze napigcie zasilania Vx:
24-240V AC/DC

o Tolerancja napigcia: 0,8-1,1Vx

o  Pobér mocy: <2,7VA

o Czlstotliwo 50/60Hz

Zgodnos¢ z normami

i dyrektywami

PN-EN 61812-1 (IEC 61812-1 1994)
Dyrektywa EMC Unii Europejskiej
89/336/EEC

Dyrektywa Niskonapigciowa Unii
Europeiskiej 73/23/EEC

Odlegtosci izolacyjne
Zgodnie z PN-EN 618121 p.3.9.2

Kompatybilnosé
Elektromagnetyczna (EMC)
Emisja

Zaktécenia wypromieniowane

i zaktécenia przewodzone

EN 55022: 2000 klasa A
Odpornosé

Wytadowanie elektrostatyczne ESD:

EN 61000-4-2; poziom 2

Pole elekiromagnetyczne

o czestotliwosci radiowe:

EN 61000-4-3; poziom 3
Szybkozmienne zaktécenia przejiciowe:
EN 61000-4-4; poziom 3

Udary: EN 61000-4-5; poziom 3
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Izolacja elektryczna

Préba wytrzymatosci napigciem
statycznym:

migdzy obwodami: 2kV, 50Hz, 1 min
przerwy stykowej: 1kV, 50Hz, 1min
Pomiar rezystancii izolacji: >100MQ
Préba wytrzymatosci napigciem
udarowym:

migdzy obwodami: 5 kV, 1,2us/50pus

Wyirzymatosé mechaniczna
Préba wibracyjna: Klasa ostroéci 1
Podczas transportu: 10 do 60Hz, 1g
Udary: Klasa ostrodci 1

Udary wielokrotne 10gn

Maksymalna czestosé tgczen
360/h-dla I=5A, U=250VAC,

obcigzenie rezystancyjne

Napiecie przetgczania do stanu
spoczynku
>0,1Un

Pozycja pracy
dowolna

Obudowa
Przystosowana do montazu

zatrzaskowego na szynie 35mm

(DIN EN 50022)

Zaciski
Srubowe M3 z ochrong przewodu.
Maksymalny przekréj przewodéw:
drut:2,5mm’
linka: 2,5mm’

Waga
70,2 kg

Warunki srodowiskowe

e  Stopien ochrony:

- Obudowa: IP40

- Zaciski: 1P20

e Temperatura pracy:
25°C++60°C

e Temperatura przechowywania:
-30°C ++70°C

e  Wilgotnos¢ wzgledna:

Brak kondensacii lub tworzenia sie lodu
i szronu 95% przy 40°C

*Doktadno$é nastawy i rozrzut mogg
by¢ wieksze niz podano w danych
technicznych. Zaleca sie nastawienie

doswiadczalne.
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