
Rys.1 Budowa przeka�ników RTx-426
Rys.2 Schemat wewnŒtrzny
i pod‡„czenie przeka�nika

Budowa

Przeka�nik umieszczony jest w
obudowie z tworzywa sztucznego o
klasie palno�ci V0. Obudowa
przystosowana jest do monta¿u na
szynie DIN 35mm. Na powierzchni
czo‡owej wyprowadzone s„ dwa
prze‡„czniki typu Dip Switch oraz
pokrŒt‡o potencjometru. Pierwszy
prze‡„cznik (rys.1 poz.3) s‡u¿y do
wybrania jednego z o�miu zakresów
czasowych czasu pracy w uk‡adzie
gwiazdy. Precyzyjnej nastawy czasu
pracy w uk‡adzie gwiazdy (w
wybranym zakresie) dokonuje siŒ
pokrŒt‡em potencjometru (rys.1
poz.4). Drugi z prze‡„czników (rys.1
poz.5) s‡u¿y do wybrania czasu
przerwy pomiŒdzy prac„ silnika w
uk‡adzie gwiazdy a prac„ w uk‡adzie
t  r ó  j  k „  t a  . .
N a p o w i e r z c h n i c z o ‡ o w e j
wyprowadzone s„ dwie diody
�wiec„ce LED. Dioda zielona,
oznaczona jako U (rys.1 poz.1),
sygnalizuje w‡„czenie napiŒcia
zasi lania przeka�nika. Dioda
czerwona, oznaczona jako R (rys.1
poz. 2), sygnalizuje pracŒ silnika w
uk‡adzie trójk„ta (stan przeka�nika
R1) oraz pracŒ w uk‡adzie gwiazdy
(stan przeka�nika R2). Elementem
wykonawczym s„ dwa przeka�niki
(R1 oraz R2) o stykach prze‡„cznych.
Pomocnicze wej�cia przeka�nika,
wyprowadzone s„ na zaciski

. Po‡„czenia elektryczne z
przeka�nikiem realizowane s„ za
pomoc„ dzies iŒc iu zac isków
�rubowych w górnej i dolnej czŒ�ci
przeka�nika (rys.1. poz. 6).
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Stan przekaŸników wykonawczych
(R1 i R2)  sygnalizowany jest
poprzez czerwon¹ diodê LED
oznaczon¹ jako R (rys.1 poz.2):

Dioda zgaszona informuje, ¿e R1 i
R2 s¹ odwzbudzone z powodu:

- braku napiêcia na A1-A2
- odliczania czasu T2.

Krótkie przerwy w œwieceniu
diody œwiadcz¹ o pracy w
uk³adzie gwiazdy podczas
rozruchu. PrzekaŸnik R2 jest
pobudzony. PrzekaŸnik R1
odwzbudzony. Odliczany jest
czas pracy w uk³adzie gwiazdy
(T1).

Krótkie rozb³yski diody œwiadcz¹
o wymuszonej pracy w uk³adzie
gwiazdy, tzn  obecnoœci
napiêcia:
- na zacisku B1: wstrzymywanie
odliczania czasu pracy w
uk³adzie gwiazdy (licznik T1)
- na zacisku B2: wymuszone
przejœcie z uk³adu trójk¹ta na
pracê w uk³adzie gwiazdy

Dioda œwieci œwiat³em ci¹g³ym, tzn
¿e silnik pracuje w uk³adzie
trójk¹ta. PrzekaŸnik R1
pobudzony R2 odwzbudzony.

Nastawy zakresów

czasowych

T1 - gwiazda:
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Dzia³anie prze³¹cznika

gwiazda/trójk¹t

W e j œ c i a s t e r u j ¹ c e :

B1 oraz B2.

Wejœcie B1 (funkcja “stop” dla T1):

Po podaniu napiêcia na zaciski A1-
A2 (przy braku napiêcia na
zaciskach: B1 oraz B2) RTx-426
rozpoczyna realizacjê programu
prze³¹czenia gwiazda/trójk¹t.
Nastêpuje bezzw³oczne zamkniêcie
zestyków R2 (25-28) oraz start
odmierzania czasu T1 (praca w
uk³adzie gwiazdy). Po odmierzeniu
czasu T1 nastêpuje rozwarcie zestyku
R2 (25-28) oraz start odmierzania
czasu T2 (czas przerwy pomiêdzy
gwiazd¹ a trójk¹tem). Po odmierzeniu
nastawionego czasu T2 (rys.1 poz.5),
nastêpuje zamkniêcie zestyku
przekaŸnika R1 (15-18) (praca w
uk³adzie trójk¹ta).
Zestyk przekaŸnika R1 pozostaje
zamkniêty do momentu zdjêcia
napiêcia z zacisków A1-A2 lub
podaniu napiêcia na wejœcia
steruj¹ce. Wy³¹czenie napiêcia
zasilania w dowolnej chwili powoduje
powrót do stanu z przed za³¹czenia
napiêcia (rys.2) oraz gotowoœæ do
ponownej pracy po czasie 0,1s.
Rys.2 przedstawia stan styków
wykonawczych przekaŸnika przy
braku napiêcia zasilaj¹cego.

Wejœcia steruj¹ce B1 oraz B2 s³u¿¹
do rozbudowy funkcji prze³¹czania
rozruchu gwiazda/trók¹t.

Wejœcie steruj¹ce B1 s³u¿y do
zatrzymania odliczania czasu T1
(praca w uk³adzie gwiazdy).
Poprzez to wejœcie mo¿na zestykiem
zewnêtrznym czas trwania
rozruchu w uk³adzie gwiazdy. Zdjêcie
napiêcia z B1 powoduje doliczenie
czasu T1 a nastêpnie prze³¹czenie w
uk³ad trójk¹ta.

Podanie napiêcia na
zacisk B1 przed podaniem napiêcia
na zaciski A1-A2 powoduje, po
podaniu napiêcia na A1- A2,
prze³¹czenie zestyku R2 a nastêpnie
zablokowanie odmierzania czasu T1
(funkcja stop). PrzekaŸnik R2
pozostaje wysterowany do momentu
zdjêcia napiêcia z B1 a nastêpnie
odmierzenia czasu T1.

Wejœcie steruj¹ce B2 s³u¿y do
wymuszonego (poprzez zewnêtrzny
zestyk) przejœcia z uk³adu trójk¹ta na
uk³ad gwiazdy.
Podanie napiêcia na zacisk B2 (przy
pracy w uk³adzie trójk¹ta) powoduje
prze³¹czenie z uk³adu trójk¹ta na
gwiazdê, tzn. odwzbudzenie zestyku
R1, start odmierzania czasu T2, a
nastêpnie, po jego odmierzeniu,
zamkniêcie zestyku R2.

Zdjêcie napiêcia z zacisku B2
powoduje bezzw³oczne przejœcie z
uk³adu gwiazdy na trójk¹t (powrót do
n o r m a l n e j p r a c y ) , t z n .
odwzbudzenie R2

wyd³u¿yæ

, start odmierzania
czasu T2 (czas przerwy), a po jego
odmierzeniu zamkniêcie zestyku R1.

Obecnoœæ napiêcia na zacisku B2 jest
sygnalizowana krótkimi rozb³yskami
diody R).

Uwaga:

Wejœcie B2 (wymuszona wejœciem
praca w uk³adzie gwiazdy):

Dane Techniczne

Zakresy czasowe

Rozrzut

Uchyb

Czas regeneracji

Wyj�cia przeka�nikowe

Zasilanie
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Wej�cia sterujace

T1- czas pracy w uk³adzie

gwiazdy:

Wybór zakresu trzysekcyjnym
prze³¹cznikiem Dip Switch (rys.1 poz.3):

(0,01-0,1s)*; 0,1-1s.; 1-10s; 10-100s; 1-

10min; 10-100min; 1-10h; 10-100h

Wartoœæ nastawy za pomoc¹ pokrêt³a

(rys.1 poz.4)

1% (bezwzglêdny: 10ms) +10ms

5% ( w odniesieniu do koñcowej

wartoœci zakresu)  ±20ms

100ms

2 przekaŸniki prze³¹czne

Zdolnoœci ³¹czeniowe przekaŸników

wykonawczych:

Za³¹czanie lub trwale: 5A

Wy³¹czanie:

5A (220V AC, cos =0,4)

0,1A (220V DC, L/R=40ms)

Trwa³oœæ ³¹czeniowa: 10 cykli

Trwa³oœæ mechaniczna: 2×10 cykli

Pomocnicze napiêcie zasilania Vx:

24-240V AC/DC

Tolerancja napiêcia: 0,8-1,1Vx

Pobór mocy: <2,7

T2- czas przerwy pomiêdzy prac¹
w uk³adzie gwiazdy a praca w
uk³adzie trójk¹ta:

Nastawa trzysekcyjnym prze‡„cznikiem
Dip Switch (rys.1 poz.5):
0ms, 50ms, 100ms, 150ms, 200ms,
250ms, 300ms, 350ms.
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B1, B2 sterowane napiŒciem Vx.
Minimalny impuls sterowniczy 50ms

VA

Czêstotliwoœæ 50/60Hz

Strona 2/4

T2T1a

U

R2

LED R

R1

B1

B2

T1b

T1=T1a+T1b

T2T1

U

R2

LED R

R1

B1

B2

T2 T2

T2T1

U

R2

LED R

R1

B1

B2



Zgodno�æ z normami

i dyrektywami

Odleg‡o�ci izolacyjne

Kompatybilno�æ

Elektromagnetyczna (EMC)

Odpornoœæ

Izolacja elektryczna

PN-EN 61812-1    (IEC 61812-1 1996)

Dyrektywa EMC Unii Europejskiej

89/336/EEC

Dyrektywa Niskonapiêciowa Unii

Europejskiej 73/23/EEC

Zgodnie z PN-EN 618121 p.3.9.2

Emisja

Zak³ócenia wypromieniowane

i zak³ócenia przewodzone

EN 55022: 2000 klasa A

Wy³adowanie elektrostatyczne ESD:
EN 61000-4-2; poziom 2
Pole elektromagnetyczne
o czêstotliwoœci radiowej:
EN 61000-4-3; poziom 3
Szybkozmienne zak³ócenia przejœciowe:
EN 61000-4-4; poziom 3
Udary: EN 61000-4-5; poziom 3

Próba wytrzyma³oœci napiêciem
statycznym:
miêdzy obwodami: 2kV, 50Hz, 1 min
przerwy stykowej: 1kV, 50Hz, 1min

Pomiar rezystancji izolacji: >100M
Próba wytrzyma³oœci napiêciem
udarowym:
miêdzy obwodami: 5 kV, 1,2 s/50 s

360/h - dla I=5A , U=250VAC,
obci¹¿enie rezystancyjne

0,1Un

50ms

dowolna

Przystosowana do monta¿u

zatrzaskowego na szynie 35mm

(DIN EN 50022)
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Wytrzyma‡o�æ mechaniczna

Maksymalna czŒsto�æ ‡„czeæ

NapiŒcie prze‡„czania do stanu

spoczynku

Minimalny impuls sterowniczy

Pozycja pracy

Obudowa

Próba wibracyjna: Klasa ostroœci 1
Podczas transportu: 10 do 60Hz, 1g
Udary: Klasa ostroœci 1
Udary wielokrotne 10gn
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Œrubowe M3 z ochron¹ przewodu.

Maksymalny przekrój przewodów:

drut:2,5mm

linka: 2,5mm

~0,2 kg

Stopieñ ochrony:

- Obudowa: IP40

- Zaciski: IP20

Temperatura pracy:

-25°C ÷ +60°C

Temperatura przechowywania:

-30°C ÷ +70°C

Wilgotnoœæ wzglêdna:

Brak kondensacji lub tworzenia siê

lodu  i szronu 95% przy 40°C

*Dok³adnoœæ nastawy i rozrzut mog¹

byæ wiêksze ni¿ podano w danych

technicznych. Zaleca siê nastawienie

doœwiadczalne.
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