Instrukcja obstugi: RTx-426
Przeka nik czasowy gwiazda-tr jk,,t
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Nastawy zakres w

czasowych
T1 - gwiazda:

Zakres czasu T1

Ustawienie zakresu czasu

pracy w ukladzie
gwiazdy: T1
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T2 - przerwa pomitdzy
gwiazd,, atr jk,,tem:

Nastawa czasu T2

Nastawa zakresu czasu

przerwy pomiedzy gwiazda i

trojkatem: T2
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Budowa

Przeka nik umieszczony jest w
obudowie z tworzywa sztucznego o
klasie palno ci VO. Obudowa
przystosowana jest do montagu na
szynie DIN 35mm. Na powierzchni
czotowej wyprowadzone s,, dwa
przei,,czniki typu Dip Switch oraz
pokrEtio potencjometru. Pierwszy
przei,,cznik (rys.l poz.3) siucy do
wybrania jednego z 0 miu zakres w
czasowych czasu pracy w ukiadzie
gwiazdy. Precyzyjnej nastawy czasu
pracy w ukiadzie gwiazdy (w
wybranym zakresie) dokonuje siE
pokrEtiem potencjometru (rys.1
poz.4). Drugi z przet,,cznik w (rys.1
poz.5) stu¢y do wybrania czasu
przerwy pomikdzy prac,, silnika w

AREVA

Sygnalizacja LED

Stan przekaznikéw wykonawczych

(R1iR2) sygnalizowany jest

poprzez czerwonq diode LED

oznaczong jako R (rys.1 poz.2):

e Dioda zgaszona informuje, ze R1 i
R2 sq odwzbudzone z powodu:

-braku napieciana A1-A2
-odliczania czasu T2.

o Krétkie przerwy w $wieceniu
diody $wiadczqg o pracy w
uktadzie gwiazdy podczas
rozruchu. Przekaznik R2 jest
pobudzony. Przekaznik R1
odwzbudzony. Odliczany jest

czas pracy w uktadzie gwiazdy
(T1).

ukiadzie gwiazdy a prac,, w ukiadzie o Krétkie rozblyski diody $wiadczq

tr jk,ta. .
Na powierzchni czoiowej
wyprowadzone s,, dwie diody
wiec,,ce LED. Dioda zielona,
oznaczona jako U (rysl poz.l),
sygnalizuje wi,,czenie napiGcia
zasilania przeka nika. Dioda
czerwona, oznaczona jako R (rys.1
poz. 2), sygnalizuje pracC silnika w
ukfadzie tr jk,,ta (stan przeka nika
R1) oraz pract w ukiadzie gwiazdy
(stan przeka nika R2). Elementem
wykonawczym s,, dwa przeka niki
(R1 oraz R2) o stykach przet,,cznych.

Pomocnicze wej cia przeka nika,
wyprowadzone s,, na zaciski B1 oraz
B2. Poti,,czenia elektryczne z
przeka nikiem realizowane s,, za
pomoc,, dziesitciu zacisk w
rubowych w g rnej i dolnej czE ci
przeka nika (rys.1. poz. 6).
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Rys.1 Budowa przeka nik w RTx-426

o wymuszonej pracy w uktadzie
gwiazdy, tzn obecnosci
napiecia:
- na zacisku B1: wstrzymywanie
odliczania czasu pracy w
uktadzie gwiazdy (licznik T1)
- na zacisku B2: wymuszone
przejicie z uktadu tréjkgta na
prace w uktadzie gwiazdy

o Dioda $wieci $wiattem ciggtym, tzn
ze silnik pracuje w uktadzie
tréjkata. Przekaznik R1
pobudzony R2 odwzbudzony.

) (+)

0 Vx=24-240 VAC/DC?
e

Rys.2 Schemat wewn(trzny
i podi,,czenie przeka nika
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Dziatanie przetacznika
gwiazda/tréjkat
T1 T2
U
R2
R1
B1
B2
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Po podaniu napiécia na zaciski Al-
A2 (przy braku napiécia na
zaciskach: B1 oraz B2) RTx-426
rozpoczyna realizacjé programu
prze’lczenia gwiazda/trojkt.
Nastépuje bezzwioczne zamkniécie
zestykow R2 (25-28) oraz start
odmierzania czasu T1 (praca w
uk’adzie gwiazdy). Po odmierzeniu
czasu T1 nastépuje rozwarcie zestyku
R2 (25-28) oraz start odmierzania
czasu T2 (czas przerwy pomiédzy
gwiazd® a tréjk*tem). Po odmierzeniu
nastawionego czasu T2 (rys.1 poz.5),
nastépuje zamkniécie zestyku
przeka¥Ynika R1 (15-18) (praca w
ukladzie trojk1ta).

Zestyk przekaYnika R1 pozostaje
zamkniéty do momentu zdjécia
napiécia z zaciskow A1-A2 lub
podaniu napiécia na wejecia
sterujice. Wy3lczenie napiécia
zasilania w dowolnej chwili powoduje
powr6t do stanu z przed za*lczenia
napiécia (rys.2) oraz gotowoez do
ponownej pracy po czasie 0,1s.
Rys.2 przedstawia stan stykow
wykonawczych przekaYnika przy
braku napiécia zasilajtcego.

Wejscia
B1 orazB2.

sterujqgce:

Wejecia sterujtce Bl oraz B2 stu¢t
do rozbudowy funkcji prze®tczania
rozruchu gwiazda/trokt.

Wejecie B1 (funkcja “stop” dlaT1):
T1 Tlb T2

U
R2
R1

s,
oty —

T1=Tla+Tlb

Wejecie sterujtce Bl s‘ugy do
zatrzymania odliczania czasu T1
(praca w ukladzie gwiazdy).
Poprzez to wejecie mognha zestykiem
zewnétrznym wydtuzy¢ czas trwania
rozruchu w uk’adzie gwiazdy. Zdjécie
napiécia z B1 powoduje doliczenie
czasu T1 a nastépnie prze’lczenie w
uklad tréjkta.

Uwaga: Podanie napiécia na
zacisk B1 przed podaniem napiécia
na zaciski A1-A2 powoduje, po
podaniu napiécia na A1l-A2,
prze¥iczenie zestyku R2 a nastépnie
zablokowanie odmierzania czasu T1
(funkcja stop). PrzekaYnik R2
pozostaje wysterowany do momentu
zdjécia napiécia z B1 a nastépnie
odmierzenia czasu T1.

Weijécie B2 (wymuszona wejsciem
praca w uktadzie gwiazdy):
T1 T2 T2 T2

s

R1 q -
B1
B2

i i

Wejecie sterujtce B2 slugy do
Wymuszonego (poprzez zewnétrzny
zestyk) przejecia z uk’adu trojktta na
uklad gwiazdy.

Podanie napiécia na zacisk B2 (przy
pracy w uk’adzie tréjkita) powoduje
prze¥lczenie z ukiadu trojkita na
gwiazdé, tzn. odwzbudzenie zestyku
R1, start odmierzania czasu T2, a
nastépnie, po jego odmierzeniu,
zamkniécie zestyku R2.

Zdjécie napiécia z zacisku B2
powoduje bezzwioczne przejecie z
uk®adu gwiazdy na trojk™t (powr6t do
normalnej pracy), tzn.
odwzbudzenie R2 , start odmierzania
czasu T2 (czas przerwy), a po jego
odmierzeniu zamkniecie zestyku R1.

Obecnosé¢ napigcia na zacisku B2 jest
sygnalizowana krétkimi rozbtyskami
diodyR).

Dane Techniczne
Zakresy czasowe

T1- czas pracy w uktadzie
gwiazdy:

Wybér zakresu trzysekcyjnym
przetqcznikiem Dip Switch (rys.1 poz.3):
(0,01-0,1s)*; 0,1-1s.; 1-10s; 10-100s; 1-
10min; 10-100min; 1-10h; 10-100h

Warto$¢ nastawy za pomocq pokretta
(rys.1 poz.4)
T2- czas przerwy pomiedzy pracq

w uktadzie gwiazdy a praca w
uktadzie tréjkata:

Nastawa trzysekcyjnym przet,,cznikiem
Dip Switch (rys.1 poz.5):

Oms, 50ms, 100ms, 150ms, 200ms,
250ms, 300ms, 350ms.

Rozrzut
1% (bezwzgledny: 10ms) +10ms

Uchyb
5% ( w odniesieniu do koricowej

wartosci zakresu) £20ms

Czas regeneracji
100ms

WYyj cia przeka nikowe
I 2 przekazniki przetqczne
I Zdolnosci tgczeniowe przekaznikéw
wykonawczych:
Zatgczanie lub trwale: 5A
Wytqczanie:
5A (220V AC, cosj=0,4)
0,1A (220V DC, L/R=40ms)
I Trwatosé tgczeniowa: 10° cykli

I Trwato$é mechaniczna: 2x 107 cykli

Wej cia sterujace

B1, B2 sterowane napiEciem VX.

Minimalny impuls sterowniczy 50ms

Zasilanie

I Pomocnicze napiecie zasilania Vx:
24-240V AC/DC

I Tolerancja napiecia: 0,8-1,1Vx

I Pobér mocy: <2,7VA

I Czestotliwo$é 50/60Hz
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Zgodno z normami
i dyrektywami
PN-EN 61812-1 (IEC 61812-1 1996)

Dyrektywa EMC Unii Europeiskiej
89/336/EEC

Dyrektywa Niskonapigciowa Unii
Europeiskiej 73/23/EEC

Odlegto ci izolacyjne
Zgodnie z PN-EN 618121 p.3.9.2

Kompatybilno
Elektromagnetyczna (EMC)
Emisja

Zaktécenia wypromieniowane

i zaktécenia przewodzone

EN 55022: 2000 klasa A
Odpornosé

Wytadowanie elektrostatyczne ESD:

EN 61000-4-2; poziom 2
Pole elekiromagnetyczne

o czestotliwosci radiowe;:

EN 61000-4-3; poziom 3

Szybkozmienne zaktécenia przejiciowe:

EN 61000-4-4; poziom 3
Udary: EN 61000-4-5; poziom 3

Izolacja elektryczna

Préba wytrzymatosci napigciem
statycznym:

migdzy obwodami: 2kV, 50Hz, 1 min
przerwy stykowej: 1kV, 50Hz, Tmin

Wymiary przekaznika
RTx-426

Pomiar rezystancii izolacji: >100MW
Préba wytrzymatosci napieciem
udarowym:

migdzy obwodami: 5 kV, 1,2ms/50ms

Wytrzymaio mechaniczna
Préba wibracyjna: Klasa ostroéci 1
Podczas transportu: 10 do 60Hz, 1g
Udary: Klasa ostroéci 1

Udary wielokrotne 10gn

Maksymalna czEsto i,,czez
360/h -dla I=5A, U=250VAC,

obcigzenie rezystancyjne

NapiCcie przet,,czania do stanu
spoczynku
10,1Un

Minimalny impuls sterowniczy
£50ms

Pozycja pracy
dowolna

Obudowa
Przystosowana do montazu

zatrzaskowego na szynie 35mm

Zaciski

Srubowe M3 z ochrong przewodu.

Maksymalny przekréj przewodéw:
drut:2,5mm’

linka: 2,5mm?

Waga
70,2 kg
Warunki srodowiskowe
e Stopien ochrony:
- Obudowa: IP40
- Zaciski: IP20
e Temperatura pracy:
-25°C ++60°C
e Temperatura przechowywania:
-30°C++70°C
e  Wilgotno$¢ wzgledna:
Brak kondensacji lub tworzenia sie
lodu i szronu 95% przy 40°C

*Doktadnosé nastawy i rozrzut mogq
by¢ wigksze niz podano w danych
technicznych. Zaleca sie nastawienie
doswiadczalne.

(DIN EN 50022)
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