4 Powrot

ASTAT S

Maty softstart ze zintegrowanym by-passem

ASTAT S to kompaktowy, prosty w obstudze softstart, przeznaczony dla
standardowch tréjfazowych silnikdw klatkowych. Dzieki zaawansowanej
technologii zapewnia ograniczenie prgdu podczas rozruchu i zatrzymywania
silnika.

ASTAT S umozliwia start silnika zasilajgc go obnizonym napieciem, podnoszqc
nastepnie wartosci tego napiecia do wartoéci znamionowej, co powoduje
unikniecie duzych prgdéw rozruchowych oraz tagodny start i stop.

Silnik musi byé przystosowany do rozpoczecia pracy przy obnizonym napieciu.

ag) ¢ Solidny softstart dla standardowych 3-fazowych silnikéw AC o mocy 30kW
o) przy napieciu 400V AC
< ¢ Napiecie znamionowe do 600V
g » Dwufazowa regulacja z wbudowanym by-passem
o ¢ Kompaktowa, mata obudowa
8 e Montaz na szynie DIN w standardzie. Powyzej 31A jako opcja
— L e Posiada cechy tagodnego startu i stopu
=)
S
=
>
Normy oznaczeniowe Dane techniczne
c€ Wartosci znamionowe
Napiecie znamionowe 3-fazowe AC
220/230V (+10%, -15%) dla typu QA02P_ __S
380/415V (+10%, -15%) dla typu QA12P ___S
480/500V (+10%, -15%) dla typu QA22P ___S
575/600V (+10%, -15%) dla typu QA32P S
Zakres czestotliwosci 50/60Hz (+5%)
Obcigzenie 3-fazowe, standardowe silniki ACAC
Parametry sterowania
D Czas (rampal) rozruchu 05-10s
Czas (rampa) zatrzymania 05-10s
Napiecie poczgtkowe 0-80% Un
Moment rozruchowy 0-64%Tn
Sterowanie wejs¢/wyjsc
Wejscia jedno wejécie dla funkcji Start/Stop
Wyjscia jedno wyjscie dla funkgji ,Koniec rozruchu”
dla prgdéw znamionowych 31, 44, 58A
Warunki srodowiskowe
Temperatura pracy 0 ... 40°C. Do 60°C nalezy obniza¢ 0 1,2% na jeden °C
Temperatura magazynowania -20... 70°C
Wilgotno$¢ wzgledna do 80%, bez kondensacji
Maks. wysoko$¢ pracy do 1000m.
powyzej nalezy obnizy¢ o 5% na kazde 100m
Stopien ochrony IP20

Kody zaméwieniowe @ str. D.65
Schematy fqczeniowe @ str. D.66
Charakterystyki dziatania @ str. D.67
Rysunki wymiarowe @ str. D.68
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ASTAT S

ASTAT S - Softstart

Napiecie Prqd Prqd Symbol  Nrkat. llos¢
wej. znamion.”  maks.  220/230V  380/415V 480/500V 575/600V w opak.
V.CA A A KW/Hp. kW / Hp kW /Hp kW / Hp
220 8 28 15/2 - = - QA02P008S 120881 1
17 60 4/55 - = - QA02P017S 120882 1
22 77 55/ 75 - = - QA02P022S 120883 1
31 110 7.5/10 - = - QA02P031S 120884 1
44 150 11/15 - - - QA02P044S 120885 1
58 200 15/20 - = - QA02P058S 120886 1
. 400 8 28 = 4/55 = - QA12P008S 120892 1
17 60 = 75/10 = - QA12P017S 120893 1
22 77 - 11/15 = - QA12P022S 120894 1
31 110 - 15/20 - - QA12P031S 120895 1
44 150 = 22/30 = - QA12P044S 120896 1
58 200 - 30/40 - - QA12P058S 120897 1 Z
Q
500 8 28 - - 55/ 7.5 - QA22P008S 120898 1 P
17 60 = - 11/15 - QA22P017S 120899 1 «
22 77 = - 15/20 - QA22P022S 120900 1 "
31 110 - - 22/30 - QA22P031S 120901 1 (o)
44 150 = - 30/40 - QA22P044S 120902 1 ;p
58 200 = - 45 /60 - QA22P058S 120903 1 w0
[y
Q
600 8 28 = - = 75/10 QA32P008S 120904 1 i
17 60 o — ° 15/20 QA32P017S 120905 1 _-—_—
22 7 = - = 22/30 QA32P022S 120906 1
31 110 - - - 30/40  QA32P031S 120907 1
44 150 S - = 37/50  QA32P044S 120908 1
58 200 = - = 55/75 QA32P058S 120909 1
Aksesoria Zestaw montazowy na szynie DIN dla typdw QAOPTDIN 120910 1
0 prgdzie znamionowym 31A, 44A i 58A
(1) Wartoé¢ znamionowa dla standardowych silnikéw 4-biegunowych AC
(2) Patrz Operacje/godz. w tabeli ponizej
Cykle/godzina obejmuije soft start i soft stop
Operacje i cykle/godzina ( dopuszczalna ilos¢ operacji i cykli
w ciqgu jednej godziny pracy urzqdzenia I
prad D
rozruch. R
QA_2P008S 8 7 15 35 70
16 16 33 77 155
24 26 51 125 250
28 (%) 32 62 155 -
QA_2P017S 17 7 15 35 70
34 16 33 77 155
51 26 51 125 250
60.(*) 32 62 155 -
QA_2P022S 22 7 15 35 70
44 16 33 77 155
66 26 51 125 250
77 32 62 155 -
QA_2P031S 31 4 8 20 40
62 8 15 38 76
93 12 24 62 124
110(%) 15 31 80 -
QA_2P044S 44 4 8 20 40
88 8 15 38 76
132 12 24 62 124
155(*) 15 31 80 =
QA_2P058S 58 4 8 20 40
116 8 15 38 76
174 12 24 62 124
200.(*) 15 31 80 =

(*) Maksymalny prad rozruchowy
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ASTAT S

Schematy tqczeniowe

Sterowanie za pomocq przyciskow
ze stycznikiem liniowym

I przecigzeniowym przekaznikiem
termicznym (soft start)

Sterowanie za pomocq ciggtego
sygnatu sterujgcego
(soft star i soft stop)
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Sterowanie za pomocqg przyciskow Sterowanie za pomocq przyciskow
i stycznikiem liniowym (soft start) ze zmiang kierunku obrotow ¥
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Moc silnika ASTAT S Q1 Q2 KM1 Q3 F1-F2 $1-S2-S3
380/415V Prqd wktadki Tup Typ przeciqgz.
kw Hp bezpiecznika stycznika  przekazn. term.
4 55 QA12P008 GPS1B*AK 10 CL25A RTAIN P9-P3
7.5 10 QA12P017 GPS1B*AN 25 CL25A RTA1S P9-P3
11 15 QA12P022 GPS1B*AP 32 CL25A RTA1T P9-P3
15 20 QA12P031 GPS1B*AR 40 CLO4A RTA1V P9-P3
22 30 QA12P044 GPS2B*AT 63 CLO6A RT A 2F P9-P3
30 40 QA12P058 GPS2B*AU 80 CLO7A RTA2H P9-P3
Koordynacja typu 2
(1) Uzywac tylko styku beznapigciowego.
(2) Wuyjscie przekaznikowe dla funkgji ,Koniec rozruchu” (tylko dla typéw o prgdzie znamionowym 31A, 44A i 58A).
(3) Wybbr kierunku obrotéw musi by¢ dokonany, kiedy silnik jest zatrzymany.
(4) Zacisk uziemienia tylko dla typdw o prgdzie znamionowym 31A, 44A i 58A.
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ASTAT S

Charakterystyki dziatania

Rozruch bezposredni on-line Rozruch z ASTAT S
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Zatrzymanie bezposrednie on-line Zatrzymanie z ASTAT S
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ASTAT S

Rysunki wymiarowe

Maty softstart ze zintegrowanym by-passem

TYP

Waga (kg)

QA12P008S

0.470

QA22P008S

0.470
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110 »
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TYP Waga (kg)
QA _2P017S 0.610
QA_2P022S 0.650
QA32P008S 0.650
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Wymiary w mm Wymiary w mm
TYP Waga (kg)

QA _2P031S 1370
QA_2P044S 1400
QA_2P0585 1400

114

Wymiary w mm
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ASTAT XT

ASTAT XT

Softstarty cyfrowe dla standardowych,
trojfazowych silnikéw klatkowych

ASTAT XT to nowe, potprzewodnikowe sofstarty, sterowane cyfrowo

za pomocg mikroprocesora. Wprowadzanie nastaw i regulacja odbywa

sie poprzez szescioprzyciskowy panel, wartosci nastaw i komunikaty
urzqdzenia wyswietlane sq na 32-pozycyjnym (dwa rzedy po szesnascie
znakéw alfanumerycznych) wyswietlaczu LCD z wielojezycznym
interfejsem.

Dzieki izolacji i wysokiemu poziomowi ochrony obwoddw wejsciowych

i wyjéciowych urzqdzenia zminimalizowano poziom zaktbécen w czasie
pracy w ekstremalnych warunkach przemystowych.

Softstarty ASTAT XT zapewniajg niezawodne dziatanie oraz tagodny
rozruch standardowych silnikow prgdu przemiennego do 1400A

i do 690V, redukujgc udary mechaniczne, majgce negatywny
wptyw na czesci silnika (tozyska, przektadnie zebate) i skracajgce
ich zywotnos¢.
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Uznania/Oznaczenia
ASAT XT opréocz tradycyjnych wtasciwosci softstartow
c Us @ (zabezpieczenie przecigzeniowe, regulacja rampy, ograniczenie
LISTED pradu, kick start) oferuje réwniez nowe funkcje: praca w uktadzie
Lrojkata wewnetrznego”, sterowanie momentem rozruchowym,

sterowanie napedem pompy oraz niezawodng ochrone silnika
CE i jego elementow.

Dla urzgdzen do 820A. Typ ,U”

Cyfrowy panel sterowania Gftowne cechy

e Zakres znamionowy do 1400A i 690V D
¢ Wygodny, 32-pozycyjny wyswietlacz LED S
(dwa wiersze po szesnascie znakéw alfanumerycznych)
z wielojezycznym interfejsem
¢ Wbudowane trzy dodatkowe zaciski przytqczeniowe
dla zewnetrznego bypassu
¢ Dwa sposoby podtqczenia: bezposrednio w szereg
oraz ,trojkgt wewnetrzny”
¢ Zaawansowane funkcje sterowania momentem rozruchowym
i sterowania napedem pompy
¢ Ochrona silnika zgodnie z IEC 10, 20 oraz NEMA 10, 20, 30,
nawet podczas wigczonego bypassu
e Softstart standardowo wyposazony jest w port RS 485
i protokét ModBus
e Moduty komunikacyjne ProfibusDP i DeviceNet dostepne opcjonalnie
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ASTAT XT

Parametry wg IEC. Zalecane wartosci znamionowe

Lekki ZWYKtY ROZRUCH CIEZKI ROZRUCH
rozruch (Klasa 10 IEC) (Klasa 20 IEC)

Maks. Prqd
prad znam. 400V- 480V- Prad 400V- 480V-
znam. 230V 415V 500V 690V znam. 230V 415V 500V 690V Symbol Nr kat.
A A kW kW kW kw A kW kW kw kw
Napiecie zasilania 8 8 15 3 4 - 8 15 3 4 = QT10008U21MS 169075
230-500VAC 17 17 4 75...75 - 12 3 55...55 - ...QT10017U21MS 169076
34 31 75 15 185 - 31 75 15 185 = QT10031U21MS 169077
54 44 11 22 30 - 44 11 22 30 - ...QT10044U21MS 169078
65 58 15 30 37 - 55 15 30 37 = QT10058U21MS 169079
72 72 22 37 45 - 66 185 37 45 - ...QT10072U21MS 169080
104 85 22 45 55 - 80 22 45 55 = QT10085U21MS 169081
130 105 30 55 55 - 99 30 55 55 - ...QT10105U21MS 169082
156 145 45 75 90 - 130 37 55 90 = QT10145U21MS 169083
170 170 55 90 ..110 - 134 37 75 90 - .QT10170U21MS 169084
248 210 55 110 132 - 203 55 110 132 = QT10210N21MS 169091
o 361 310 90 ..160 . 200 - 310 75....160 200 - .. QT10310N21MS 169092
o 390 ..390 110 200 . 250 - 344 110 160 250 - ... QT10390N21MS 169093
) 480 460 132 250 . 315 - 432 132 250 315 - .. QT10460N21MS 169094
[ - 480 460 132 250 315 - 432 132250 315 - ... QT10460U21MS 169088
O 610 . 580 . 160 315 . 400 - 488 160 . 250 355 - ... QT10580N21MS 169095
4= 610 580 . 160 315 400 - 552 160315 400 - ...QT10580U21MS 169089
wn 820 ..650 . 200 355 . 400 - 552 .160 315 400 - ... QT10650N21MS. 169096
d: 820 820 250 400 . 560 - 690 200 400 500 - ...QT10820U21MS 169090
(e} 1180 950315 560 . 630 - 950 ..315 ..560 630 - ... QT10950N21MS. 169097
wn 1375 .1100 355 630 . 800 - 1076355 630 800 - . QT11100N21MS 169098
1750 1400 400 800 1000 - 1400 400 800 1000 - QT11400N21IMS 169099
Napiecie zasilania 8 8 - - - 55 8 - - - 5,5 .. QT30008N21MS 169119
690VAC 17 17 - - - 15 12 - - - 7,5 QT30017N21MS 169120
34 31 - - - 22 31 - - - 22 QT30031N21MS 169121
54 44 = - = 37 44 - = - 37 QT30044N21MS 169122
65 58 = - = 55 55 - = - 45 QT30058N21MS 169123
72 72 = - = 55 66 - = - 55...QT30072N21MS 169124
104 85 = - = 75 80 - = - 75 QT30085N21MS 169125
130 105 - - - 90 99 - - - 90 QT30105N21MS 169126
156 145 = - = 132 130 - = - 90 QT30145N21MS 169127
170 170 - - - 160 134 - - - 132 QT30170N21MS 169128
248 210 - - - 200 203 - - - 200 QT30210N21MS 169129
361 310 - - - 250 310 - - - 250 . QT30310N21MS 169130
390 390 = - = 355 344 - = - 315 QT30390N21MS 169131
480 460 - - - 400 432 - - - 400 . QT30460N21IMS 169132
610 580 - - - 560 . 488 - - - 400 QT30580N21MS 169133
| 820 ..650 - - - 630 552 - - - 560 . QT30650N21MS 169134
D 1180 950 - - - 900950 - - - 900 . QT30950N21MS 169135
1375..1100 - - -....1000 1076 - - -....1000  QT31100N21MS 169136
1750 1400 - - - - 1400 - - - - ... QT31400N21MS 169137
Uwaga
Wartosci znamionowe mocy silnikow w powyzszej tabeli dotyczq standardowych silnikéw 4-biegunowych
AC (wg IEC).

Nalezy zawsze sprawdzi¢, czy znamionowy prqd silnika jest mniejszy niz znamionowy prad startera,
dla odpowiednich warunkéw pracy (zwykty rozruch czy ciezki rozruch)

- - - A [ _F_
e r—
" ¥ - \ o \. i :
—— L - = = " - =
QT10008U21MS QT10105U21MS QT10210N21MS QT10460N21MS
ASTAT XT 8A-72A ASTAT XT 105A-170A ASTAT XT 210A-390A ASTAT XT 460A-650A
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Parametry wg NEMA. Zalecane wartosci znamionowe

LEKKI ROZRUCH ZWYKtY ROZRUCH CIEZKI ROZRUCH
NEMA 10 NEMA 20 NEMA 30

Prad Prad Prad (%)
znam. 230V 460V 575V znam. 230V 460V 575V znam. 230V 460V 575V Symbol Nr kat. <
A HP HP HP A HP HP HP A HP HP HP 3
Napiecie zasilania 8 2 5 - 8 2 5 - 8 2 5 - QT10008U21MS 169075 o
230-500VAC 17 5 10 - 17 5 10 - 12 3 7.5 - QT10017U21MS 169076 (@]
34 10 25 - 31 10 20 - 31 10 20 - QT10031U21MS 169077 —_—
54 20 40 - 44 15 30 - 44 15 30 - QT10044U21MS 169078 ®
65 20 50 - 58 20 40 - 55 20 40 - QT10058U21MS 169079 -
72 25 50 - 72 25 50 - 66 20 50 - QT10072U21MS 169080 >
104 40 75 - 85 30 60 - 80 30 60 - QT10085U21MS 169081 c
130 50 100 - 105 40 75 - 99 40 75 - QT10105U21MS 169082 3
156 60 125 - 145 50 100 - 130 50 100 - QT10145U21MS 169083
170 60 125 - 170 60 125 - 134 50 100 - QT10170U21MS 169084 o
262 100 200 - 210 75 150 - 203 75 150 - QT10210U21MS 169085 =3
387 150....300 - 310 100 250 - 310 100 250 - QT10310U21MS 169086 <
414 150 350 - 390150 300 - 361 .150 300 - QT10390U21MS 169087 x
480 ..200 400 - 460 150 350 - 432 150 350 - QT10460U21MS 169088 (@]
610 ..250 500 - 580200 400 - 552....200 400 - QT10580U21MS 169089 [yl
820 - - - 820 ..250 500 - 690 ..250 500 - QT10820U21MS 169090 g
Napiecie zasilania 8 - 5 5 8 - 5 5 8 - 5 5 QT20008U21MS 169100 8
460-600VAC 17 - 10 15 17 - 10 15 12 - 7.5 10 QT20017U21MS 169101 o
34 - 25 30 31 - 20 25 31 - 20 25 ..QT20031U21MS 169102
54 - 40 50 44 - 30 40 44 - 30 40 .QT20044U21MS 169103 E
65 - 50 60 58 - 40 50 55 - 40 50.....QT20058U21MS 169104 (¢]
72 - 50 60 72 - 50 60 66 - 50 60 QT20072U21MS 169105
104 - 75 100 85 - 60 75 80 - 60 75....QT20085U21MS 169106
130 - 100 .125 105 - 75 100 99 - 75 100 . QT20105U21IMS 169107
156 - 125 .150 145 - 100 150130 - 100 . 125...QT20145U21MS 169108
170 - 125 150 170 - 125 150 134 - 100 125 QT20170U21MS 169109
262 - 200 .250 210 - 150 .200 203 - 150 200 QT20210U21MS 169110
387 - 300 400 310 - 250 300 310 - 250 300 QT20310U21MS 169111
414 - 350400 390 - 300400 . 361 - 300300  QT20390U21MS 169112
480 - 400 500 460 - 350 400 432 - 350 400  QT20460U21MS 169113
610 - 500 - 580 - 400 400 . 552 - 400 500 QT20580U21MS 169114
820 - = - 820 - 500 500 690 - 500 - QT20820U21MS 169115
Uwaga
Warto$ci znamionowe HP silnikéw w powyzszej tabeli dotyczq standardowych silnikéw 4-biegunowych AC
(wg NEMA).

Nalezy zawsze sprawdzi¢, czy znamionowy prqd silnika jest mniejszy niz znamionowy prad startera,
dla odpowiednich warunkéw pracy (lekki rozruch, zwykty rozruch czy ciezki rozruch)
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ASTAT XT

Konfiguracja
Zakres Astat XT J —I
Napiecie zasilania 230-500v 1
460-600V 2 ]
690V 3 _ Obecnie
Nastawa prqdowa ] niewykorzystane
Uznanie ULY uL u
non-UL N
Napiecie sterujgce? 110VAC 1
230VAC 2
Wejscie cyfrowe, 90-230VAC 1
napiecie® 24VDC 2
Modut komunikacji Standard M
Profibus P ]
DeviceNet D

(1) - ASTAT XT do 600V, oraz do 170A (Symbole do QT10170_ lub do QT20170) - zawsze posiadajqg uznania cUL. Opcja ,N” niedostepna.
- Symbole QT2 z zakresu QT20008_ do QT20820_ zawsze posiadajg uznania cUL. Opcja ,N” niedostepna.

- Symbole QT1 lub QT2 z zakresu QTx0950_ do QTx1400 nie posiadajq uznania UL. Opcja ,U" niedostepna.

- Symbole QT3__, o napieciu znamionowym do 690V, nie posiadajg uznania UL. Opcja ,U” niedostepna.

(2) Standardowa konfiguracja Napiecia sterujgcego ASTAT XT to opcja 2, Napiecie 230VAC, +10%, -15%

(3) Standardowa konfiguracja Wejé¢ cyfrowych ASTAT XT to opcja 1, Napiecie 90-230VAC, +10%, -15%
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ASTAT XT

Dane techniczne

Wartosci znamionowe

Napiecie zasilania Napiecie 3-fazowe AC 230 do 500VAC +10%, -15% dla typow QT 1xxx

460 do 600VAC +10%, -15% dla typdw QT2xxx

690VAC +10%, -15% dla typow OT3xxx
Znamionowy prgd ASTAT XT Silniki 3-fazowe AC  Od 8A do 1400A.
Znamionowy prad silnika Silniki indukcyjne 3-fazowe  Prgd znamionowy silnika od 50% do 100% prgdu ASTAT XT
Napiecie sterujgce Napiecie 1-fazowe AC  230VAC, +10, -15%, 50/60Hz, lub

110VAC, +10, -15%, 50/60Hz (opcjonalnie)

Zakres czestotliwosci 50/60Hz W szerokim zakresie od 45Hz do 65Hz.

Parametry sterowania

System sterowania

System cyfrowy z mikrokontrolerem

Rampa startu, ze stopniowym wzrostem napiecia i ograniczeniem prqdu

Sposob podiqczenia

Bezposrednio szeregowo (trzy przewody) lub ,w wewnetrzny trojkgt” (szes¢ przewodow)

Tryb pracy

Soft Start i Soft stop w réznych wariantach, wraz z opcjq sterowania momentem w fazie rozruchu
i hamowania.

Interfejs uzytkownika

Wyswietlacz LED, panel z przyciskami i diody LED
Wyswietlacz: LCD. 32-pozycyjny (dwa wiersze po szesnascie znakow)
Typ: Wielojezyczny (angielski, wtoski, niemiecki, hiszparski), wybér jezyka za pomocg
przetqcznika typu dip-switch
Przyciski: Mode, Reset, Set, Select, Up/Down
LEDY: ON, Start, Run, Soft Stop, Stop, Save / Slow Speed, Dual Set / Reverse i Fault

Napiecie poczgtkowe

10-50% Un. Do 80% (nastawy niestandardowe)

Prqd rozruchowy

100-400% In. Moze byc zwiekszony do 500% (nastawy niestandardowe)

Czas (rampa) przyspieszenia

1-30 sekund Moze byc¢ zwiekszony do 90 sekund (nastawy niestandardowe)

Czas (rampa) zatrzymania

1-30 sekund Moze byc¢ zwiekszony do 90 sekund (nastawy niestandardowe)

Ograniczenie prqdowe

100-400% znam. prgdu silnika. Moze by¢ zwiekszony do 500% (nastawy niestandardowe)

Bypass

Za pomocg stycznika obejscia, silnik jest nadal w petni chroniony przez ASTAT XT

Odczyty

Prqd silnika, napiecie linii, rezystancja tyrystoréw silnika, test & maintenance oraz statystyka

Warunki srodowiskowe

Temperatura pracy

-10 do 50°C, nalezy obnizy¢ prad wejsciowy o 2,5%/°C, powyzej 40°C

Temperatura przechowywania

-20°C do 70°C

Maksymalna wysoko$é pracy

Do 1000 m W kwestii pracy na wyzszej wysokosci prosimy o kontakt

Wilgotnosé wzgledna

95% przy 50°C lub 98% przy 45°C

Stopien ochrony

IP20 (urzqdzenia do 72A), IP0O (urzgdzenia od 85A do 1400A)

Stopien zanieczyszczenia

Klasa 3

Normy

Normy ogdlne

CE (w catym zakresie) UL, cUL dla urzqdzen do 820A

EN 61000-6-4 CISPR 11 Klasa A

EN 61000-6-2 ESD 8KV w powietrzu, IEC 801-2;
Electric RF field 10 V/m, 20-1000MHz, IEC 801-3
Fast transients 2KV, IEC 801-4

EN 600947-1 Zgodnie z wymogami bezpieczenstwa. UL508C
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ASTAT XT

Funkcje

4 Powrot

Dostepne funkcje standardowe

Soft start i soft stop

ASTAT XT posiada pie¢ niezaleznych modeli charakterystyk rozruchu i hamowania.
Do zastosowan ogdlnych przeznaczona jest domysina, fabryczna charakterystyka dziatania,
kolejne trzy charakterystyki przeznaczone sq do sterowania pompg, ostatnia do sterowania momentem.

Sterowanie pompg

Specyficzna funkcja urzgdzenia, ktéra pozwala unikngé nadmiernego wzrostu cisnienia w uktadzie wodnym
w kofcowej fazie przyspieszania oraz likwiduje uderzenie wodne w fazie zatrzymania.

Sterowanie momentem
obrotowym

Zapewnia tagodny rozruch i hamowanie (rampa momentu) z liniowg zmiang momentu obrotowego skutkujgcg niemal
liniowq zmiang predkos$ci obrotowej, eliminujgc w ten sposéb mozliwos¢ zatrzymania silnika na skutek przecigzenia

Potqczenie bezposrednie
.szeregowe” /
w ,wewnetrzny tréjkqt”

ASTAT XT pozwala zaréwno na tradycyjny sposéb podtqczenia bezposrednie ,szeregowe” jak i w ,wewnetrzny tréjkat”.
Gdy ASAT XT jest podtgczony do pracy w uktadzie ,wewnetrznego tréjkqta”, poszczegdlne fazy startera potqczone

sq szeregowo z odpowiednimi zwojami silnika (sze$¢ przewodéw jak w przetgczniku Gwiazda-Tréjkagt) co zmniejsza
przeptywajqcy przez softstarter prqd 1,73 raza i pozwala na uzycie mniejszego urzqdzenia (prad softstartera 1,5 raza
mniejszy niz prqd znamionowy silnika).

Bypass Poprzez uzycie zewnetrznego stycznika ASTAT XT umozliwia prace w bypass-ie, zatqczenie/wytqczenie realizowane
jest poprzez funkcje EOR (koniec rampy).
Starter wyposazony jest w trzy, specjalne zaciski prqdowe, przeznaczone do wykonania potgczenia ze stycznikiem
bypass-u. ASTAT XT chroni silnik nawet podczas zatgczonego bypass-u.

Kick start Funkcja ta pozwala na pokonanie w fazie rozruchu wysokiego tarcia obcigzenia poprzez zastosowanie w krétkim

czasie wysokiego momentu rozruchowego. Polega to na podaniu silnikowi impulsu o warto$ci 80% Un podczas
regulowanego czasu 0-1 sekundy. Nastepnie napiecie wyjsciowe jest zmniejszane do wartosci nastawy poczqgtkowej,
po czym ponownie wzrasta do petnego napiecia.

Koniec rampy

Wykrywa koniec rampy i wyprowadza sygnat przez beznapieciowy styk przekaznika. Opéznienie sygnatu mozna
regulowaé w zakresie 0-120 sekund.

Lock-Out

Pozwala na okreslenie ilosci préb rozruchowych w okreslonym czasie, nastepnie ochrone silnika i softstartera ASTAT.

Nastawy dualne
(drugiego silnika)

Dzieki tej funkcji ASTAT XT jest w stanie sterowac drugim silnikiem. Nastawy drugiego silnika (napiecie poczgtkowe,
prad rozruchu, ograniczenie prqdowe, rampa przyspieszania, rampa hamowania i prad silnika) mogg byé wybrane
przez jedno z programowalnych wejsé ASTAT XT.

Oszczednosc energii

Funkcja jest aktywowana, gdy w dtuzszym czasie ma miejsce tylko rozruch lekki, pozwala na obnizenie napiecia
wuyjsciowego, spadek prgdu biernego i strat miedzi/zelaza silnika.
Moze byc¢ zatgczona lub wytgczona przez ustawienie odpowiedniego parametru w ASTAT XT.

Wolna predkosé

Funkcja pozwala na rozruch silnika ze statq predkoscia, rowng 1/6 predkosci znamionowej w krétkim czasie
(maksymalnie 30 sekund). Utatwia prace nawrotng silnika.

Kasowanie automatyczne

Pozwala na automatyczny reset po btedzie spowodowanym zbyt niskim napieciem, prgdem niedomiarowym
lub zanikiem fazy. Funkcja moze wykona¢ maksymalnie 10 préb.

Sterowanie uktadem chtodzeniem

Trzy metody sterowania wbudowanym w ASTAT XT uktadem chtodzenia:
- praca ciggta,

- sterowanie przez zewnetrzne wejscie,

- automatyczne wytgczenie po pieciu minutach od zatrzymania ASTAT XT.

Zasilanie generatorem

Funkcja uzyteczna, gdy starter jest zasilany dieslowym generatorem, niz z sieci energetyczne;j.
Zatgczana przez wewnetrzny przetqeznik typu dip-switch, pozwala zminimalizowaé negatywny wptyw wahan
napiecia generatora podczas rozruchu.

Blokada klawiatury

Aktywowana za pomocg wbudowanego przetgcznika. Zabezpiecza przed niepozgdang zmiang parametrow.

Moduty komunikacyjne
(wbudowane)

ASTAT XT posiada wbudowany protokét komunikacyjny ModBus RTU. Komunikacja odbywa sie po porcie R5485
(pracujgcym w trybie half duplex) z maksymalng predkosciq 9600 baudéw, maksymalnie do 247 stacji.

Statystyka

ASTAT XT gromadzi pomocne informacje dotyczqce rozruchu i dalszej pracy

- ostatnie 10 wytqczen,

- dane statystyczne jak: ilos¢ startéw, ilos¢ wytqgczen oraz czas ,jaki mingt od zatgczenia,
- informacje o ostatnim wytgczeniu - prad silnika, prad rozruchowy i czas przyspieszenia.

Ochrona silnika i startera

Przecigzenie

ASTAT XT zostaje wytqczony gdy prad przekracza warto$é prgdu przecigzenia zgodnie z klasqg 10, 20 wg IEC
lub klasg 10, 20, 30 wg NEMA.

Termistor silnika

Wuytqczenie nastepuje gdy rezystancja termistora spadnie ponizej ustalonej wartosci, ASAT XT dopuszcza stosowanie
zaréwno sensoréw PTC i NTC z regulacjg wartosci wytgczania.

Zbyt duza ilo$¢ rozruchéw

Wuytqczenie nastgpi gdy ilo$¢ zatqczen w czasie cyklu rozruchu przekroczy ustalong wartosé,

Czas dtugiego startu

Wuytqgczenie nastgpi gdy napiecie wyjéciowe nie osiggnie wartoéci znamionowej w ustalonym, maksymalnym czasie
rozruchu.

Btqd przecigzenia O/C JAM

Wuytqczenie nastgpi pod jednym z warunkow:

- natychmiast, gdy prad przekroczy 8,5 raza warto$¢ prqdu startera,

- podczas startu, gdy prad przekroczy 8,5 raza warto$¢ pradu silnika,

- podczas pracy, gdy prad przekroczy warto$¢ 200-850% pragdu silnika,

0/C JAM posiada programowalng zwtoke zadziatania w zakresie 0-5 sekund.

Prqd niedomiarowy

Wuytqczenie nastepuje, gdy prad spada ponizej ustalonej warto$ci w ustalonym przedziale czasu.

Zbyt niskie napiecie

Wuytqczenie nastepuje, gdy napiecie spada ponizej ustalonej wartosci w ustalonym przedziale czasu.

Przepiecie

Wuytqczenie nastepuje, gdy napiecie wzrasta powyzej ustalonej wartosci w ustalonym przedziale czasu.

Zanik fazy

Wuytqczenie nastepuje w przypadku zaniku jednej lub dwéch faz.

Zanik czestotliwosci

Wuytgczenie nastepuje, gdy czestotliwos$¢ znajdzie sie poza przedziatem 40-66,6 Hz.

Kolejnos¢ faz

Wuytqczenie nastepuje w przypadku niewtasciwej kolejnosci faz.

Czas wolnej predkosci

Wuytqczenie nastepuje, gdy czas pracy przy wolnej predkosci przekracza ustalong warto$é.

Btedne potgczenie

Wuytqczenie nastepuje, gdy cho¢ jedno z uzwojen silnika nie jest prawidtowo podtqczone do zaciskéw obcigzenia
ASTAT XT lub gdy nastgpita przerwa w uzwojeniach silnika.

Zwarcie tyrystorow

Wuytqgczenie i uniemozliwienie startu ma miejsce, gdy ktorykolwiek z tyrystoréw jest zwarty lub zwarcie nastgpito
w uzwojeniach silnika.

Przegrzanie

Przegrzanie radiatora Wytqczenie ASTAT XT nastepuje, gdy temperatura radiatora przekracza 85°C.

Zaktocenie zewnetrzne

Wuytqczenie ASTAT XT nastepuje, gdy styk zwierny pomiedzy koncowkami 19-21 zostanie zwarty na dtuzej
niz dwie sekundy.

Btedny parametr Gdy dane nie zostaty przestane z pamieci RAM do EEPROM |ub odwrotnie.
Przecigzenie lub btedne Wuytqczenie nastepuje, gdy ASTAT XT jest potgczony w ,wewnetrzny tréjkqt” oraz wykryto btedne potgczenie
potgczenie lub przecigzenie.
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Ochrona przecigzeniowa - charakterystyki wyzwalania

The ASTAT XT pozwala na zastosowanie zabezpieczenia termicznego silnika klasy 10 lub 20 zgodnie z IEC oraz klasy 10, 20
lub 30 zgodnie z NEMA, wybor nastepuje bezobstugowo przez wewnetrzny parametr ASTAT.

IEC klasa 10
Sekundy
10000
1000
A\ ¥
A\N
\:\\
100 =P
Stan zimny ]
T
10 —
Stan ciepty
1
10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70
Ir/In
Nema 10 Lekki rozruch
Sekundy
10000
1000
100 |=te
Stan zimny
\~
10
T —
L Stan ciepty Tt
10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70
Ir/In
Nema 30
Sekundy
10000
1000
1 - ]
0o 2 Stan zimny /4
AN
AN —
I
10
Stan ciepty T
| |
10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70
Ir/In

IEC klasa 20

Sekundy
10000

1000 =

i
LM

//
/

100

Stan zimny

\\

10

Stan ciepty

1
1,0 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70
Ir/In

Nema 20

Sekundy
10000

1000

100 I

LA

Stan zimny
N\ [——

10

Stan ciepty

: |
1,0 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70
Ir/In

Maksymalna ilos¢ operacji na godzine

ASTAT XT

Czas rampy
10s 20s 30s
2 24 12 8
Prad
poczgtkowy 3 16 8 5
1/In®
4 12 6 4

(1) In = znamionowy prad ASTAT XT w okreslonej klasie IEC/Nema
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ASTAT XT

Podtqczenie wejsc/wyjsé, schemat podstawowy
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Opis listwy przytqczeniowej Wejsé/Wyjsé

Zaciski mocy Wejsé/Wyjsé

ASTAT XT

2Zaciski Funkcja Opis

1L1, 3L2, 5L3 Sie¢ zasilajgca Napiecie wejsciowe 3-fazowe zgodne z dopuszczalnym napieciem dla ASTAT XT
(Opcja 1, QT1_) 230-500VAC, +10% / -15% 50/60Hz
(Opcja 2, QT2_) 460-600VAC, +10% / -15% 50/60Hz
(Opcja 3, QT3_) 690VAC, +10% / -15% 50/60Hz

2T1, 4T2,6T3 Wuyjscie silnika Zaciski wyjsciowe do podtgczenia 3-fazowego silnika AC

A,B,C Bypass Zaciski dla zewnetrzne go stycznika bypass-u

G Uziemienie ASTAT XT, zacisk uziemienia

Zasilanie obwodu sterowania

L, N Napiecie sterowania

110VAC lub 220VAC, zgodnie ze znamionowym napieciem sterujgcym ASTAT XT

F Sterowanie chtodzenia

Sterowanie zewnetrznym wentylatorem poprzez zwore J1

Pobor mocy przez uktad obwod sterujgey i uktad chtodzenia

QTx0008 do QTx0031: bez chtodzenia. Catkowity pobér mocy: 150VA
QTx0044 - QTx0072: Wentylator 35 VA. Catkowity pobér mocy 185VA
QTx0085 - QTx0170: Wentylator 60 VA. Catkowity pobér mocy 210VA
QTx0210 - QTx0390: Wentylatory 105VA Catkowity pobér mocy 255VA
QTx0390 - QTx 1400A: Wentylatory 150VA. Catkowity pobdr mocy 300VA

Wejscia cyfrowe

Stop. Wejscie dedykowane dla Stop
Soft Stop Wejscie dedykowane dla Soft Stop
Start Wejscie dedykowane dla Start

Wejscia programowalne

Mogg byc¢ uzyte do nastepujgcych funkcji: Oszczednos¢ energii, Wolna predkosc i Reset

Wejscia programowalne

Mogg by¢ uzyte do nastepujgcych funkcji: Dualne nastawy, Rewers i Reset

Common

W o:N:O:U S

Zacisk wspoélny dla wejs¢ cyfrowych 4,5,6,71 8

Napiecia wejsé cyfrowych 4-9

Na wejscie cyfrowe mozna podaé jeden z podanych nizej wartosci napie¢ znamionowych
(Opcja 1, standardowa) Od 90 do 230VAC +10%, 50/60Hz

(Opcja 2, dodatkowa) 24VDC +10% / -15%

Pozostate wejscia

19,21 Zaktocenie zewnetrzne Wymagany jest styk beznapieciowy przekaznika
21 Neutral Moze byc potgczony z uziemieniem sieci (gdy jest dostepne)
28,29 Termistor silnika Programowalne wejécie PTC lub NTC dla ochrony termistoréw

Wejscie moze by¢ dostepne lub niedostepne, programowanie przy odpowiednim poziomie
rezystancji.

Wyjscia cyfrowe

Przekaznik BIEG (silnik w stanie pracy) z beznapieciowym stykiem zwiernym lub rozwiernym.

10,11, 12 RUN A

Programowalna zwtoka zatgczenia
13, 14,15 BtAD Programowalna funkcja Btgd zatgczenia lub Btgd wytgczenia
16,17,18 EOR Przekaznik Koniec rozruchu. Programowalna zwtoka zatgczenia

Wartosci znamionowe dla wyjsé przekaznikowych
Wartosci maksymalne: 8A, 250VAC, 2000VA

Wyjscia analogowe

31,32 Wuyjscia prgdowe W zakresie od 0 do 2xIn Programowalne 0-10VDC, 0-20mA lub 4-20mA.
30 Uziemienie Zacisk uziemienia dla wyjscia analogowego
Modut komunikacji
D+, D-, SG Ztqcza RS485 Port komunikacyjny RS485, tryb half-duplex dla protokotu ModBus.
Predkos¢ transmisji 1200, 2400, 4800 Bps
Ztgcze D-9 Port Profibus Opcjonalny port komunikacyjny Profibus

V+,CL, Dr,CH, V-  Zigcza DeviceNet

Opcjonalny port komunikacyjny DeviceNet
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ASTAT XT

Schematy potqczen

4 Powrot

Schemat podstawowy bez stycznika liniowego®

L1 L2 L3

A 0STOP
=\ | START

Soft start i Stop przez ciggty
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Schemat podstawowy bez stycznika liniowego™

1

e s Soft start i Soft Stop przez ciggty
11 13 ls sygnat komendy
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(1) Schematy przedstawiono wytgcznie w celach poglgdowych. Jesli jest to wymagane, nalezy uwzgledni¢ dodatkowy wytqcznik bezpieczehstwa.

Uwagi

1. Sprawd? tablice koordynacji aby dobra¢ wtasciwy wytqcznik i stycznik liniowy

2. W powyzszym przyktadzie napiecie sterowania i napiecie wejsciowe pochodzq z tego samego zrédta zasilania.
W przypadku réznych zrédet zasilania prosimy sprawdzi¢ instrukcje uzytkowania.

3. Pétprzewodnikowe bezpieczniki ,F” sq wymagane dla koordynacji typ 2. Nalezy sprawdzi¢ tablice koordynaciji.

4. Mimo, iz ASTAT XT moze pracowac bez stycznika liniowego, uzycie stycznika liniowego zwieksza bezpieczenstwo uzytkowania.
Jednakze nalezy zapewni¢ mozliwos¢ uzycia wytqcznika w przypadku wystgpienia niebezpieczenstwa.
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ASTAT XT

Schematy potqczen

Schemat podstawowy bez stycznika liniowego”

(1) Schematy przedstawiono wytgcznie w celach poglgdowych. Jesli jest to wymagane, nalezy uwzgledni¢ dodatkowy wytqcznik bezpieczenstwa.

Uwagi

1. Sprawd? tablice koordynacji aby dobrac wtasciwy wytqcznik i stycznik liniowy.
2. W powyzszym przyktadzie napiecie sterowania i napiecie wejéciowe pochodzqg z tego samego zrédta zasilania.
W przypadku réznych Zrédet zasilania prosimy sprawdzié instrukcje uzytkowania.
3. Potprzewodnikowe bezpieczniki ,F” sg wymagane dla koordynacji typ 2. Nalezy sprawdzi¢ tablice koordynacji.
4. Mimo, iz ASTAT XT moze pracowac bez stycznika liniowego, uzycie stycznika liniowego zwieksza bezpieczenstwo uzytkowania.
Jednakze nalezy zapewni¢ mozliwo$¢ uzycia wytgcznika w przypadku wystgpienia niebezpieczerstwa.

e Soft Start i Soft Stop z uzyciem przyciskow
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Schemat podstawowy ze stycznikiem liniowym™
e Soft Start i Stop z uzyciem przyciskow
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ASTAT XT

Schematy potqczen

Schemat podstawowy ze stycznikiem liniowym®

4 Powrot

e s Soft Start i Soft Stop z uzyciem przyciskow
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Schemat podstawowy ze stycznikiem liniowym i stycznikiem obejscia”

12 L3 Soft Start i Soft Stop z uzyciem przyciskow
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(1) Powyzsze schematy przedstawiono wytqcznie w celach poglgdowych. Jesli jest to wymagane, nalezy uwzgledni¢ dodatkowy wytqgcznik bezpieczenstwa.

Uwagi

1. Sprawdz tablice koordynacji aby dobraé wtasciwy wytgceznik i stycznik liniowy.
2. W powyzszym przyktadzie napiecie sterowania i napiecie wejéciowe pochodzq z tego samego Zrodta zasilania.

W przypadku réznych zrodet zasilania prosimy sprawdzi¢ instrukcje uzytkowania.

3. Potprzewodnikowe bezpieczniki ,F” sq wymagane dla koordynacji typ 2. Nalezy sprawdzi¢ tablice koordynacji.
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Schematy potqczen

Schemat podstawowy dla potqczenia w ,,wewnetrzny tréjkqt” ze stycznikiem liniowym
i stycznikiem obejscia

e Soft Start i Soft Stop z uzyciem przyciskow
s Js
QUHR ¥ %
cL=Tr=Tr=]
46 1 2 m 12
T ”@3 T
] 3$.. Q1
3] ]a © 14
02$J-' - STOPE B 3 &
113 ls KM1 1 K1 " (@]
kM1 ¥ - A=A >0
21416 21 11
K1 STARTEY K1 D
2 14
Cam b ! [A1] . [A1] [A1] 3
F1 14 10 16
! [] [] [] ! FAULT /. RUN EOA Q
s e i RELAY {15 RELAY |12 RELAY | 18 -+
(e
Al Al Al Al
K1 KM1 KM3 KM2
T TR TR TR 3
103 Js 13ISA1° 6 6 & & o & & ¢ L) I'e)
38287 kMz s 82 o JA B C o m 2 o 2 e o oe EOR FAULT RUN
2 14 16 2 14 16 ERE- z s 5 & R R R N
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= I o 1N
Eep S 3 1 1
N @ ?GND 18817816 415414413 b12b11b10
=
ufva|wi
MY PE
AT
‘E%WZT
]

(1) Powyzsze schematy przedstawiono wytqcznie w celach poglgdowych. Jedli jest to wymagane, nalezy uwzgledni¢ dodatkowy wytqgcznik bezpieczeristwa.

Uwagi
1. Sprawdz tablice koordynacji aby dobra¢ wtasciwy wytqcznik i stycznik liniowy.
2. W powyzszym przyktadzie napiecie sterowania i napiecie wejsciowe pochodzq z tego samego Zrodta zasilania.
W przypadku réznych zrédet zasilania prosimy sprawdzi¢ instrukcje uzytkowania.
3. Pétprzewodnikowe bezpieczniki ,F” sqg wymagane dla koordynacji typ 2. Nalezy sprawdzi¢ tablice koordynaciji. D
4. Niewtasciwe podtgczenie silnika lub ASTAT XT przy potgczeniu w ,wewnetrzny trojkgt” moze powaznie uszkodzi¢ silnik lub softstarter.
Prosze sprawdzi¢ dodatkowe informacje w instrukcji uzytkowania ASTAT XT.
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Koordynacja typ 1
Z bezpiecznikami aM - 415V
Prad Prad stycznika zwarciowy
znamionowy znamionowy
(A) Symbol (A) Seria CL/CK Iq (kA)
Napiecie zasilania 8 - QT10008 - 16 CLOO 80
do 415 VAC 17 - Q110017 - 20 CLO2 80
31 - QT10031 - 35 CLO4 80
44 - Q110044 - 50 CLO6 80
58 - QT10058 - 80 CLo7 80
()] 72 - Q110072 - 100 CLOo8 80
3 85 - QT10085 - 125 CLO9 80
o) 105 - QT10105 - 160 CL10 80
145 - QT10145 - 200 CK75C 80
£ 170 - QT10170 - 200 CKosC 80
= 210 : Q110210 : 250 CK09B 80
E 310 - QT10310 - 400 CK95B 80
N 390 - QT10390 - 500 CK10C 80
o) 460 - QT10460 - 630 CK11C 80
e 580 - QT10580 - 800 CK12B 80
) 650 - QT10650 - 1000 CK13B 80
950 - QT10950 - 2x630 - 80
© 1100 - Q111100 - 2x800 - 80
S 1400 : QT11400 : 2x800 - 80
£
> -
Z wytqcznikiem Record Plus - 415V
Prad Prad stycznika zwarciowy
zZnamionowy zZnamionowy
(A) Symbol Record Plus (A) Seria CL/CK 1q (kA)
Napiecie zasilania 8 - Q110008 FD63 16 CL45 65
do 415 VAC 17 - QT110017 FD63 40 CLO6 65
31 - QT10031 FD63 50 CLO6 65
44 - Q110044 FD160 63 CLO6 65
58 - QT10058 FD160 80 CLO7 65
72 - QT10072 FD160 80 CLO8 65
85 - QT10085 FE160 125 CL10 65
105 - Q110105 FE160 160 CL10 65
145 - Q110145 FE160 160 CK85B 65
170 - Q110170 FE250 160 CKO08 65
210 - Q110210 FE250 160 CK85, 65
310 - Q110310 FG400 400 CK10C 65
D 390 - Q110390 FG400 400 CK12B 65
460 - QT10460 FG630 630 CK1eB 65
580 - Q110580 FG630 630 CK13B 65
650 - Q110650 FK1250 1000 CK13B 50
950 - QT10950 FK1250 1000 - 50
1100 - Q111100 FK1250 1250 - 50
1400 - QT11400 FK1600 1600 - 50
Z bezpiecznikami aM - 500V
Prqd Prqd stycznika zwarciowy
zZnamionowy zZnamionowy
(A) Symbol (A) Seria CL/CK Iq (kA)
Napiecie zasilania 8 QT10008 Q120008 - 16 CLOO 80
500 VAC 17 Q110017 QT20017 - 20 CLO2 80
31 QT10031 QT20031 - 35 CLO4 80
44 Q110044 QT20044 - 50 CLO6 80
58 QT10058 QT20058 - 80 CLO7 80
72 Q110072 QT20072 - 100 CLO8 80
85 QT10085 QT20085 - 125 CLO9 80
105 Q110105 Q720105 - 160 CL10 80
145 QT10145 QT120145 - 200 CK75C 80
170 Q110170 Q120170 - 200 CK08C 80
210 QT10210 QT120210 - 250 CK09B 80
310 QT10310 QT20310 - 400 CK95B 80
390 QT10390 QT20390 - 500 CK10C 80
460 Q110460 QT20460 - 630 CK11C 80
580 QT10580 QT120580 - 800 CK12B 80
650/820 Q110650 Q120820 - 1000 CK13B 80
950 QT10950 QT20950 - 2x630 - 80
1100 QT11100 Q121100 - 2x800 - 80
1400 QT11400 QT21400 - 2x800 - 80
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Koordynacja typ 2
Z bezpiecznikami potprzewodnikowymi - 415V
Bezpieczniki Tup Prqd
Prod pétprzewodnikowe? stycznika zwarciowy
zZnamionowy
(A) Symbol typu Bussmann Seria CL/CK 1q (kA)
Napiecie zasilania 8 - QT10008 170M3808D CL25 80
do 415 VAC 17 - Q110017 170M3810D CL25 80
31 - QT10031 170M3813D CLO4 80
44 - QT10044. 170M3814D CL45 80
58 - QT10058 170M3814D CLO7 80
72 - Q110072 170M3815D CLO8 80 —
85 - QT10085 170M3816D CLO9 80 o)
105 - Q110105 170M3817D CL10 80 o
145 - QT10145 170M3817D CK75C 80 oD
170 - Q110170 170M3819D CKo8C 80 —
210 - QT10210 170M4864D CK09B 80 D
310 - Q110310 170M4864D CK95B 80 =<
390 - QT10390, 170M5814D CK10C 80 o
460 - Q110460 170M5820D CK11C 80 o
580 - QT10580, 170M5816D CK12B 50 =
650 - Q110650 2x170M5814D CK13B 80 o
950 - QT10950, 2x170M5816D - 80 <
1100 - QT11100 2x170M6892D - 80 =1
1400 - QT11400, 2x170M8555D - 80 Q
, 2,
Z bezpiecznikami potprzewodnikowymi - 500V
Bezpieczniki Typ Prad
Prad pétprzewodnikowe® stycznika zwarciowy
zZnamionowy
(A) Symbol typu Bussmann Seria CL/CK 1q (kA)
Napiecie zasilania 8 Q110008 QT20008 170M3808D CL25 80
500 VAC 17 QT110017 QT120017 170M3810D CL25 80
31 QT10031 QT20031 170M3813D CLO4 80
44 Q110044 Q120044 170M3814D CLO6 80
58 QT10058 QT20058 170M3814D CLo7 80
72 Q110072 QT20072 170M3815D CLO8 80
85 QT110085 QT20085 170M3816D CLO9 80
105 QT10105 Q120105 170M3817D CL10 80
145 QT10145 Q120145 170M3817D CK75C 80
170 QT10170 Q120170 170M3819D CK08C 80
210 QT10210 Q120210 170M4864D CK09B 80
310 QT10310 QT20310 170M4864D CK10C 80
390 QT10390 QT20390 170M5814D CK10C 80 D
460 QT10460 Q120460 170M5820D CK11C 80
580 QT110580 QT20580 170M5816D CK12B 50
650/820 QT10650 Q120820 2x170M5814D CK13B 80
950 QT10950 QT20950 2x170M5816D - 80
1100 QT11100 Q121100 2x170M6892D - 80
1400 QT11400 QT21400 2x170M8555D - 80
Z bezpiecznikami potprzewodnikowymi - 690V
Bezpieczniki Typ Prqd
Prod pétprzewodnikowe® stycznika zwarciowy
znamionowy
(A) Symbol typu Bussmann Seria CL/CK 1q (kA)
Napiecie zasilania 8 - Q130008 170M3808D CL25 50
690 VAC 17 - QT30017. 170M3810D CL25 50
31 - QT30031 170M3813D CLO6 50
44 - QT30044 170M3814D CLO6 50
58 - QT30058 170M3814D CLo7 50
72 - Q130072 170M3815D CLO8 50
85 - QT30085 170M3816D CK75C 50
105 - Q130105 170M3817D CK75C 50
145 - QT30145 170M3817D CK0o8B 50
170 - Q130170 170M3819D CKosB 50
210 - QT30210 170M4864D CK0o8B 50
310 - Q130310 170M4864D CK10C 50
390 - QT30390 170M5814D CK10C 50
460 - QT30460 170M5820D CK1eB 50
580 - QT30580 170M5816D CK12B 30
650 - Q130650 2x170M5814D - 50
950 - QT30950 2x170M5816D = 50
1100 - Q131100 2x170M6892D - 50
1400 - QT31400 2x170M8555D - 50

(1) Bezpieczniki potprzewodnikowe muszq by¢ zawsze uzyte dla koordynacji typ 2
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Rysunki wymiarowe

Symbol: QTx0008U_, QTx0017U_, QTx0031U_, QTx0044U_, QTx0058U_, QTx0072U_
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Zaciski mocy (mm?)

Symbol Wejsciowe  Bypass  Wuyjéciowe Waga (kg)
D1 D2 1L1,3L2,5L3 A,B,C  2T1,4T2,6T3

QTx0008U 160 182,5 16 16 16 4,2

QTx0017U 160 1825 16 16 16 4.2

QTx0031U 160 182,5 16 16 16 53

QTx0044U 207 229,5 16 16 35 6,7

QTx0058U 207 2295 16 16 35 6,7
Uznanie UL QTx0072U 207 2395 35 35 35 6.7

Symbol: QTx0085U_, QTx0105U_

188

104.5 137 4
GND M6 9
N T U 7 / 1L1,3L2, 5L3
]
® ]
3 8 8 )
® ® @
iz Secccccoubovosse 9 211, 472, 6T3 'ﬁ‘“-
c )
e e
718 | 327 ‘}2.8260 27 | 328 | . W \eypass
ABC
274 243
Symbol Waga (kg)
QTx0085U 15,2
QTx0105U 15,2

Uznanie UL
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Rysunki wymiarowe

Symbol: QTx0145U_, QTx0170U_

278 188
99.5 65.5 65.5
GND M6 4‘1 137 4
L) ’ “ & 0 11,312
@ﬁ SN 085 |© = | o
N A A clifa H L <
o o i o "
i c
i 3
| =
| -—
1
I g
i (e
| =
0l Q
oy -
| S
|
I 3
i o
® ® H }i ®
L L o L
A Boceoscosgpoosces Y o1 at2,613 1| ’ﬁ
@ ® DN
AL TP IPLIPT I T I
66.8 _l_32A7_L32AB_L32.7_L32A8_L32.7_“ . A \ By Pass
200 ABC
274 244
Symbol Waga (kg)
QTx0145U 15,2
Uznanie UL QTx0170U 15,2
Symbol: QTx0210N_, QTx0315N_, QTx0390N_, QTx0460N_
160 182.2 5
w 435 125 L 125 54.2 5
o | % sypass || 11,312,513
% {.ﬁ [ Cor A [
® 010 30 9.5 ® HERD
M =
® L] @
® ®
I 2 % ©
® ®
® 3| @
@® ®
m—— m@ @Q = m
| 125 125 43.5 182.2 s
‘ 380 ‘ 2094
Symbol Waga (kg)
H1 H2 H3 H4
QTx0210N 455 425 414 427 32,7
QTx0310N, 455 425 414 427 32,7
QTX0390N 455 425 414 427 32,7
Brak uznania UL QTx0460N 555 525 528,5 527 584
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Rysunki wymiarowe

Symbol: QTx0580N_

of 150 . 150 505 2217 >
] ‘ 1717 5
é& E # 111,312,503~ — By Pass
— T ‘,/ ABC
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505 150 150 216.7 5
470 309.4
Symbol Waga (kg)
QTx0580U 63,2
Symbol: QTx0650N_
180 2217 5
2 150 150 505 717 - s
é& é é B 11,312,503~ 1~ zBPgss
[ N Y =
o é 95 0135 40 e 2R
GND M8
=] —
oo e )
— 1|
P 2T1,4T2,6T3
505 ‘ 150 | 150 | 216.7 5
470 309.4
Symbol Waga (kg)
QTx0650N 64,8
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Rysunki wymiarowe

Symbol: QTx0950N_
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o [72]
P
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Uwagi
1. Urzqdzenie to musi byé uzywane ze stycznikiem obejscia.
2. Nalezy przewidzie¢ miejsce na przektadnik pradowy (dostarczany oddzielnie)
i szyny przytqczeniowe dla bypass-u.
Przyblizone wymiary przektadnika prqdowego:
szeroko$¢ 240mm, wysoko$¢ 130mm, gtebokosé 90mm. Symbol Waga (kg)

Brak uznania UL QTx0950N 86,7

Symbol: QTx1100N_, QTx1400N

1315 230 230
1
1w ol % ‘ o
e °° 8 (] 111,312,513
o 0 o o o 0105/, i 32,
- 09 [ [as] N
g
1 N N
165 230 230 230 o O
B d |_eNDM10 E
o o
g
L L aﬁu o o o d
* k| I} | r
of 230 230
L 7# 271,472,673 ]
° 0l owsy” T
o o o o o ol
‘ |s0 Ej 266 |10
1915 230 | 230
223 3768

1. Urzgdzenie musi by¢ uzywane ze stycznikiem obejscia.

2. Nalezy przewidzie¢ miejsce na przektadnik prgdowy (dostarczany oddzielnie)
i szyny przytgczeniowe dla bypass-u.

Przyblizone wymiary przektadnika prqgdowego:

szeroko$¢ 240mm, wysokos¢ 130mm, gteboko$¢ 90mm

(dla urzqdzen 1100A, Symbole QTx1100N__) S0l Waga (kg)

szerokos$¢ 270mm, wysoko$¢ 155mm, gteboko$¢ 90mm QTx1100N 1698

(dla urzgdzen 1400A, Symbole QTx1400N__) QTx1400N 173
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Rysunki wymiarowe

4 Powrot

Symbol: QTx0210U_, QTx0315U_, QTx0390U_

592 292.4
} 187.5 ) 1875 ) 2345
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== L1, 312, 5L3) 2T1,472,6T3
44 @L 662 || 5
\GND M8 160.2 5
Symbol Waga (kg)
QTx0210U 32,7
QTx0310U 32,7
Uznanie UL QTx0390U 32,7
Symbol: QTx0460U_
625 ) 2924
. 195 ) 195 } 2345
\ ! I n
° N 9.5 °
-
g s 2
] | ono
/ 50 |25, M8
I s I O | R O ;
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By Pass
J [ o010 | o o 742 |6 Asc
N%—'ff o
mf Lﬁ | 130 } 65 130 } 65 | 80 155.2 6
Symbol Waga (kg)
Uznanie UL QTx0460U 61,8
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Rysunki wymiarowe

Symbol: QTx0580U_, QTx0820U_
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Symbol Waga (kg)
QTx0580U 69,5 .
Uznanie UL QTx0820U 695
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