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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zastosowania

Urzadzenie Altistart 48 jest wyposazone w 6 tyrystorow i stuzy do tagodnego rozruchu i
zatrzymania z kontrolg momentu tréjfazowych asynchronicznych silnikéw klatkowych w
zakresie mocy od 4 do 1200 kW.

Umozliwia fagodny rozruch i hamowanie wraz z funkcjami zabezpieczen maszyny i silnika,
a takze funkcje komunikacji z systemem sterowania. Funkcje te zostaty zaprojektowanie do
zastosowania w najtrudniejszych aplikacjach z maszynami obrotowymi, pompami,
wentylatorami, sprezarkami i taSmociggami, jakie mozna spotkaé przede wszystkim w
budownictwie, przemysle spozywczym, metalowym, czy chemicznym. Algorytmy o wysokiej
wydajnosci urzadzenia Altistart 48 znaczaco wptywaja na jego odporno$é na btedy,
bezpieczenstwo i prostote konfiguraciji.

Urzadzenie Altistart 48 jest efektywnym kosztowo rozwigzaniem umozliwiajacym:

m ograniczenie kosztéw obstugi maszyny, przez zmniejszenie udaréw mechanicznych i
poprawienie niezawodnos$ci maszyny,

m ograniczenie niekorzystnych zjawisk w sieci zasilajacej, poprzez zmniejszenie udaréw
pradu i spadkéw napiecia podczas rozruchu silnika.

Urzadzenia Altistart 48 sa oferowane w 2 zakresach:

m napiecia tréjfazowe 230 do 415 V, 50/60 Hz,

m napiecia tréjfazowe 208 do 690 V, 50/60 Hz.

W kazdym zakresie napieé urzadzenia Altistart sg wymiarowane dla normalnych i cigzkich
warunkow pracy.

Funkcje
Urzadzenia Altistart 48 () sa dostarczane jako gotowe do uzycia w standardowych
aplikacjach, z zabezpieczeniem przecigzeniowym silnika klasy 10 (patrz strona 45).
Posiadaja wbudowany terminal (= ) ktéry moze stuzy¢ do modyfikacji programu,
nastawiania lub funkcji kontrolnych, aby dostosowa¢ aplikacje do indywidualnych wymagan
uzytkownika.

m Funkcje prowadzenia napedu:

o $wietne sterowanie momentem (opatentowane przez Schneider Electric),

O ciggte sterowanie momentem dotgczonego silnika w czasie przyspieszania i zwalniania
(znaczaco ogranicza udary cis$nienia),

o fatwo$¢ nastawiania ramp i momentu poczatkowego,

O po zakonczeniu rozruchu rozrusznik moze zosta¢ ominigty przez stycznik (= ) z
pozostawieniem zabezpieczen elektronicznych (funkcja by-pass), function),

o0 duza tolerancja czestotliwosci przy zasilaniu z zestawu generatora,

o rozrusznik moze by¢ potaczony szeregowo z kazdym uzwojeniem silnika potagczonego w
trojkat.

Funkcje zabezpieczen maszyny i silnika:

wbudowane zabezpieczenie cieplne silnika,

przetwarzanie informacji z czujnikéw PTC,

kontrola czasu rozruchu,

funkcja wstgpnego nagrzania silnika,

funkcja wykrywania utraty obcigzenia i funkcja nadpradowa podczas pracy ciagtej.

oooooOm

Funkcje utatwiajgce integracje urzadzania z systemem sterowania:

4 wejscia cyfrowe, 2 wyjscia cyfrowe, 3 wyjscia przekaznikowe i 1 wyjscie analogowe,
wtykowe ztacze wejsé / wyjsé,

funkcja konfigurowania drugiego silnika i proste dostosowanie nastaw,

wys$wietlanie parametréw elektrycznych, stanu obcigzenia i czasu pracy,

tacze szeregowe RS 485 do podtgczenia sieci Modus.

ooooodm

Opcje
Terminal zdalny ("7 ) moze by¢ zamontowany na drzwiach obudowy nasciennej
lub stojace;j.
Zaawansowanie rozwiazanie dialogu Power Suite:
m PowerSuite Pocket PC na palmtopa (|- ),
m oprogramowanie Power Suite (|7 ).

Gama akcesoriéw do oprzewodowania i pod[ [aczenia rozrusznika do sterownika
przez sie¢ Modbus. (/).

Komunikacja sieciowa Modbus i opcjonalne do[[aczenie do sieci komunikacyjnych
Ethernet, Fipio, DeviceNet i Profibus DP.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Srodowisko
Zgodnos$¢ z normami

Rozruszniki elektroniczne byty projektowane i
testowane zgodnie z normami
migdzynarodowymi, w szczegdlnosci z norma
dotyczaca rozrusznikéw EN/IEC 60947-4-2.

Znakowanie C€

Produkt posiada znak CE zgodnie z norma
zharmonizowang EN/IEC 60947-4-2..

Certyfikacje produktu

UL, CSA
W trakcie: DNV, C-Tick, Gost, CCIB

Stopien ochrony

Rozruszniki ATS 48D17e do 48C11e

IP 20 (IPOO przy braku podtaczen)

Rozruszniki ATS 48C14edo 48M12e(1)

IP 00

Odpornos$¢ na wibracje

Zgodnie IEC 60068-2-6

1,5 mmdla 2 do 13 Hz
1 gndla 13 do 200 Hz

Odpornos$é na udary mechaniczne

Zgodnie IEC 60068-2-27

15 gn przez 11 ms

Poziom hatasu rozrusznika(2) Rozruszniki ATS 48D32e do D47e dBA 52
Rozruszniki ATS 48D62e do C11e dBA 58
Rozruszniki ATS 48C14e do C17e¢ dBA 50
Rozruszniki ATS 48C21e do C32e dBA 54
Rozruszniki ATS 48C41e do C66e dBA 55
Rozruszniki ATS 48C79e do M12e dBA 60
Wentylatory Rozruszniki ATS 48D17e iD22e Wentylacja naturalna
Rozruszniki ATS 48D32e do M12e Wentylacja wymuszona. Wentylatory sg
uruchamiane samoczynnie, gdy zostanie
przekroczony prég temperatury.
Wydajno$¢: patrz strona 25.
Temperatura otoczenia Praca ‘C - 10...440 bez ograniczen (w zakresie od +40
do +60 nalezy ograniczy¢ prad znamionowy
Altistarta 0 2% na kazdy °C).
Przechowywanie, zgodnie z ‘C -25..+70
norma |IEC 60947-4-2
Maksymalna wilgotno$¢ wzgledna Zgodnie z IEC 60068-2-3 95% bez kondensaciji i ociekania wody
Maksymalne zanieczyszczenie otoczenia Zgodnie z IEC 60664-1 Poziom 3
Maksymalna wysoko$¢ pracy m 1000 m bez ograniczen (powyzej nalezy
ograniczy¢ prad znamionowy Altistarta o 2,2%
na kazde dodatkowe 100 m). Warto$¢
graniczna 2000 m
Pozycja pracy ) ) 10° 10°
Maksymalny trwaty kat w stosunku do normalne pionowe;j P
ptaszczyzny montazu \W/
Wtasciwosci elektryczne
Kategoria uzytkowania Zgodnie z IEC 60947-4-2 AC-53a
Tréjfazowe napigcie zasilania Rozruszniki ATS 48eeeQ Vv 230 - 15 % do 415 + 10 %
Rozruszniki ATS 48eeeY Vv 208 - 15 % do 690 + 10 %
Czestotliwosé Hz 50/60 + 5 % (automatycznie)
50 lub 60 + 20 % (musi by¢ ustawione)
Moc silnika Rozruszniki ATS 48eeeQ A 17...1200
RozrusznikiATS 48eeeY A 17 do 1200
Moc silnika Rozruszniki ATS 48eeeQ kW 4 to 630
RozrusznikiATS 48eeeY kW/HP ' 5.5 do 900/5 do 1200
Napiecie pokazane na tabliczce znamionowe;j silnika Rozruszniki ATS 48eeeQ \ 230 do 415
Rozruszniki ATS 48eeeY Vv 208 do 690
Napiecie zasilania obwodu sterowania silnika Rozruszniki ATS 48eeeQ v 220 - 15 % do 415 + 10 %, 50/60 Hz
Rozruszniki ATS 48eeeY Vv 110 - 15 % do 230 + 10 %, 50/60 Hz
Maksymalny prad pobierany przez obwéd sterowania Rozruszniki ATS 48D17e do C17@ W 30
Rozruszniki ATS 48C21e do C32¢ W 50
Rozruszniki ATS 48C41e do M12e W 80

Przekaznik wyjsciowy (2 wyjscia konfigurowane)

3 przekaéniki wyjI"EAciowe (R1, R2, R3), zestyki normalnie otwarte 1 NO

Minimalna zdolnoEg [Jaczeniowa: 10 mA dla — 6 V

Maksymalna zdolnoEc [[aczeniowa przy obcia“eniu indukcyjnym: 1,8 A dla ~~ 230 V

i—=30 V (cos ¢= 0.5 and L/R=20ms). Maksymalne znamionowe napi’cie pracy: ~ 400 V

Nastawy fabryczne: R1 przypisany jako "przekaénik b[] du" (konfigurowany)

R2 przypisany jako "przekaénik kofca rozruchu" do sterowania przekaénikiem omijania rozrusznika R3

przypisany jako "silnik zasilony" (konfigurowany)

(1) Osfony ochronne moga by¢ zamontowane na zaciskach obwodu mocy rozrusznikow ATS 48C14e do C32e Rozruszniki ATS 48C41e do 48M12e maja

osfony na Scianie czofowej oraz Scianach bocznych.

(2) W odlegtosci 1 m od rozrusznika. Poziom hatasu moze sige zmienia¢ w zaleznosci od wtasciwosci wentylatorow.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

W[JaEciwoEci elektryczne (kontynuacia)

Wejscia cyfrowe LI (2 wejscia konfigurowane) 4 wejscia cyfrowe, impedancja 4,3 4.3 kW, izolowane: Stop, Run, LI3, L4
Zasilanie +24 V (maksymalnie 30 V) Imaks. 8 mA
Stan 0, jezeliU<5Vil<2mA
Stan 1, jezeliU>11Vil>5mA

Wewnetrzne zrédto zasilania 1 wyjscie +24 V, izolowanie i zabezpieczone zwarciowo i przecigzeniowo
Doktadno$é +25%. Prad maksymalny 200 mA.
Wyijscia cyfrowe LO (konfigurowane) 2 wyjscia cyfrowe LO1 i LO2 ze wspdlnym zaciskiem 0 V, kompatybilne z

wejsciami PLC typu 1, zgodnie z normg IEC 65A-68

Zasilanie + 24 V (minimalnie +12 V, maksymalnie +30 V)

Maksymalny prad wyjéciowy: 200 mA, przy zasilaniu zewnetrznym
Wyjscie analogowe AO (konfigurowane) Prad wyjsciowy 0-20 mA lub 4-20 mA

Maksymalna impedancja obcigzenia: 500 Q

Doktadno$¢ +5% wartosci maksymalnej

IWejscie dla czujnika PTC Catkowita rezystancja obwodu czujnika 750 Q przy 25°C, zgodnie z normg IEC 60-
738A

Maksymalna pojemnos¢ ztaczy wejsé / wyjsé 2.5 mm? (AWG 12)

Komunikacja Wieloweztowe fgcze szeregowe RS 485 zintegrowane w rozruszniku, dla sieci

Modbus, ztacze typu RJ45

Szybkos$¢ transmisji 4800, 9600 lub 19200 b/s

Maksymalna liczba podtgczonych rozrusznikéw Altistart 48: 18

Inne zastosowania:

- podfgczenie zdalnego terminala lub

- podtaczenie komputera lub

- podfgczenie do innych magistrali i sieci poprzez opcjonalne wyposazenie
komunikacyjne

Zabezpieczenia Termiczne Wbudowane, rozrusznika i silnika (wyliczane z pradu i/lub zabezpieczenie cieplne
z czujnikami PTC)
Liniowe Zanik fazy, wskazywany na przekazniku wyj$ciowym
Nastawy pradu Znamionowy prad silnika moze by¢ nastawiany w zakresie od 0,4 do 1,3 razy prad

znamionowy rozrusznika.
Nastawa maksymalnego pradu rozruchu silnika od 1,5 do 7 razy In silnika, z
ograniczeniem do 5 razy prad znamionowy rozrusznika.

Tryb startu Z kontrolg momentu z ograniczeniem pragdu maksymalnie do 5 In rozrusznika
Nastawa fabryczna: 4 In dla normalnych warunkéw pracy przy 15 s rampie moment
Tryb zatrzymania Zatrzymanie wybiegiem Zatrzymanie "freewheel" (nastawa fabryczna)
Zatrzymanie kontrolowane na Programowane w zakresie od 0,5 do 60 s (dla aplikacji pompowych)
rampie momentu
Zatrzymanie hamowaniem Dynamiczne sterowanie strumieniem
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna EMC (1)
Normy Poziom testu Przyktady (zrédta zaburzen)
Skrot testow odpornosci przeprowadzonych na IEC 61000-4-2 poziom 3
rozruszniku Altistart 48 Wytadowania elektrostatyczne:
- przez dotyk 6 kV Pojedyncze dotkniecie elementu
- W powietrzu 8 kV natadowanego elektrycznie

IEC 61000-4-3 poziom 3

Promieniowane pola

elektromagnetyczne 10 V/im Wyposazenie promieniujace
czestotliwosci radiowe

IEC 61000-4-4 poziom 4

Szybkie stany przejsciowe:

- kable zasilajace 4 kV Otwieranie / zamykanie stycznika
- kable sterownicze 2kV

IEC 61000-4-5 poziom 3

Udary napieciowe:

- faza / faza 1kVv -
- faza / uziemienie 2kV
IEC 61000-4-12 poziom 3 Obwody oscylacyjne na zasilaniu
Oscylacje ttumione 1kV-1MHz liniowym
Emisja zaburzef promieniowanych i przewodzonych Zgodnie z IEC 60947-4-2, klasa A, dla wszystkich rozrusznikéw

Zgodnie z IEC 60947-4-2, klasa B, dla rozrusznikéw do 170 A: ATS 48D17e do 48C17e.
Musza byé omijane po zakoriczeniu rozruchu.

(1) Rozruszniki zgodne z norma produktowi IEC 60947-4-2, w szczegdlnosci z wymaganiami EMC. Norma ta zawiera poziomy odpornosci produktu i
poziomy emisji zaburzeri. W stanie ustalonym, emisja zaburzer jest ponizej wymagari okreslonych przez norme. W czasie fazy przyspieszania i
zwalniania, na obcigzenia niskiego poziomu moga miec¢ wplyw zaburzenia o niskiej czestotliwosci (harmoniczne). Aby ograniczyc¢ te zaburzenia, nalezy
podiaczy¢ diawik pomiedzy zasilanie i Altistart 48 (patrz strona 19).

Nota:

m Kondensatory do korekcji wspoétczynnika mocy moga by¢ zastosowane tylko od strony zasilania rozrusznika Altistart i zasilone

dopiero po zakonczeniu rozruchu.

m Rozrusznik musi by¢ uziemiony, by dostosowaé go do przepiséw dotyczacych pradéw uptywu (? 30 mA). Gdy od strony zasilania

stosuje sie zabezpieczenie réznicowopradowe, nalezy zastosowaé urzadzenia typu A o dziataniu Si (zwtocznym). Nalezy sprawdzié

kompatybilno$¢ innymi urzgdzeniami zabezpieczajgcymi. Jezeli w instalacji kilka rozrusznikéw jest zasilanych z tej samej linii, kazdy z

nich musi by¢ uziemiony oddzielnie.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Charakterystyki momentu

Prad rozruchowy

1 Prad rozruchu bezposredniego
Prad rozruchu ograniczony do Id1

Krzywe pokazujgce zmiany momentu w zalezno$ci od pradu rozruchu
tréjfazowego silnika asynchronicznego.

Krzywe 1: rozruch bezposredni.

Krzywe 2: rozruch z ograniczeniem pradu.

Krzywa momentu Md1 pokazuje dostgpny zakres momentu napedowego w
zalezno$ci od pradu ograniczonego Is1.

Ograniczenie pradu rozruchowego Id do wartosci Id1 zredukuje moment
rozruchowy Md1 tyle razy ile wynosi kwadrat ilorazu pradéw Id1/1d.
Przyktad:

dla silnika o wtasciwos$ciach: Md =3 Mn dla Id =6 In,

ograniczenie pradu do wartoéci Id1 = 3 In (0,5 Id)

skutkuje momentem rozruchowym Md1 = Md x (0,5)2 = 3 Mn x 0,25 = 0,75 Mn

I/In

T~

N

0 0,25 0,5 0,75 1
N/Ns
Moment napedowy
M/Mn
1 Moment napedowy przy rozruchu bezposrednim 6
Moment napedowy przy pradzie ograniczonym
do Id1
5
4 —
1 /
g
3
/ /
o
2
/ Mr
Md1
1 _ ’\
- ~ - -
yEm———————1 | ——
0 0,25 05 0,75 1
N/Ns
Schneider Electric
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Rozruch konwencjonalny z uzyciem ograniczenia pradu lub rampy napieciowej

Przy ograniczeniu pradu Id1, moment przyspieszajacy silnik jest réwny
momentowi napedowemu Md pomniejszonemu o moment oporowy Mr.
Moment przyspieszajacy zwieksza sie podczas rozruchu wraz ze zwigkszaniem
sig¢ predkosci i jest najwigkszy przy korcu rozruchu (krzywa 2).
Wiasciwos$¢ ta oznacza, ze obcigzenie otrzymuje bardzo ostry wzrost momentu,
a nie jest to zalecane dla aplikacji pompowych.

Przykiad krzywej predkosci przy rozruchu z 1/In N/Ns

ograniczeniem pradu 4 !

1 Prad zasilania silnika (I/In)

Predkos¢ silnika (N/Ns)

Rozruch z urzadzeniem Altistart 48

Sterowanie momentem przez Altistart 48 dostosowuje moment silnika w czasie
catego rozruchu, jezeli prad wymagany (krzywa 1) nie przekracza ograniczenia
pradowego. Moment przyspieszajgcy moze by¢ rzeczywiscie staty w catym
zakresie predkosci (krzywa 2). Altistart moze zostaé nastawiony, aby dostarczy¢
wysokiego momentu poczgtkowego dla uzyskania szybkiego wzrostu predkosci
silnika, przy ograniczeniu przyrostu jego temperatury, a nastepnie nizszego
momentu przyspieszajacego przy zakonczeniu rozruchu. Ta funkcja sterowania
jest idealna dla pomp wirnikowych lub z wysokim momentem oporowym przy

rozruchu.
Przykiad krzywej predkosci przy rozruchu z kontrolg i N/Ns
momentu 4 !
1 Prad zasilania silnika (I/In)
Predkos¢ silnika (N/Ns)
3
1
2 0,5

Zatrzymanie z Altistart 48

m Stop swobodny: silnik zatrzymuije sig z wybiegiem

m Stop kontrolowany: ten typ zatrzymania jest idealny dla pomp i moze by¢ uzyty do
skutecznego ograniczenia udaréw cisnienia. Sterowanie momentem przez Altistart 48
redukuje skutki hydraulicznych stanéw przej$ciowych, réwniez przy wzroscie obcigzenia.
Ten typ sterowania daje proste strojenie aplikacji.

m Stop z hamowaniem: ten typ zatrzymania jest odpowiedni dla aplikacji z wysoka
bezwtadnoscia, dajac zmniejszenie czasu zatrzymania maszyny.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Kryteria doboru urzadzen do tagodnego rozruchu i
zatrzymania Altistart 48
Altistart 48 powinien by¢ dobrany wedfug 3 podstawowych kryteriow:

m Dostepne zakresy napie¢ zasilajgcych:
O napiecie tréjfazowe AC: 230 - 415 V,
O napiecie tréjfazowe AC; 208 - 690 V.

m Moc i prad znamionowy pokazany na tabliczce znamionowe;j silnika.

m Rodzaj aplikacji i cyklu pracy.

Dla uproszczenia doboru aplikacje zostaty podzielone na 2 rodzaje:

o normalne warunki pracy,

O cigzkie warunki pracy

Normalne i ciezkie warunki pracy okres$lane sa przez wartosé ograniczenia
pradu i rodzaj pracy silnika S1 lub S4.

Normalne warunki pracy
W normalnych warunkach pracy Altistart 48 jest zaprojektowany, by zapewnic:

m Starting at 4 In for 23 seconds or at 3 In for 46 seconds from a cold state
(corresponding to motor duty S1).

m Starting at 3 In for 23 seconds or at 4 In for 12 seconds with a load factor of 50 %
and 10 starts per hour or a an equivalent thermal cycle (corresponding to motor
duty S4).

The motor thermal protection must conform to protection class 10 (see page 60526/
4).

Example: centrifugal pump.

Ciezkie warunki pracy
W ciezkich warunkach pracy Altistart 48 jest zaprojektowany, by zapewni¢:

m Rozruch przy 4 In przez 48 s lub przy 3 In przez 90 s od stanu zimnego
(odpowiada to rodzajowi pracy silnika S1).

m Rozruch przy 4 In przez 25 s ze wspétczynnikiem obcigzenia 50% i 5
rozruchami na godz. lub réwnowazny cykl cieplny (odpowiada to rodzajowi
pracy silnika S4).

Zabezpieczenie cieplne silnika musi odpowiadac klasie 20 (patrz strona 44).
Przykfad: mtyn

Rodzaj pracy silnika

Rodzaj pracy silnika S1 odpowiada rozruchowi, a nastepnie pracy przy statym
obcigzeniu trwajgcej diuzej niz osiaggniecie stanu réwnowagi cieplnej.

Rodzaj pracy silnika S4 odpowiada cyklowi zawierajacemu rozruch, okres pracy
przy statym obcigzeniu i okres pracy w stanie jatowym.

Cykl ten charakteryzuje sie wspétczynnikiem obcigzenia 50%.

Dobér rozrusznika

Po wyborze rodzaju aplikacji z tabeli na nastepnej stronie, nalezy, na stronach
12 do 15, wybrac rozrusznik zgodnie z wymaganym napieciem zasilania i moca
silnika.

Uwaga:
jezeli Altistart 48 jest zamontowany wewnatrz obudowy, nalezy przestrzegaé
zalecen montazowych i obnizy¢ prad (patrz strona 25).
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego

rozruchu i zatrzymania

Obszary zastosowan

W zaleznosci od typu maszyny, aplikacje podzielone sa w oparciu o normalne i cigzkie warunki rozruchu, a przyktady umieszczono w

ponizszej tabeli.
Typ maszyny

Warunki pracy

Funkcje realizowane przez Altistart 48

Prad rozruchu

Czas rozruchu

(% In) (s)
Pompa ods$rodkowa Normalne Zwalnianie (ograniczenie udaréw ci$nienia) 300 5do 15
Zabezpieczenie przed niedocigzeniem lub zmiang
kierunku wirowania faz
Pompa tlokowa Normalne Monitorowanie biegu suchego i kierunku wirowania 350 5do 10
pompy
Wentylator Normalne Wykrywanie przecigzen spowodowanych zatkaniem 300 10 do 40
Ciezkie, jesli>30 s  lub niedocigzen (zerwanie sprzegta silnika)
Hamowanie momentem przy zatrzymywaniu
Chfodziarka Normalne Zabezpieczenie, takze silnikdw specjalnych 300 5do 10
Sprezarka $rubowa Normalne Zabezpieczenie przed zmiang kierunku wirowania faz 300 3do 20
Zestyk do automatycznego odpompowania przy
zatrzymywaniu
Sprezarka od$rodkowa Normalne Zabezpieczenie przed zmiang kierunku wirowania faz 350 10 do 40
Ciezkie, jesli>30s  Zestyk do automatycznego oprdznienia przy
zatrzymywaniu
Sprezarka ttokowa Normalne Zabezpieczenie przed zmiang kierunku wirowania faz 350 5do 10
Zestyk do automatycznego oprdznienia przy
zatrzymywaniu
CTasmociag Normalne Kontrola przecigzenia dla wykrywania przetadowania 300 3do 10
lub kontrola niedocigzenia dla wykrywania braku
tadunku
Wyciag $rubowy Normalne Kontrola przecigzenia dla wykrywania zakleszczenia 300 3do 10
lub kontrola niedocigzenia dla wykrywania braku
tadunku
Wycigg liniowy Normalne Kontrola przecigzenia dla wykrywania zakleszczenia 400 2do 10
lub kontrola niedocigzenia dla wykrywania braku
tadunku
Podnos$nik Normalne Kontrola przecigzenia dla wykrywania zakleszczenia 350 5do 10
lub kontrola niedocigzenia dla wykrywania braku
tadunku
Jednakowy rozruch dla réznych obcigzen
Pita tarczowa, Pita taSmowa Normalne Hamowanie dla szybkiego zatrzymania 300 10 do 60
Ciezkie, jesli >30 s
Maszyna rzeznicza Ciezkie Sterowanie momentem rozruchowym 400 3do 10
Mieszalnik Normalne Wys$wietlanie warto$ci pradu odpowiednio do gestosci 350 5do 20
produktu
Mikser Normalne Wys$wietlanie warto$ci pradu odpowiednio do gestosci 350 5do 10
produktu
Mtyn Ciezkie Hamowanie z ograniczeniem drgan przy 450 5 do 60
zatrzymywaniu, kontrola przecigzenia dla wykrycia
zakleszczenia
Kruszarka Ciezkie Hamowanie z ograniczeniem drgan przy 400 10 do 40
zatrzymywaniu, kontrola przeciazenia dla wykrycia
zakleszczenia
Walcarka Normalne Sterowanie momentem przy rozruchu i zatrzymywaniu 300 5do 30
Prasa Ciezkie Hamowanie dla zwiekszenia ilosci cykli pracy 400 20 do 60
Schneider Electric [l Telemecanique
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zastosowania specjalne
Inne kryteria doboru mogace wptywac¢ na wybdr rozrusznika Altistart 48:

Rozrusznik pod[Jaczony do zaciskow silnika po[Jaczonego w trojkat
(zobacz zalecany schemat aplikacyjny na stronie 28)
Jako dodatek do wigkszosci najczesciej spotykanych schematéw potaczen,
gdzie rozrusznik zainstalowany jest w linii zasilajgcej silnik

a silnik jest potaczony w gwiazde lub trojkat, Altistart ATS 48pppmoze byé
podtgczony szeregowo z kazdym uzwojeniem silnika

potaczonego w tréjkat (zobacz ponizszy schemat aplikacyjny). Prad rozrusznika
jest mniejszyrazy od pradu liniowy pobieranego

przez silnik. Ten typ aplikacji umozliwia zastosowanie rozrusznika o nizszym
pradzie znamionowym.

Przyktad: silnik 110 kW / 400 V pobiera prad liniowy 195 A (prad znamionowy
dla potgczenia w trdjkat), prad w kazdym

uzwojeniu jest rowny 195 /= 114 A. Nalezy wybra¢ rozrusznik z maksymalnym
cigglym prgdem znamionowym wigkszym niz

ta wartos$¢, np. 140 A (ATS 48C14Q dla normalnych warunkéw pracy).

Aby unikna¢ bteddw obliczeniowych, nalezy po prostu skorzystac¢ z tabeli na
stronie 13.

Ten typ instalacji pozwala tylko na zatrzymanie wybiegiem i nie jest
kompatybilny z rozruchem kaskadowym i funkcjami

wstepnego nagrzania.

ATS 48e00Q Silnik

Rozrusznik potgczony szeregowo z
uzwojeniami silnika

| '

Nota: prad znamionowy, nastawy ograniczenia pradu, jak réwniez prad
wys$wietlany podczas pracy sg warto$ciami liniowymi (uzytkownik nie musi ich
przeliczad).

Uwaga: przy tym typie instalacji nalezy przestrzega¢ schematu potagczen i
zalecen z tym zwigzanych (patrz strona 28).

Rozrusznik omijany przez stycznik

(zobacz zalecany schemat aplikacyjny na stronie 27)

Rozrusznik moze zosta¢ ominiety przez stycznik po zakoriczeniu rozruchu (dla
ograniczenia ciepta rozpraszanego przez rozrusznik). Stycznik omijajacy jest
sterowany przez rozrusznik, pomiary pradéw i mechanizmy zabezpieczenh sg
aktywne pomimo obejécia rozrusznika.

Rozrusznik jest dobierany wedfug 3 kryteriéw podstawowych oraz jednego
kryterium dodatkowego:

m Jezeli rozrusznik jest omijany po zakoriczeniu rozruchu, a silnik zawsze
staruje w stanie zimnym, rozrusznik moze zostaé przewymiarowany o jeden
rzad w dot.

Przyktad: wybdr ATS 48D17Q do silnika 11 kW /400 V dla normalnych
warunkoéw pracy..

m Jezeli rozrusznik ma mie¢ mozliwos¢ pracy po zakonczeniu rozruchu bez
stycznika omijania, to nie mozna go przewymiarowac.

Przyktad: wybdr ATS 48D17Q do silnika 7,5 kW / 400 V dla normalnych
warunkéw pracy.

str8-11ver1.FM/4
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zastosowania specjalne (kontynuacja)

Silniki potaczone réwnolegle

Silniki moga by¢ potaczone réwnolegle pod warunkiem, ze moc graniczna
rozrusznika nie jest przekroczona (suma pradow silnikdw nie moze przekraczac
znamionowego pradu rozrusznika dobranego w zaleznosci od rodzaju aplikacji).
Nalezy zapewni¢ zabezpieczenie termiczne dla kazdego silnika.

Silnik pierscieniowy

Altistart 48 moze pracowac z silnikiem ze zwartymi rezystorami wirnika lub z
rezystorami przytgczonymi. Moment rozruchowy jest modyfikowany w
zaleznosci od rezystancji wirnika. Utrzymujac z koniecznosci niskg rezystancije,
nalezy uzyska¢ odpowiedni, wymagany moment napedowy, wiekszy od
momentu oporowego przy rozruchu.Zwarty silnik pierécieniowy ma bardzo maty
moment rozruchowy. Do uzyskania dostatecznego momentu rozruchowego
potrzebny jest duzy prad rozruchowy.

Nalezy przewymiarowaé rozrusznik, aby warto$¢ pradu ograniczanego byta 7
razy wigksza niz

prad znamionowy.

Nota: upewnij sig, ze moment rozruchowy silnika, przy pradzie réwnym 7
pradom znamionowym, jest wiekszy niz moment oporowy.

Nota: sterowanie momentem rozrusznika Altistart 48 umozliwia doskonaty
tagodny rozruch, pomimo ograniczenia pradu do wartosci 7 pradéw
znamionowych, wymaganego do uruchomienia silnika.

Silnik Dahlandera i silnik dwubiegowy

Altistrt 48 moze pracowac z silnikiem dwubiegowym. Przed przetgczeniem z
niskiej na wysoka predko$¢ musi uptynaé czas na rozmagnesowanie silnika, aby
uniknaé zatgczenia w przeciwfazie, gdyz moze to spowodowacé bardzo duzy
prad.

Rozrusznik dobiera korzystajac z 3 kryteridw podstawowych.

Bardzo dtugie kable

Bardzo dfugie kable silnikowe sg przyczyng spadkéw napie¢ na rezystancji
kabla. Jesli spadek napiecia jest znaczacy, wptywa to na pobdr pragdu i wartosé
momentu dostepnego. Musi to by¢ wziete pod uwage przy wyborze silnika i
rozrusznika.

Rozruszniki réwnolegte zasilane z tej samej sieci
Jesli kilka rozrusznikéw jest zainstalowanych na tej samej linii zasilajgcej, nalezy
zastosowaé dtawiki liniowe pomiedzy transformatorem i rozrusznikiem (patrz
strona 19).

Zalecenia dla uzytkownika

Uwaga: nie wolno uzywac obcigzen innych niz silnikowe na wyjsciu rozrusznika
Altistart 48 (np. zabronione sg transformatory i rezystory).

Do zaciskdw silnika sterowanego przez Altistart 48 nie wolno podtaczaé
kondensatoréw do poprawy wspoétczynnika mocy.
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego

rozruchu i zatrzymania
Napiecie liniowe 230/415 V
Podtgczenie do linii zasilajgcej silnik

106762
-
-
L
5

ATS 48D17Q

106761
Mal
A

ATS 48C14Q
ATS 48M12Q

Dla normalnych warunkéw pracy

Silnik Rozrusznik 230/415 V - 50/60 Hz
Moc silnika Prad Fabryczn Straty mocy Referencja Masa
(1) znamio- anastawa przy
nowy pradu obcigzeniu
230V 400V (('5") @ wym
kW kW A A w kg
4 7.5 17 14.8 59 ATS 48D17Q 4.900
55 11 22 21 74 ATS 48D22Q 4.900
7.5 15 32 28.5 104 ATS 48D32Q 4.900
9 18.5 38 35 116 ATS 48D38Q 4.900
11 22 47 42 142 ATS 48D47Q 4.900
15 30 62 57 201 ATS 48D62Q 8.300
18.5 37 75 69 245 ATS 48D75Q 8.300
22 45 88 81 290 ATS 48D88Q 8.300
30 55 110 100 322 ATS 48C11Q 8.300
37 75 140 131 391 ATS 48C14Q 12.400
45 90 170 162 479 ATS 48C17Q 12.400
55 110 210 195 580 ATS 48C21Q 18.200
75 132 250 233 695 ATS 48C25Q 18.200
90 160 320 285 902 ATS 48C32Q 18.200
110 220 410 388 1339 ATS 48C41Q 51.400
132 250 480 437 1386 ATS 48C48Q 51.400
160 315 590 560 1731 ATS 48C59Q 51.400
- 355 660 605 1958 ATS 48C66Q 51.400
220 400 790 675 2537 ATS 48C79Q 115.000
250 500 1000 855 2865 ATS 48M10Q 115.000
355 630 1200 1045 3497 ATS 48M12Q 115.000
Dla cigezkich warunkéw pracy
Silnik Rozrusznik 230/415 V - 50/60 Hz
Moc silnika Prad Fabryczn Straty mocy Referencja Masa
1) znamio- anastawa przy
nowy pradu obcigzeniu
4) zZnamiono-
230 V 400 V (2) wym
kW kW A A w kg
3 55 12 14.8 46 ATS 48D17Q 4.900
4 7.5 17 21 59 ATS 48D22Q 4.900
55 11 22 28.5 74 ATS 48D32Q 4.900
7.5 15 32 35 99 ATS 48D38Q 4.900
9 18.5 38 42 116 ATS 48D47Q 4.900
11 22 47 57 153 ATS 48D62Q 8.300
15 30 62 69 201 ATS 48D75Q 8.300
18.5 37 75 81 245 ATS 48D88Q 8.300
22 45 88 100 252 ATS 48C11Q 8.300
30 55 110 131 306 ATS 48C14Q 12.400
37 75 140 162 391 ATS 48C17Q 12.400
45 90 170 195 468 ATS 48C21Q 18.200
55 110 210 233 580 ATS 48C25Q 18.200
75 132 250 285 695 ATS 48C32Q 18.200
90 160 320 388 1017 ATS 48C41Q 51.400
110 220 410 437 1172 ATS 48C48Q 51.400
132 250 480 560 1386 ATS 48C59Q 51.400
160 315 590 605 1731 ATS 48C66Q 51.400
- 355 660 675 2073 ATS 48C79Q 115.000
220 400 790 855 2225 ATS 48M10Q 115.000
250 500 1000 1045 2865 ATS 48M12Q 115.000

(1) Wartos¢ pokazana na tabliczce znamionowej silnika.

(2) Wartosc ta odpowiada maksymalnemu pradowi cigglemu dla klasy 10. IcL jest nastawa
rozrusznika.
(3) Wartosc¢ ta odpowiada maksymalnemu pradowi ciggfemu dla klasy 20.
(4) Nastawa fabryczna odpowiada wartosci pradu znamionowego standardowego silnika 4-
biegunowego, 400 V dla klasy 10 (normalne warunki pracy). Nalezy dostosowac nastawy
zgodnie z pradem znamionowym silnika.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Napiecie liniowe 230/415 V

Podtaczenie do zaciskdw tréjkata silnika

ATS 48e00Q Motor

S L
L

Dla normalnych warunkéw pracy, zgodnie z rysunkiem 1

Rysunek 1

Zastosowanie specjalne:
rozrusznik podfaczony do zaciskow
trojkata szeregowo z kazdym
uzwojeniem

Silnik Rozrusznik 230/415 V - 50/60 Hz
Moc silnika Prad Fabryczn Straty mocy Referencja Masa
(1) znamio-  anastawa przy

nowy pradu obcigzeniu

4) znamiono-

230V 400 V ) wym
kW kW A A w kg
7.5 15 29 14.8 59 ATS 48D17Q 4.900
9 18.5 38 21 74 ATS 48D22Q 4.900
15 22 55 28.5 104 ATS 48D32Q 4.900
18.5 30 66 35 116 ATS 48D38Q 4.900
22 45 81 42 142 ATS 48D47Q 4.900
30 55 107 57 201 ATS 48D62Q 8.300
37 55 130 69 245 ATS 48D75Q 8.300
45 75 152 81 290 ATS 48D88Q 8.300
55 90 191 100 322 ATS 48C11Q 8.300
75 110 242 131 391 ATS 48C14Q 12.400
90 132 294 162 479 ATS 48C17Q 12.400
110 160 364 195 580 ATS 48C21Q 18.200
132 220 433 233 695 ATS 48C25Q 18.200
160 250 554 285 902 ATS 48C32Q 18.200
220 315 710 388 1339 ATS 48C41Q 51.400
250 355 831 437 1386 ATS 48C48Q 51.400
- 400 1022 560 1731 ATS 48C59Q 51.400
315 500 1143 605 1958 ATS 48C66Q 51.400
355 630 1368 675 2537 ATS 48C79Q 115.000
- 710 1732 855 2865 ATS 48M10Q 115.000
500 - 2078 1045 3497 ATS 48M12Q 115.000

Dla ciezkich warunkéw pracy, zgodnie z rysunkiem 1

Silnik Rozrusznik 230/415 V - 50/60 Hz
Moc silnika Prad Fabryczn Straty mocy Referencja Masa
(1) znamio- anastawa przy

nowy pradu obciazeniu

(4) zZnamiono-

230 V 400 V (2) wym
kW kW A A w kg
55 11 22 14.8 46 ATS 48D17Q 4.900
7.5 15 29 21 59 ATS 48D22Q 4.900
9 18.5 38 28.5 74 ATS 48D32Q 4.900
15 22 55 35 99 ATS 48D38Q 4.900
18.5 30 66 42 116 ATS 48D47Q 4.900
22 45 81 57 153 ATS 48D62Q 8.300
30 55 107 69 201 ATS 48D75Q 8.300
37 55 130 81 245 ATS 48D88Q 8.300
45 75 152 100 252 ATS 48C11Q 8.300
55 90 191 131 306 ATS 48C14Q 12.400
75 110 242 162 391 ATS 48C17Q 12.400
90 132 294 195 468 ATS 48C21Q 18.200
110 160 364 233 580 ATS 48C25Q 18.200
132 220 433 285 695 ATS 48C32Q 18.200
160 250 554 388 1017 ATS 48C41Q 51.400
220 315 710 437 1172 ATS 48C48Q 51.400
250 355 831 560 1386 ATS 48C59Q 51.400
- 400 1022 605 1731 ATS 48C66Q 51.400
315 500 1143 675 2073 ATS 48C79Q 115.000
355 630 1368 855 2225 ATS 48M10Q 115.000
- 710 1732 1045 2865 ATS 48M12Q 115.000

(1) Wartos¢ pokazana na tabliczce znamionowej silnika.

(2) Wartosc ta odpowiada maksymalnemu pradowi ciagtemu dla klasy 10.

(3) Wartosc ta odpowiada maksymalnemu pradowi ciagtemu dla klasy 20.

(4) Dia tego typu podigczenia, fabryczna nastawa pradu musi by¢ zmieniona na zgodng z
pradem znamionowym silnika.

Schneider Electric
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Napiecie liniowe 208/690 V

Moc silnika w KM

Dla normalnych warunkoéw pracy

Silnik Rozrusznik 208/690 V - 50/60 Hz
Moc silnika (7) Prad Fabry- Straty Referencja Masa
znamio- czna mocy przy
nowy nastawa obcigzeniu
208V 230V 460V 575V (lcL) pradu (4) znamiono-
2 wym
HP HP HP HP A A w kg
3 5 10 15 17 14 59 ATS 48D17Y 4.900
5 7.5 15 20 22 21 74 ATS 48D22Y 4.900
7.5 10 20 25 32 27 104 ATS 48D32Y 4.900
ATS 46D17Y 0 - 25 30 38 34 116 ATS 48D38Y  4.900
- 15 30 40 47 40 142 ATS 48D47Y 4.900
15 20 40 50 62 52 201 ATS 48D62Y 8.300
20 25 50 60 75 65 245 ATS 48D75Y 8.300
25 30 60 75 88 77 290 ATS 48D88Y 8.300
30 40 75 100 110 96 322 ATS 48C11Y 8.300
40 50 100 125 140 124 391 ATS 48C14Y  12.400
50 60 125 150 170 156 479 ATS 48C17Y 12.400
60 75 150 200 210 180 580 ATS 48C21Y 18.200
75 100 200 250 250 240 695 ATS 48C25Y 18.200
100 125 250 300 320 302 902 ATS 48C32Y 18.200
125 150 300 350 410 361 1339 ATS 48C41Y 51.400
é,i x3 [ 150 - 350 400 480 414 1386 ATS 48C48Y 51.400
- . B_— a-‘ a- . - 200 400 500 590 477 1731 ATS 48C59Y 51.400
' = 200 250 500 600 660 590 1958 ATS 48C66Y 51.400
3 250 300 600 800 790 720 2537 ATS 48C79Y 115.000
350 350 800 1000 1000 954 2865 ATS 48M10Y 115.000
400 450 1000 1200 1200 1170 3497 ATS 48M12Y 115.000

For severe applications

A Silnik Rozrusznik 208/690 V - 50/60 Hz
¥ > Moc silnika (7) Prad Fabry- Straty Referencja  Masa
znamio- czna mocy przy
now! nastawa obcigzeniu
ATS 48C14Y 208V 230V 460V 575V ('°'-‘), pradu (4) znamiono-
2 wym
HP HP HP HP A A w kg
2 3 7.5 10 12 14 46 ATS 48D17Y 4.900
3 5 10 15 17 21 59 ATS 48D22Y 4.900
5 7.5 15 20 22 27 74 ATS 48D32Y 4.900
7.5 10 20 25 32 34 99 ATS 48D38Y 4.900
10 - 25 30 38 40 116 ATS 48D47Y 4.900
- 15 30 40 47 52 153 ATS 48D62Y 8.300
15 20 40 50 62 65 201 ATS 48D75Y 8.300
20 25 50 60 75 77 245 ATS 48D88Y 8.300
gT S B | 25 30 60 75 88 96 252 ATS 48C11Y 8.300
=3 '__z“ 30 40 75 100 110 124 306 ATS 48C14Y 12.400
1 I | 40 50 100 125 140 156 391 ATS 48C17Y 12.400
‘ U 50 60 125 150 170 180 468 ATS 48C21Y 18.200
! | 60 75 150 200 210 240 580 ATS 48C25Y 18.200
sl 75 100 200 250 250 302 695 ATS 48C32Y 18.200
100 125 250 300 320 361 1017 ATS 48C41Y 51.400
‘ 125 150 300 350 410 414 1172 ATS 48C48Y 51.400
{ 150 - 350 400 480 477 1386 ATS 48C59Y 51.400
- 200 400 500 590 590 1731 ATS 48C66Y 51.400
200 250 500 600 660 720 2073 ATS 48C79Y 115.000
250 300 600 800 790 954 2225 ATS 48M10Y 115.000
350 350 800 1000 1000 1170 2865 ATS 48M12Y 115.000

(1) Wartosc pokazana na tabliczce znamionowej silnika.
(2) Wartosc ta odpowiada maksymalnemu pradowi ciggtemu dla klasy 10. IcL jest nastawa
ATS 48M12Y rozrusznika.
(3) Wartosc ta odpowiada maksymalnemu pradowi ciggtemu dla klasy 20.
(4) Nastawa fabryczna odpowiada wartosci pragdu znamionowego standardowego silnika
zgodnego ze standardem NEC, 460 V, dla klasy 10 (normalne warunki pracy). Nalezy
dostosowac nastawy zgodnie z pradem znamionowym silnika.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Napiecie liniowe 208/690 V

Moc silnika w kW

Dla normalnych warunkéw pracy

Silnik Rozrusznik 208/690 V - 50/60 Hz
Moc silnika (1) Prad Fabryczna Straty mocy Referencja Masa

znamiono- nastawa przy

wy pradu obcigzeniu
230V 400V 440V 500V 525V 660V 690V  (lcL) (4) Znamiono-

2 wym
kW kW kW kW kW kW kW A A w kg
4 7.5 7.5 9 9 11 15 17 14 59 ATS 48D17Y 4.900
5.5 11 11 11 11 15 18.5 22 21 74 ATS 48D22Y 4.900
7.5 15 15 18.5 18.5 22 22 32 27 104 ATS 48D32Y 4.900
9 18.5 18.5 22 22 30 30 38 34 116 ATS 48D38Y 4.900
11 22 22 30 30 37 37 47 40 142 ATS 48D47Y 4.900
15 30 30 37 37 45 45 62 52 201 ATS 48D62Y 8.300
18.5 37 37 45 45 55 55 75 65 245 ATS 48D75Y 8.300
22 45 45 55 55 75 75 88 77 290 ATS 48D88Y 8.300
30 55 55 75 75 90 90 110 96 322 ATS 48C11Y 8.300
37 75 75 90 90 110 110 140 124 391 ATS 48C14Y 12.400
45 90 90 110 110 132 160 170 156 479 ATS 48C17Y 12.400
55 110 110 132 132 160 200 210 180 580 ATS 48C21Y 18.200
75 132 132 160 160 220 250 250 240 695 ATS 48C25Y 18.200
90 160 160 220 220 250 315 320 302 902 ATS 48C32Y 18.200
110 220 220 250 250 355 400 410 361 1339 ATS 48C41Y 51.400
132 250 250 315 315 400 500 480 414 1386 ATS 48C48Y 51.400
160 315 355 400 400 560 560 590 477 1731 ATS 48C59Y 51.400
- 355 400 - - 630 630 660 590 1958 ATS 48C66Y 51.400
220 400 500 500 500 710 710 790 720 2537 ATS 48C79Y 115.000
250 500 630 630 630 900 900 1000 954 2865 ATS 48M10Y 115.000
355 630 710 800 800 - - 1200 1170 3497 ATS 48M12Y 115.000

Dla ciezkich warunkéw pracy

Silnik Rozrusznik 208/690 V - 50/60 Hz
Moc silnika (1) Prad Fabryczna Straty mocy Referencja Masa

znamiono- nastawa przy

wy pradu obcigzeniu
230V 400V 440V 500V 525V 660V 690V  (2) (4) znamiono-

wym

kW kW kW kW kW kW kW A A w kg
3 5.5 5.5 75 7.5 9 11 12 14 46 ATS 48D17Y 4.900
4 7.5 7.5 9 9 11 15 17 21 59 ATS 48D22Y 4.900
5.5 11 11 11 11 15 18.5 22 27 74 ATS 48D32Y 4.900
7.5 15 15 18.5 18.5 22 22 32 34 99 ATS 48D38Y 4.900
9 18.5 18.5 22 22 30 30 38 40 116 ATS 48D47Y 4.900
11 22 22 30 30 37 37 47 52 153 ATS 48D62Y 8.300
15 30 30 37 37 45 45 62 65 201 ATS 48D75Y 8.300
18.5 37 37 45 45 55 55 75 77 245 ATS 48D88Y 8.300
22 45 45 55 55 75 75 88 96 252 ATS 48C11Y 8.300
30 55 55 75 75 90 90 110 124 306 ATS 48C14Y 12.400
37 75 75 90 90 110 110 140 156 391 ATS 48C17Y 12.400
45 90 90 110 110 132 160 170 180 468 ATS 48C21Y 18.200
55 110 110 132 132 160 200 210 240 580 ATS 48C25Y 18.200
75 132 132 160 160 220 250 250 302 695 ATS 48C32Y 18.200
90 160 160 220 220 250 315 320 361 1017 ATS 48C41Y 51.400
110 220 220 250 250 355 400 410 414 1172 ATS 48C48Y 51.400
132 250 250 315 315 400 500 480 477 1386 ATS 48C59Y 51.400
160 315 355 400 400 560 560 590 590 1731 ATS 48C66Y 51.400
- 355 400 - - 630 630 660 720 2073 ATS 48C79Y 115.000
220 400 500 500 500 710 710 790 954 2225 ATS 48M10Y 115.000
250 500 630 630 630 900 900 1000 1170 2865 ATS 48M12Y 115.000

(1) Wartosc pokazana na tabliczce znamionoweyj silnika.

(2) Wartosc ta odpowiada maksymalnemu pradowi ciggtemu dla klasy 10. IcL jest nastawa rozrusznika.

(3) Wartosc ta odpowiada maksymalnemu pradowi ciggtemu dla klasy 20.

(4) Nastawa fabryczna odpowiada wartosci pradu znamionowego standardowego silnika zgodnego ze standardem NEC, 460 V, dla klasy 10 (normalne
warunki pracy). Nalezy dostosowac nastawy zgodnie z pradem znamionowym silnika.

Schneider Electric str12-15ver1.FM/5



Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego

rozruchu i zatrzymania
Opcje komunikacyjne

Sie¢ komunikacyjna Modbus

Altistart 48 podtacza sie bezposrednio do sieci
Modbus do portu z gniazdem typu RJ 45.

Port ten wykonany jest w standardzie RS 485 (2
przewody) z protokotem Modbus RTU.

Funkcje komunikacyjne umozliwiajg dostep do
funkcji konfigurowania, nastawiania, sygnalizacji i
sterowania rozrusznika.

Inne sieci komunikacyjne

Altistart 48 moze by¢ takze podtaczony do sieci
Ethernet, Fipio, Profibus DP i DeviceNet za pomoca
modutu opcjonalnego (mostka lub bramki).
Komunikacja poprzez sie¢ stuzy do:

m sterowania

m kontrolowania i

m konfigurowania urzgdzenia Modbus dotgczonego
do sieci

Podtaczenia przez modut rozdzielacza i ztacza RJ 45

F=2 o)

&S| S |||
aiai araloaas il
ATS 48

[©

-2 5 3 4
6 7
=2 g |
‘ =
ATS 48

Podtaczenia przez zaciski Srubowe

PLC (1)

Kabel Modbus odpowiedni do typu
sterownika

Modut rozdzielacza Modbus

LU9 GC3

Kabel odptywowy Modbus

VW3 A8 306 Ree

Zakonczenia linii VW3 A8 306 RC
Puszki typu tréjnik Modbus

VW3 A8 306 TFee (z kablem)

PLC (1)

Kabel Modbus odpowiedni do typu
sterownika

Kabel Modbus TSX CSA 00
Puszka weztowa TSX SCA 50
Puszka abonencka TSX SCA 62
Kabel odptywowy Modbus

VW3 A8 306

Kabel odptywowy Modbus

VW3 A8 306 D30

W tym przypadku nalezy zastosowaé kabel odptywowy Modbus VW3 A8 306

D30 i zakonczen linii VW3 A8 306 DRC.

Podtaczenia przez moduty

=

ATS 48

Do sieci

Moduty komunikacyjne

Kable VW3 A8 306 Ree,

VW3 P07 306 R10 lub

VW3 A8 306 D30

Modut rozdzielacza Modbus LU9
GC3

Kabel odptywowy Modbus

VW3 A8 306 Ree

Zakonczenia linii VW3 A8 306 RC

(1) Sprawdz katalogi sterownikéw TSX Premium i TSX Micro.

str16-17ver1.FM/2
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego

rozruchu i zatrzymania
Opcje komunikacyjne

TSX SCA 50

0 ¥
0o Qa
i i
= -

Lt o
TSX SCA 62

LA9 P307

Sie¢c komunikacyjna Modbus
Wyposazenie tgczeniowe

Opis Referencja Masa
kg
Puszka weztowa TSX SCA 50 0.520
3 listwy z zaciskami $rubowymi, zakoriczenie linii typu RC
Po podtaczen nalezy uzy¢ kabli VW3 A8 306 D30
Puszka abonencka TSX SCA 62 0.570
2 x ztgcze SUB-D, zenskie, 15-pin oraz 2 listwy z zaciskami
$rubowymi, zakonczenie linii typu RC
Po podtaczen nalezy uzy¢ kabli VW3 A8 306
Modut rozdzielacza Modbus LU9 GC3 0.500
8 ztgcz typu RJ 45 i 1 listwa z zaciskami $rubowymi
Zakonczenia Do ztacza RJ45R =120 Q,C=1nF VW3 A8 306 RC 0.200
linii
(1) R=150Q VW3 A8 306 R 0.200
Do zaciskéw R=120Q,C=1nF VW3 A8 306 DRC 0.200
Srubowych
R =150 Q VW3 A8 306 DR 0.200
Puszki typu tréjnik Modbus Z kablem zintegrowanym VW3 A8 306 TF03 -
(0.3 m)
Z kablem zintegrowanym VW3 A8 306 TF10 -
(1 m)
Kable tgczeniowe
Opis Dtugosé Zigcza Referencja Masa
m kg
Kable do sieci 3 1 ztacze RJ 45 VW3 A8 306 D30 0.150
Modbus a drugiej strony gote
koncowki
3 1 zigcze RJ 45 1 zigcze VW3 A8 306 0.150
SUB-D meskie, 15-pin dla
TSX SCA 62
0.3 2 zlagcza RJ 45 VW3 A8 306 R03 0.050
1 2 ztagcza RJ 45 VW3 A8 306 R10 0.050
3 2 zigcza RJ 45 VW3 A8 306 R30 0.150
1 2 ztgcza RJ 45 VW3 P07 306 R10 0.050
Kabel RS 485 - 100 Dostarczany bez wtykéw TSX CSA 100 -
podwdjnie
ekranowana g Dostarczany bez wtykéw ~ TSX CSA 200 -
skrecona para
500 Dostarczany bez wtykéw TSX CSA 500 -
Inne sieci komunikacyjne
Opis Kable do podtaczenia Referencja Masa
kg
Mostek Ethernet / Modbus VW3 A8 306 D30 174 CEV 300 10 (2) 0.500
z 1 portem Ethernet 10baseT
(typ RJ 45)
Bramka Fipio / Modbus VW3 A8 306 Ree LUF P1 0.240
Bramka DeviceNet / Modbus VW3 A8 306 Ree LUF P9 0.240
Bramka Profibus DP / Modbus VW3 P07 306 R10 LA9 P307 0.240
Ustawianie parametréw za pomoca
standardowego konfiguratora
Profibus DP,
typ Hilscher Sycone
Bramka Profibus DP / Modbus VW3 A8 306 Ree LUF P7 0.240

Ustawianie parametréw za pomoca
oprogramowania ABC Configurator

(1) Sprzedawane po 2 sztuki.
(2) SprawdZz w katalogu sterownikéw TSX Premium.

Schneider Electric
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

ATS 48D17e do ATS 48D47e ATS 48D62e do ATS 48C11e
407 M6 © 150
© 4x97 M6 o
— F I} - |-
o_o o Jf-d o '
© 9 O O O
[e] [e]
N 3
a . g K
N : ]
o Mok N
5586550 ] ° 9
JC——J
- ‘ 100 | = ¥ 0 0900 0O
160 235 M6 L
190
Maksymalna pojemnos$¢ podtaczen: Maksymalna pojemno$¢ podiaczen:
Podtaczenia uziemienia: 10 mm2 (AWG 8) Podtgczenia uziemienia: 16 mm2 (AWG 4)
Zaciski mocy: 16 mm?2 (AWG 8) Zaciski mocy: 50 mm2 (AWG 2/0)
ATS 48C14e do ATS 48C17e
160 Maksymalna pojemnos$¢é podiaczen:
= = Podtgczenia uziemienia: 120 mm2 (sztaby szynowe)
14Q Zaciski mocy: 95 mm2 (AWG 2/0)
18, M6 20 4xD7
- IR
gL —
L1 32 5138 |
o [0 O| o
— o
o S
> \ X~
(e} o]
lo T i o
il
i | 2 = -
M6\ ‘ L oxo8
38|62, | 62 |
200
ATS 48C21e td ATS 48C32e
Maksymalna pojemnos$¢é podiaczen:
5 250 = Podtaczenia uziemienia: 120 mm2 (sztaby szynowe)
66 Zaciski mocy: 240 mm?2 (sztaby szynowe)
5 136,5 ‘ 135 M10 9x@12 4x@9
| I\
1 F ) 5] Z]— '
1 A 03 S
1/L1 3/L2 5/L3 -
= o o 9 o
= 3 3
= [sp]
= ® N
= o o
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O — — — ©
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. L U] ] i e
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5, 196,5 70 |, 90 [ 90
265 320
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

ATS 48C41e do C66e
Maksymalna pojemnos$¢
podiaczen:
oy 300 = Podtgczenia uziemienia:
120 _ _ 115 115 240 mm? (sztaby szynowe)
107 Zaciski mocy:

2 x 240 mm? (sztaby szynowe)

5 165 o) 4xD29 69 M10

W—»\ & -

_ 1L1 3L2 5.3

(e))
670
610

58
S : LFO‘I\*rOT\J
L L]
o] | [e] e
9 e =cdry Y =]
= - ] L U
5 165 - 0,25 M10 40
5 216 50,25 15 |, 115 |
300 400
ATS 48C79e do M12e
Maksymalna pojemnos¢
podtiaczen:
= 350 350 = Podtgczenia uziemienia:
257 2 x 240 mm?2 (sztaby
szynowe)
129 26 ‘ 26 Zaciski mocy:
164 223,5 209,5 26| 4 x 240 mm? (sztaby
5,.. 170 | - 6x09 | M10 18x014 szynowe)
Al |
| Y
¥ V4 <1
O —f Pany é) />C) N :{:
2 oo to” 0o |0 oo
~@_lo[fd |o[[d lalaBl lolf |ofld ok
155 180
=]
\2002~
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o o
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5.][.1165 60 M10 60_|
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315 188
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego

rozruchu i zatrzymania

Dtawiki
VZ1-LO15UM17T do LO70U350T

VZ1-L150U170T do LM14U016T

@ )
|® ® ®|
- — — —
2x4xQD o
| | | j 2x4xD
: | — — —
G _H | | 2 %) %) |
R
G H
ci
vzi- a b c cl vzi- a b c cl
LO15UM17T 120 150 80 75 L150U170T 270 240 170 140
LO30U800T 150 180 120 100 L250U100T 270 240 220 160
L040U600T 180 215 130 100 L325U075T 270 240 240 175
LO70U350T 180 215 150 130 L530U045T 380 410 225 140
LM10U024T 400 410 310 170
LM14U016T 420 490 340 170
Montowanie terminala zdalnego
VW3 G48101
55.6
24 ‘
1 & ‘ &
{ |
| w0
03. 0
™~ B
o $ ﬂ ,
4x@3.5\ 036
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zalecenia montazowe

m Instaluj Altistart pionowo, z doktadnosciag = 10°.

m Nie umieszczaj go blisko grzejnikdw.

m Zostaw dostateczng wolna przestrzen, aby zapewni¢ powietrzu chfodzgcemu
mozliwo$¢ przyptywu od dotu do géry urzadzenia..

=100 mm

9 T Uwaga: Altistart 48 w wersji IP 00 musi by¢ wyposazony w ostony zaciskéw w

. celu ochrony przeciwporazeniowej przed dotykiem bezposrednim.

}]fno ~Rm™ Ostony ochronne dostepne sg dla ATS 48C14e do ATS 48C32e. Powinny byé
oddzielnie zamdwione.

W]

\ =10 mm

=100 mm

Montowanie w nasciennej lub stojgcej obudowie metalowej ze stopniem ochrony IP 23 lub IP 54

m Przestrzegaj powyzszych zalecenia montazowe

m Zapewnij wtasciwy przeptyw powietrza w rozruszniku:

/%F/ ﬁJ O montuj kratki wentylacyjne,

O upewnij sie, ze wentylacja jest odpowiednia. Jesli nie, zastosuj wentylacje

0° < 40 °C 6° <40 °C ; ! vied! SU yiacys
= wymuszong z filtrem; otwory wentylacyjne i/lub wentylatory mie¢ wydajnos¢

) < 4[@/ przeptywu co najmniej réwna wydajnosci wentylatoréw rozrusznika (zobacz
— 7 g ponizszg tabelg).

m Stosuj specjalne filtry ze stopniem ochrony IP 54.

Wydajnos$¢é wentylatora w zaleznosci od typu rozrusznika

Rozrusznik ATS 48 Wydajnosé m3/h

ATS48 D32e i D38e 14

ATS48 D47e 28

ATS48 D62e do C11e 86

ATS48 C14eiC17e 138

ATS48 C21e do C32e 280

ATS48 C41e do C66e@ 600

ATS48 C29e do M12e 1200

Metalowe obudowy nascienne lub stojgce ze stopniem ochrony IP 54

W przypadku niewentylowanych rozrusznikéw Altistart (ATS 48D17e i 48D22e),
wentylator pod rozrusznikiem w odlegtosci nie wigkszej niz 50 mm, aby
zapewni¢ obieg powietrza wewnatrz obudowy i chtodzi¢ gorace elementy.

Wyznaczenie wymiaréw obudowy nasciennej lub stojgcej
Maksymalna rezystancja termiczna Rth ("C/W)

6 = maksymalna temperatura wewnatrz obudowy w °C

6e = maximum external temperature in °C

P = catkowita moc rozpraszana w obudowie w W

_ 0-0e

Rth B

Potaczenia rozrusznik / silnik podane na stronie 12 i 13 moga by¢ tylko
stosowane przy temperaturze otoczenia s 40°C.

Dla temperatur od 40°C i 60°C, nalezy zmniejszy¢ maksymalny ciagty prad
rozrusznika o 2% na kazdy stopien powyzej 40°C.

Straty mocy rozrusznikéw: patrz strony 12i 13.

Jezeli rozruchy sa rzadkie, wskazane jest omija¢ Altistart po zakoriczeniu
rozruchu w celu zmniejszenia strat mocy.

Straty mocy w tym przypadku beda miescity sie w zakresie do 15 do 30 W.
Nalezy tez doda¢ straty mocy innych urzadzen wyposazenia.

Efektywna powierzchnia chtodzenia obudowy S (m?)
(boki + gora + Sciana czotowa dla nasciennych)
s- K
Rth
K - rezystancja termiczna na m? obudowy

Dla obudéw metalowych typu ACM: K = 0,12 z wewnetrznym wentylatorem,
K = 0,15 bez wentylatora.

Uwaga: Nie uzywaj obudéw izolowanych, gdyz majg one niski stopien
przewodnictwa.

Schneider Electric
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zalecany schemat aplikacyjny bez zmiany kierunku wirowania, ze stycznikiem liniowym, koordynacja
typu 1. typu 2

Zatrzymanie awaryjne

- KM1

Wybierz elementy do podfaczenia, wedtug opisu na stronie 27, z tabel potgczen na stronach 32 do 41.

(1) W przypadku koordynacji typu 2 (zgodnie z IEC 60947-4-2) nalezy zainstalowac bezpieczniki szybkie realizujgce zabezpieczanie zwarciowe
rozrusznika.

(2) Nalezy przyporzadkowac przekaznik R1 do funkcji "isolating relay" (przekaznik izolujacy). NaleZy przestrzegac zdolnosci taczeniowej zestykow (patrz
strona 4 Wiasciwosci), np., gdy faczg one duze styczniki.
(3) Nalezy zastosowac transformator, jeZeli jest inne niz okreslone dla obwodu sterowania (patrz strona 4).

Typy koordynaciji

Norma definiuje préby dla réznych pozioméw pradu umozliwiajgce zaprojektowanie odpornosci urzadzer na warunki ekstremalne.
W oparciu o stan urzgdzenia po prébie zwarcia norma definiuje 2 typy koordynacji.

m Koordynacja typu 1: dopuszczane jest uszkodzenie stycznika i rozrusznika pod 2 warunkami:
O nie ma zagrozenia dla operatora,

o elementy inne niz stycznik i rozrusznik nie sg uszkodzone.

Po zwarciu obstuga techniczna musi by¢ zapewniona.

m Koordynacja typu 2: dopuszczane jest lekkie sklejenie zestykdw stycznika, jesli moga byé tatwo rozdzielone. Rozrusznik nie moze uszkodzi¢ sie
nieodwracalnie. Urzadzenia zabezpieczajace i sterujgce zostaja sprawne po prébach koordynacji typu 2.
m Po wymianie wktadek topikowych nalezy sprawdzi¢ stycznik.

Nota: rozrusznik zabezpiecza silnik i kable przed skutkami przeciazen. Jezeli to zabezpieczenie jest wylaczone, nalezy zapewnic zewnetrzne
zabezpieczenie ciepine.

str26-31ver1.FM/2
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zalecany schemat aplikacyjny bez zmiany kierunku wirowania, ze stycznikami liniowym i omijajgcym,
koordynacja typu 1 i typu 2

3
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Przy sterowaniu z PC lub PLC,
Sterowanie 2-przewodowe (4)  wejécie STOP musi by¢ aktywne.

Wybierz elementy do podfaczenia, wedtug opisu na stronie 27, z tabel potgczen na stronach 32 do 41.

(1) W przypadku koordynacji typu 2 (zgodnie z IEC 60947-4-2) nalezy zainstalowac bezpieczniki szybkie realizujgce zabezpieczanie zwarciowe
rozrusznika.

(2) Nalezy przyporzadkowac przekaznik R1 do funkcji "isolating relay" (przekazZnik izolujacy). Nalezy przestrzegac zdolnosci taczeniowej zestykow (patrz
strona 4 Wiasciwosci), np., gdy faczg one duze styczniki.

(3) Nalezy zastosowac transformator, jeZeli jest inne niz okreslone dla obwodu sterowania (patrz strona 4).

(4) Sterowanie 2-przewodowe lub 3-przewodowe (patrz strona 48

Elementy do podiaczenia w zaleznosci od typu koordynacji i wartosci napiecia

Przeznaczenie Opis

M1 Silnik

A1l Rozrusznik (normalne lub cigzkie warunki pracy)
Qi Wytacznik lub roztgcznik bezpiecznikowy

Q3 3 bezpieczniki szybkie

KM1, KM3 Stycznik

S1, S2 Sterowanie (czesci oddzielne XB4 lub XB5)

Schneider Electric Il Telemecanigue str26-31ver1.FM/3



Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zalecany schemat aplikacyjny podtaczen do zaciskéw tréjkata silnika, bez zmiany kierunku
wirowania, zatrzymanie wybiegiem, ze stycznikami liniowym i omijajgcym, koordynacja typu 1 i typu 2

Ten typ potaczen umozliwia wybdr mniejszego rozrusznika.
ATS 48e00Q
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Przy sterowaniu z PC lub PLC,
Sterowanie 2-przewodowe (5) wejscie STOP musi by¢ aktywne

Wybierz elementy do podfaczenia, wedtug opisu na stronie 27, z tabel potgczen na stronach 32 do 41.

(1) Stycznik liniowy nalezy podtaczy¢ do przewoddw linii.
(2) W przypadku koordynacji typu 2 (zgodnie z IEC 60947-4-2) nalezy zainstalowac bezpieczniki szybkie realizujgce zabezpieczanie zwarciowe
rozrusznika.

(3) Nalezy przyporzadkowac przekaznik R1 do funkcji "isolating relay" (przekaznik izolujacy). Nalezy przestrzegac zdolnosci taczeniowej zestykow (patrz
strona 4 Wiasciwosci), np., gdy facza one duze styczniki.

(4) Nalezy zastosowac transformator, jezeli jest inne niz okreslone dla obwodu sterowania (patrz strona 4).

(5) Sterowanie 2-przewodowe lub 3-przewodowe (patrz strona 48).

Typy koordynaciji

Norma definiuje préby dla réznych pozioméw pradu umozliwiajgce zaprojektowanie odpornosci urzadzen na warunki ekstremalne.
W oparciu o stan urzadzenia po prébie zwarcia norma definiuje 2 typy koordynacji.

m Koordynacja typu 1: dopuszczane jest uszkodzenie stycznika i rozrusznika pod 2 warunkami::
O nie ma zagrozenia dla operatora,

o0 elementy inne niz stycznik i rozrusznik nie sg uszkodzone.

Po zwarciu obstuga techniczna musi by¢ zapewniona.

m Koordynacja typu 2: dopuszczane jest lekkie sklejenie zestykéw stycznika, jesli moga byé tatwo rozdzielone. Rozrusznik nie moze uszkodzi¢ sie
nieodwracalnie. Urzadzenia zabezpieczajgce i sterujace zostajg sprawne po prébach koordynacji typu 2.
Po wymianie wktadek topikowych nalezy sprawdzi¢ stycznik.

Nota: rozrusznik zabezpiecza silnik i kable przed skutkami przeciazen. Jezeli to zabezpieczenie jest wyfaczone, nalezy zapewnic zewnetrzne
zabezpieczenie cieplne.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zalecany schemat aplikacyjny dla silnika dwubiegowego, bez zmiany kierunku wirowania, ze
stycznikami liniowym i omijajgcym
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Wybierz elementy do podtgczenia, wedtug opisu na stronie 27, z tabel potaczer na stronach 32 do 41.
(1) W przypadku koordynacji typu 2 (zgodnie z IEC 60947-4-2) nalezy zainstalowac bezpieczniki szybkie realizujgce zabezpieczanie zwarciowe rozrusznika.
(2) Nalezy zastosowac transformator, jezeli jest inne niz okreslone dla obwodu sterowania (patrz strona 4).
(3) Nalezy przyporzadkowac wejscie cyfrowe LI3 do funkcji "motor 2 parameters" (uaktywnienie parametrow drugiego silnika).

(4) Nalezy przyporzadkowac przekaznik R1 do funkcji "isolating relay" (przekaznik izolujacy). Nalezy przestrzegac zdolnosci taczeniowej zestykow (patrz strona 4 Wtasciwosci), np.,
gdy faczg one duze styczniki.
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=2 : predko$¢ wysoka

ol e

Elementy do podtgczenia w zaleznos$ci od typu koordynacji i warto$ci napiecia

Przeznaczenie Opis
M1 Silnik
A1 Rozrusznik (normalne lub ciezkie warunki pracy)
Q1 Wytgcznik lub roztgcznik bezpiecznikowy
Q3 3 bezpieczniki szybkie
KM1, KM2, KM3, KM5, KA1 Styczniki i przekazniki
S1, S2, S3 Sterowanie (czes$ci oddzielne XB4 lub XB5)
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zalecany schemat aplikacyjny kaskadowego rozruchu i hamowania kilku silnikow, bez zmiany

kierunku wirowania, ze stycznikiem liniowym
Podany schemat jest tylko przyktadem. Wiecej szczegotéw w instrukcji obstugi Altistart 48.
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Moz s sl
| s o =
| » |
- ] |
| — — |
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-] o] v o
XN T @ 1
N -T1
KM 1 2 1 2
(aV]

I
T EFE R
e TI [ FA I
(M1 4 i -
O——O——0——
A= & o
- . )
} - ® B
| ~— o 2]
<
| o < ©
L—o-—0-—0—-
d d  d d d  d d d
-KM11\——— ——\-KM12 N ——\ -KM21\——— ——\-KM22 N ——\ -KMn1\——— ——\-Kan N ——\
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| o] w —] o] w -] ®] v
k | X
-a11 - ———\——\ -Q21 F- ———\——\ -ant F- ———\——\
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I//‘_\\\
{oMi N
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\, /
\I/
= Silnik 1 = Silnik 2 = Silniki = Silnikn

Wybierz elementy do podiaczenia, wedtug opisu na stronie 27, z tabel potaczen na stronach 32 do 41.

(1) W przypadku koordynacji typu 2 (zgodnie z IEC 60947-4-2) nalezy zainstalowac bezpieczniki szybkie realizujace zabezpieczanie zwarciowe
rozrusznika.
(2) Nalezy zastosowac transformator, jezeli jest inne niz okreslone dla obwodu sterowania (patrz strona 4).

Wazne:

m Jedno wejécie cyfrowe musi byé skonfigurowane jako wejscie "cascade" (aktywacja funkcji kaskadowe;j).

m W przypadku awarii nie bedzie mozliwe zmniejszanie predkosci lub hamowanie jakiegokolwiek silnika pracujgcego w tym czasie.
m Nastawa zabezpieczenia termicznego kazdego wytgcznika Q,; powinna odpowiada¢ pradowi znamionowemu silnika.

Elementy do podtigczenia w zaleznos$ci od typu koordynaciji i warto$ci napiecia

Przeznaczenie Opis

M1, M2, Mi, Mn Silniki

A1 Rozrusznik (normalne lub ciezkie warunki pracy)
KM1, KM2, ..., KMi, KMn Stycznik

Q1 Wytgcznik lub roztgcznik bezpiecznikowy

Q3 3 bezpieczniki szybki

Q11, Q21, ..., Qn1 Wytacznik termomagnetyczny

KA, KAT, KALI, KALIT Przekazniki
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zalecany schemat aplikacyjny kaskadowego rozruchu i hamowania kilku silnikow, bez zmiany
kierunku wirowania, ze stycznikiem liniowym (kontynuacja)

Sterowanie silnikiem n
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(1) Nalezy przyporzadkowac przekaznik R1 do funkcji "isolating relay" (przekaznik izolujacy). Nalezy przestrzegac zdolnosci faczeniowej zestykdw (patrz
strona 4 Wiasciwosci), np., gdy facza one duze styczniki.

BPMn: przycisk "RUN" silnika n

BPAn: przycisk "STOP" silnika n

MST: przycisk zatgczenia stycznika liniowego
MHT: przycisk wytaczenia stycznika liniowego

KALI

&\

[l Telemecanique
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego rozruchu i zatrzymania
Zasilanie 230 V

Koordynacja typu 1

(1)

Sktadniki do wspolnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)

Potaczenie albo wytacznika (jasnoniebieskie kolumny), stycznika, rozrusznika, albo facznika bezpiecznikowego (ciemnoniebieskie kolumny),
stycznika, rozrusznika

Silnik Rozrusznik (1) Wytacznik Stycznik Roztgcznik Bezpieczniki aM
Klasa 10 Klasa 20 Telemecanique  Zakres lub odiacznik Referencja Rozmiar Zakres
Normalne Ciezkie Merlin Gerin Bez wybijaka Z wybijakiem
KW A warunki warunki A A
M1 Al Qi KM1, KM2, KM3
3 115 - ATS 48D17e GV2L20 18 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x38 16
NS80H MA 12.5 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x38 16
4 14.5 ATS 48D17e ATS 48D22e GV2L20 18 LC1 D18 LS1 D32 DF2CA16 - 10x38 16
NS80H MA 25 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x38 16
55 20 ATS48D22e ATS 48D32e GV2L22 25 LC1 D25 LS1 D32 DF2CA25 - 10x38 25
NS80H MA 25 LC1 D25 LS1 D32 DF2CA25 - 10x38 25
7.5 27 ATS48D32e ATS 48D38e GV2L32 32 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3 EA32 14x51 32
NS80H MA 50 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3 EA32 14x51 32
9 32 ATS 48D38e ATS 48D47e GK3 EF40 40 LC1 D38 GK1 EK DF2 EA40 DF3 EA40 14x51 40
NS80H MA 50 LC1 D38 GK1 EK DF2 EA40 DF3 EA40 14x51 40
11 39 ATS 48D47e ATS 48D62e GK3 EF65 65 LC1 D50 GK1 FK DF2 FA50 DF3 FA50 22x58 50
NS80H MA 50 LC1 D50 GK1 FK DF2 FA50 DF3 FA50 22x58 50
15 52  ATS 48D62e ATS 48D75e GK3 EF65 65 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80
NS80H MA 80 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80
18.5 64 ATS 48D75e ATS 48D88e  GK3 EF80 80 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80
NS80H MA 80 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80
22 75 ATS48D8g8e ATS 48Cl1e NS100e MA (2) 100 LC1 D115 GK1 FK DF2 FA100 DF3FA100 22x58 100
30 103 ATS48C11e ATS 48C14e NS160e MA (2) 150 LC1 D115 GK1 FK DF2FA125 DF4FA125 22x58 125
37 126 ATS48C14e ATS 48C17e NS160e MA (2) 150 LC1 D150 GS1L DF2 GA1161 DF4 GA1161 0 160
45 150 ATS48C17e ATS 48C21e NS2500 MA (2) 220 LC1F185 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200
55 182 ATS 48C21e ATS 48C25e NS2500 MA (2) 220 LC1 F225 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200
75 240 ATS 48C25e ATS 48C32e NS400e MA (2) 320 LC1 F265 GS1QQ DF2 JA1251 DF4 JA1251 2 250
90 295 ATS48C32e ATS 48C41e NS400e MA (2) 320 LC1 F330 GS1 QQ DF2 JA1311 DF4 JA1311 2 315
110 356 ATS 48C41e ATS 48C48e NS630e MA (2) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1401 DF4 KA1401 3 400
132 425 ATS48C48e  ATS 48C5% NS630e MA (2) 500 LC1 F500 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500
160 520 ATS48C5%  ATS 48C66e NS630be (2) 630 LC1 F630 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
Micrologic 5.0
Cc801e (2) 800 LC1 F630 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
STR35 ME
- - ATS 48C66@  ATS 48C79% NS800e (2) 800 LC1 F800 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
Micrologic 5.0
c801e (2) 800 LC1 F800 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
STR35 ME
220 700 ATS48C79e ATS 48M10e  NS800e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2 LA1801 DF4LA1801 4 800
Micrologic 5.0
Cc801e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2 LA1801 DF4LA1801 4 800
STR35 ME
250 800 ATS48M10e ATS 48M12e¢  NS1000e (2) 1000 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1101 DF4LA1101 4 1000
Micrologic 5.0
C1001e (2) 1000 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1101 DF4LA1101 4 1000
STR35 ME
355 1115 ATS 48M12e — NS1250e (2) 1250 LC1BP33 - DF2 LA1251 DF4 LA1251 4 1250
Micrologic 5.0
C1251e (2) 1250 LC1BP33 - DF2 LA1251 DF4 LA1251 4 1250
STR35 ME

(1) NaleZy zamienic¢ ® na Q lub Y w zaleZnosci od zakresu napiec rozrusznika.
(2) Nalezy zamienic ® na N, H, L w zaleznosci od zdolnosci wytgczania (patrz tabela ponizej).

Zdolnos¢é wytaczania wytacznikéw zgodnie z norma IEC 60947-2

230V Icu (kA)
GV2 L20, GK3 EF40, NS80 100
GV2 L22, GV2 L32, GK3 EF65, GK3 EF80 50

230V lcu (kA)

N H L

NS100, NS160, NS250, NS400, NS630 85 100 150
NS800, NS1000 50 70 150
NS1250 50 70 -
C801, C1001 85 100 150
C1251 85 100 -

Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z normg IEC 60947-4-2

Starter Iq (kA)
ATS 48D17e to ATS 48C32e 50
ATS 48C41eto ATS 48M12e 70
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzgdzenia do fagodnego rozruchu i zatrzymania

Zasilanie 230 V
Koordynacja typu 2

Sktadniki do wspodlnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)
Potaczenie wytacznika, stycznika, rozrusznika

Silnik Rozrusznik (7) Wytgcznik Stycznik
Klasa 10 Class 20 Telemecanique Zakres
kW A Normalne warunki Klasa 20 Merlin Gerin A
M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
3 11.5 - ATS 48D17e GV2L20 18 LC1 D40
NS80H MA 12.5 LC1 D40
4 14.5 ATS 48D17e ATS 48D22e GV2L20 18 LC1 D40
NS80H MA 25 LC1 D40
5.5 20 ATS 48-D22e ATS 48D32e GV2 L22 25 LC1 D40
NS80H MA 25 LC1 D40
7.5 27 ATS 48D32e ATS 48D38e GV2L32 32 LC1 D80
NS80H MA 50 LC1 D80
9 32 ATS 48D38e ATS 48D47e GK3 EF40 40 LC1 D80
NS80H MA 50 LC1 D80
11 39 ATS 48D47e ATS 48D62e GK3 EF65 65 LC1 D80
NS80H MA 50 LC1 D80
15 52 ATS 48D62e ATS 48D75e GK3 EF65 65 LC1 D80
NS80H MA 80 LC1 D80
18.5 64 ATS 48D75e ATS 48D88e GK3 EF80 80 LC1 D80
NS80H MA 80 LC1 D80
22 75 ATS 48D88e ATS 48C11e NS100e MA (2) 100 LC1 D115
30 103 ATS 48C11e ATS 48C14e NS160e MA (2) 150 LC1 D115
37 126 ATS 48C14e ATS 48C17e NS160e MA (2) 150 LC1 D150
45 150 ATS 48C17e ATS 48C21e NS250e0 MA (2) 220 LC1 F185
55 182 ATS 48C21e ATS 48C25e NS250e0 MA (2) 220 LC1 F225
75 240 ATS 48C25e ATS 48C32e NS400e MA (2) 320 LC1 F265
90 295 ATS 48C32e ATS 48C41e NS400e MA (2) 320 LC1 F330
110 356 ATS 48C41e ATS 48C48e NS630e MA (2) 500 LC1 F400
132 425 ATS 48C48e ATS 48C59%e NS630e MA (2) 500 LC1 F500
160 520 ATS 48C59%e ATS 48C660 NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F630
200 626 ATS 48C66@ ATS 48C79%e NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
220 700 ATS 48C79%e ATS 48M10e@ NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
250 800 ATS 48M10e ATS 48M12e NS1000L Micrologic 5.0 1000 LC1 BM33
355 1115 ATS 48M12e - NS1250e (2) Micrologic 5.0 (3) 1250 LC1 BP33

(1) Nalezy zamienic ena Q lub Y w zaleznosci od zakresu napie¢ rozrusznika.
(2) Nalezy zamienic @ na N, H, L w zaleznosci od zdolnosci wytaczania (patrz tabela ponizej)
(3) Koordynacja typu 2 jest mozliwa, jezeli rozrusznik jest odbezpieczony bezpiecznikami
szybkimi, ktdre nie sa omijane po zakoriczeniu rozruchu.
Potaczenia bezpiecznikéw szybkich (niezbedne dla koordynacji typu 2) i rozrusznikow

Rozrusznik Bezpieczniki szybkie
Referencja Referencja Rozmiar Zakres I?t
A kA2s

Al Q3
ATS 48D17e DF3 ER50 14 x 51 50 2.3
ATS 48D22e i ATS 48D32e DF3 FR80 22x58 80 5.6
ATS 48D38e iATS 48D47e DF3 FR100 22x58 100 12
ATS 48D62e i ATS 48D75e DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88e iATS 48C11e DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14e i ATS 48C17e DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21e do ATS 48C32e DF4 31700 31 700 490
ATS 48D75e DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48e and ATS 48C59e DF4 331000 33 1000 900
ATS 48C660 DF4 2331400 2x33 1400 1200
ATS 48C79e DF4 441600 44 1600 1600
ATS 48M10e i ATS 48M12e DF4 442200 44 2200 4100

Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z norma IEC 60947-4-2

Starter Iq

(kA)

ATS 48D17e do ATS 48C79e 50
ATS 48M10e iATS 48M12e 85
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do fagodnego rozruchu

| zatrzymania

Zasilanie 380V, 400 V, 415V
Koordynacja typu 1

Sktadniki do wspolnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)

Potaczenie albo wytacznika (jasnoniebieskie kolumny), stycznika, rozrusznika, albo facznika bezpiecznikowego (ciemnoniebieskie kolumny), stycznika, rozrusznika

Silnik Rozrusznik (1) Wytacznik Stycznik Roztacznik Bezpieczniki aM
Klasa 10 Klasa 20 Telemecanique  Zakres lub odtacznik Referencja Rozmiar Zakres
Normalne Ciezkie Merlin Gerin Bez wybijaka Z wybijakiem
KW A warunki warunki A A
M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
55 11 - ATS 48D17¢  GV2L20 18 LC1D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x38 16
NS80H MA 12.5 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x38 16
75 148 ATS48D17e ATS48D22¢ GV2L20 18 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x38 16
NS80H MA 25 LC1D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x38 16
11 21 ATS48D22e ATS48D32e¢ GV2L22 25 LC1 D25 LS1 D32 DF2 CA25 - 10x38 25
NS80H MA 25 LC1 D25 LS1 D32 DF2 CA25 - 10x38 25
15 285 ATS48D32e ATS 48D38e GV2L32 32 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3EA32 14x51 32
NS80H MA 50 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3EA32 14x51 32
18.5 35 ATS48D38e ATS 48D47e GK3 EF40 40 LC1 D38 GK1 EK DF2 EA40 DF3EA40 14x51 40
NS80H MA 50 LC1 D38 GK1 EK DF2EA40 DF3EA40 14x51 40
22 42 ATS48D47e ATS 48D62e  GK3 EF65 65 LC1 D50 GK1 FK DF2 FA50 DF3FA50 22x58 50
NS80H MA 50 LC1 D50 GK1 FK DF2FA50 DF3FA50 22x58 50
30 57 ATS48D62e ATS 48D75¢  GK3 EF65 65 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3FA80 22x58 80
NS80H MA 80 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3FA80 22x58 80
37 69 ATS48D75e ATS 48D88e  GK3 EF80 80 LC1 D80 GK1 FK DF2FA80 DF3FA80 22x58 80
NS80H MA 80 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA80 DF3FA80 22x58 80
45 81 ATS 48D88e ATS48Cile NS100e MA (2) 100 LC1 D115 GK1 FK DF2FA100 DF3FA100 22x58 100
55 100 ATS48C11e ATS48C14e NS160e MA (2) 150 LC1 D115 GK1 FK DF2FA125 DF4FA125 22x58 125
75 131 ATS48C14e ATS48Ci7e NS160e MA (2) 150 LC1 D150 GS1L DF2 GA1161 DF4 GA1161 0 160
90 162 ATS48C17e ATS48C21e NS2500 MA (2) 220 LC1 F185 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200
110 195 ATS48C21e ATS48C25e¢ NS250e MA (2) 220 LC1 F225 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200
132 233 ATS 48C25e ATS 48C32e  NS400e MA (2) 320 LC1 F265 GS1 QQ DF2 JA1251 DF4 JA1251 2 250
160 285 ATS48C32e ATS48C41e  NS400e MA (2) 320 LC1 F330 GS1 QQ DF2 JA1311 DF4JA1311 2 315
220 388 ATS48C41e ATS48C48e NS630e MA (2) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1401 DF4 KA1401 3 400
250 437 ATS48C48e ATS48C59e¢  NS630e MA (2) 500 LC1 F500 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500
315 560 ATS 48C59e ATS 48C66e  NS630be (2) 630 LC1 F630 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
Micrologic 5.0
Cc801e (2) 800 LC1 F630 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
STR35ME
355 605 ATS 48C66e ATS 48C79e¢  NS800e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2LA1631 DF4LA1631 4 630
Micrologic 5.0
Cc801e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2LA1631 DF4LA1631 4 630
STR35ME
400 675 ATS48C79e ATS 48M10e  NS800e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2LA1801 DF4LA1801 4 800
Micrologic 5.0
Cc801e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2LA1801 DF4LA1801 4 800
STR35ME
500 855 ATS48M10e ATS 48M12e  NS17000e (2) 1000 LC1 BM33 GS1V DF2LA1101 DF4LA1101 4 1000
Micrologic 5.0
C1001e (2) 1000 LC1 BM33 GS1V DF2LA1101 DF4LA1101 4 1000
STR35ME
630 1045 ATS48M12e - NS1250e (2) 1250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 DF4LA1251 4 1250
Micrologic 5.0
C1251e (2) 1250 LC1 BP33 - DF2LA1251 DF4LA1251 4 1250
STR35ME

Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z norma

(1) Nalezy zamieni¢ @ na Q lub Y w zaleznosci od zakresu napigc rozrusznika..
(2) Nalezy zamienic @ na N, H, L w zaleznosci od zdolnosci wytaczania (patrz tabela ponizej).

Zdolnos$¢ wytaczania wytacznikow zgodnie z norma IEC 60947-2

IEC 60947-4-2 380V, 400 V, 415 V Icu (kA)
Starter Iq (kA) GV2 L20, GV2 L22, GV2 L32 50
ATS 48D17e do ATS 48C32e 50 GK3 EF40 50
ATS 48C41e do ATS 48M12e 70 GK3 EF65, GK3 EF80 35
NS80 70
380V, 400 V, 415 V Icu (kA)
N H L
NS100 25 70 150
NS160, NS250 36 70 150
NS400, NS630 45 70 150
NS800, NS1000 50 70 150
NS1250 50 70 -
€801, C1001 50 70 150
C1251 50 70 -
str32-41ver1.FM/4 Schneider Electric



Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego rozruchu

| zatrzymania
Zasilanie 380 V, 400 V, 415V
Koordynacja typu 2

Sktadniki do wspodlnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)

Potaczenie wytacznika, stycznika, rozrusznikar

Silnik Rozrusznik (1) Wytgcznik Stycznik
Klasa 10 Klasa 20 Telemecanique Zakres
kW A Normalne warunki Ci""kie warunki Merlin Gerin A
M1 A1l Q1 KM1, KM2, KM3
5.5 11 - ATS 48D17e GV2L20 18 LC1 D40
NS80H MA 12.5 LC1 D40
75 14.8 ATS 48D17e ATS 48D22e GV2L20 18 LC1 D40
NS80H MA 25 LC1 D40
11 21 ATS 48D22e ATS 48D32e GV2L22 25 LC1 D40
NS80H MA 25 LC1 D40
15 28.5 ATS 48D32e ATS 48D38e GV2L32 32 LC1 D80
NS80H MA 50 LC1 D80
18.5 35 ATS 48D38e ATS 48D47e NS80H MA 50 LC1 D80
22 42 ATS 48D47e ATS 48D62e NS80H MA 50 LC1 D80
30 57 ATS 48D62e ATS 48D75e NS80H MA 80 LC1 D80
37 69 ATS 48D75e ATS 48D88e NS80H MA 80 LC1 D80
45 81 ATS 48D88e ATS 48C11e NS100e MA (2) 100 LC1 D115
55 100 ATS 48C11e ATS 48C14e NS160e MA (2) 150 LC1 D115
75 131 ATS 48C14e ATS 48C17e NS160e MA (2) 150 LC1 D150
90 162 ATS 48C17e ATS 48C21e NS 2500 MA (2) 220 LC1 F185
110 195 ATS 48C21e ATS 48C25e NS 2500 MA (2) 220 LC1 F225
132 233 ATS 48C25e ATS 48C32e NS400e MA (2) 320 LC1 F265
160 285 ATS 48C32e ATS 48C41e NS400e MA (2) 320 LC1 F330
220 388 ATS 48C41e ATS 48C48e NS630e MA (2) 500 LC1 F500
250 437 ATS 48C48e ATS 48C59%e NS630e MA (2) 500 LC1 F500
315 560 ATS 48C59%e ATS 48C66@ NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F630
355 605 ATS48C660 ATS48C79%e NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
400 675 ATS48C79%e ATS48M10e NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
500 855 ATS48M10e ATS48M12e NS1000L Micrologic 5.0 1000 LC1 BM33
630 1045 ATS48M12e - NS1250e (2) Micrologic 5.0 (3) 1250 LC1 BP33

(1) NaleZzy zamienic @ na Q lub Y w zaleZznoSci od zakresu napiec rozrusznika.
(2) Nalezy zamienic @ na N, H, L w zaleznosci od zdolnosci wylaczania (patrz tabela ponizej)
(3) Koordynacja typu 2 jest mozliwa, jezeli rozrusznik jest odbezpieczony bezpiecznikami

szybkimi, ktdre nie sa omijane po zakoriczeniu rozruchu.

Potaczenia bezpiecznikéw szybkich (niezbedne dla koordynacji typu 2) i rozrusznikow s

Rozrusznik Bezpieczniki szybkie
Referencja Referencja Rozmiar Zakres I
A kA2%s

A1 Q3
ATS 48D17e DF3 ER50 14x51 50 2.3
ATS 48D22e i ATS 48D32e DF3 FR80 22x58 80 5.6
ATS 48D38e iATS 48D47e DF3 FR100 22x58 100 12
ATS 48D62e i ATS 48D75e@ DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88e iATS 48C11e DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14e i ATS 48C17e DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21e do ATS 48C32e DF4 31700 31 700 490
ATS 48D75e DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48e i ATS 48C59%e DF4 331000 33 1000 900
ATS 48C66@ DF4 2331400 2x33 1400 1200
ATS 48C79%e DF4 441600 44 1600 1600
ATS 48M10e i ATS 48M12e DF4 442200 44 2200 4100

Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z normg IEC 60947-4-2

Starter Iq

(kA)
ATS 48D17e 50
ATS 48D22e do ATS 48D47e 40
ATS 48D62e do ATS 48C79% 50
ATS 48M10e i ATS 48M12e 85
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do fagodnego rozruchu
| zatrzymania

Zasilanie 440 V

Koordynacja typu 1

Sktadniki do wspolnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)
Potaczenie albo wytacznika (jasnoniebieskie kolumny), stycznika, rozrusznika, albo facznika bezpiecznikowego (ciemnoniebieskie kolumny), stycznika, rozrusznika

Silnik Rozrusznik Wytacznik Stycznik Roztgcznik lub Bezpieczniki aM
Klasa 10 Klasa 20 Telemecanique  Zakres odfacznik Referencja Rozmiar Zakres
Normalne Ciezkie Merlin Gerin Bez wybijaka Z wybijakiem
KW A warunki warunki A A

M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3

55 104 - ATS 48D17Y  NS100e MA (1) 125 LC1 D12 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x38 16
NS80H MA

7.5 13.7 ATS48D17Y ATS48D22Y NS100e MA (1) 25 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x38 16
NS80H MA

11 20.1 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS7100e MA (1) 25 LC1 D25 GK1 EK DF2 EA25 DF3EA25 14x51 25
NS80H MA

15 26.5 ATS48D32Y ATS 48D38Y NS7100e MA (1) 50 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3EA32 14x51 32
NS80H MA

18.5 32.8 ATS 48D38Y ATS 48D47Y NS100e MA (1) 50 LC1 D40 GK1 EK DF2EA40 DF3EA40 14x51 40
NS80H MA

22 39 ATS48D47Y ATS48D62Y NS100e MA (1) 50 LC1 D40 GK1 FK DF2FA50 DF3FA50 22x58 50
NS80H MA

30 52 ATS48D62Y ATS48D75Y  NS80H MA 80 LC1 D65 GK1 FK DF2FA80 DF3FA80 22x58 80

37 64 ATS48D75Y ATS 48D88Y  NS80H MA 80 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3FA80 22x58 80

45 76  ATS 48D88Y ATS48C11Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115 GK1 FK DF2 FA100 DF3FA100 22x58 100

55 90 ATS48C11Y ATS48C14Y NS7100e MA (1) 100 LC1 D115 GS1L DF2 GA1121 DF4 GA1121 0 125

75 125 ATS48C14Y ATS48C17Y NS160e MA (1) 150 LC1 D150 GS1L DF2 GA1161 DF4 GA1161 1 160

90 150 ATS48C17Y ATS48C21Y  NS250e MA (1) 220 LC1 F185 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200

110 178 ATS 48C21Y ATS 48C25Y  NS250e MA (1) 220 LC1 F225 GS1N DF2 HA1251 DF4 HA1251 1 250

132 215 ATS 48C25Y ATS 48C32Y  NS250e MA (1) 220 LC1 F265 GS1QQ DF2 JA1311 DF4 JA1311 2 315

160 256 ATS48C32Y ATS48C41Y  NS400e MA (1) 320 LC1 F265 GS1 QQ DF2 JA1401 DF4 JA1401 2 315

220 353 ATS48C41Y ATS48C48Y NS630e MA (1) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500

250 401 ATS48C48Y ATS48C59Y NS630e MA (1) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500

355 549 ATS48C59Y ATS 48C66Y  NS630be (1) 630 LC1 F630 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0

400 611 ATS48C66Y ATS48C79Y NS630be (1) 630 LC1 F630 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0

500 780 ATS48C79Y ATS48M10Y NS800e (1) 800 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0
c801e (1) 800 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
STR35ME

630 965 ATS48M10Y ATS 48M12Y  NS1000e (1) 1000 LC1 BP33 GS1V DF2 LA1101 DF4 LA1101 4 1000
Micrologic 5.0
C1001L 1000 LC1 BP33 GS1V DF2 LA1101 DF4 LA1101 4 1000
STR35ME

710 1075 ATS 48M12Y - NS1250e (1) 1250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 — 4 1250
Micrologic 5.0
C1251e (1) 1250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 — 4 1250
STR35ME

(1) Nalezy zamienic @ na N, H, L w zaleznosci od zdolnosci wyfaczania (patrz tabela ponizej)
Zdolnos$¢é wytaczania wytacznikéw zgodnie z norma IEC 60947-2

440 V Icu (kA)
GV2L20, GV2 L22, GV2 L32 20
GKS3 EF40 30
GK3 EF65, GK3 EF80 25
NS80 65
440 V Icu (kA)
N H L
NS100 25 65 130
NS160, NS250 35 65 130
NS400, NS630 42 65 130
NS800, NS1000 50 65 130
NS1250 50 65 -
C801, C1001 42 65 150
C1251 42 65 -
Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z norma IEC 60947-4-2
Starter Iq (kA)
ATS 48D17Y i ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y do ATS 48M12Y 70
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego rozruchu
| zatrzymania

Zasilanie 440 V

Koordynacja typu 1

Sktadniki do wspélnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)
Potaczenie wytacznika, stycznika, rozrusznika

Silnik Rozrusznik (1) Wytgcznik Stycznik
Class 10 Class 20 Telemecanique Rating
kW A Standard applications ~ Severe applications Merlin Gerin A
M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
5.5 10.4 - ATS 48D17Y NS80H-MA 12.5 LC1 D40
NS100e MA (1) 12.5 LC1 D80
7.5 13.7 ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS80H-MA 25 LC1 D40
NS100e MA (1) 25 LC1 D80
11 20.1 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS80H-MA 25 LC1 D40
NS100e MA (1) 25 LC1 D80
15 26.5 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS100e MA (1) NS80H-MA 50 LC1 D80
18.5 32.8 ATS 48D38Y ATS 48D47Y NS100e MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
22 39 ATS 48D47Y ATS 48D62Y NS100e MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
30 52 ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80
NS80H MA 80 LC1 D80
37 64 ATS 48D75Y ATS 48D88Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80
NS80H MA 80 LC1 D80
45 76 ATS 48D88Y ATS 48C11Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
55 90 ATS 48C11Y ATS 48C14Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
75 125 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS160e MA (1) 150 LC1 D150
90 150 ATS 48C17Y ATS 48C21Y NS160e MA (1) 150 LC1 D150
110 178 ATS 48C21Y ATS 48C25Y NS250e0 MA (1) 220 LC1F185
132 215 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265
160 256 ATS 48C32Y ATS 48C41Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265
220 353 ATS 48C41Y ATS 48C48Y NS6300 MA (1) 500 LC1 F400
250 401 ATS 48C48Y ATS 48C59Y NS630e MA (1) 500 LC1 F500
355 549 ATS 48C59Y ATS 48C66Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F630
400 611 ATS 48C66Y ATS 48C79Y NSB800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
500 780 ATS 48C79Y ATS 48M10Y NSB800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
630 965 ATS 48M10Y ATS 48M12Y NS1000L Micrologic 5.0 1000 LC1 BP33
710 1075 ATS 48M12Y - NS1250e (1) Micrologic 5.0 (2) 1250 LC1 BP33

(1) Nalezy zamienic @ na N, H, L w zaleznosci od zdolnosci wyfaczania (patrz tabela ponizej)

(2) Koordynacja typu 2 jest mozliwa, jezeli rozrusznik jest odbezpieczony bezpiecznikami
szybkimi, ktdre nie sa omijane po zakoriczeniu rozruchu.

Potaczenia bezpiecznikéw szybkich (niezbedne dla koordynacji typu 2) i rozrusznikéw

Rozrusznik Bezpieczniki szybkie
Referencja Referencja Rozmiar Zakres It
A kA2.s

Al Q3
ATS 48D17Y DF3 ER50 14 x 51 50 2.3
ATS 48D22Y i ATS 48D32Y DF3 FR80 22x58 80 5.6
ATS 48D38Y i ATS 48D47Y DF3 FR100 22x58 100 12
ATS 48D62Y i ATS 48D75Y DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88Y i ATS 48C11Y DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14Y iATS 48C17Y DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21Y do ATS 48C32Y DF4 31700 31 700 490
ATS 48C41Y DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48Y iATS 48C59Y DF4 331000 33 1000 900
ATS 48C66Y DF4 2331400 2x33 1400 1200
ATS 48C79Y DF4 441600 44 1600 1600
ATS 48M10Y i ATS 48M12Y DF4 442200 44 2200 4100

Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z norma IEC 60947-4-2

Starter 1q (kA)
ATS 48D17Y 50
ATS 48D22Y do ATS 48D47Y 20
ATS 48D62Y i ATS 48D75Y 50
ATS 48D88Y 40
ATS 48C11Y do ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y 40
ATS 48C48Y do ATS 48C79Y 50
ATS 48M10Y i ATS 48M12Y 85
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do fagodnego rozruchu
| zatrzymania

Zasilanie 500 V

Koordynacja typu 1

Sktadniki do wspolnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)
Potaczenie albo wytacznika (jasnoniebieskie kolumny), stycznika, rozrusznika, albo facznika bezpiecznikowego (ciemnoniebieskie kolumny), stycznika, rozrusznika

Silnik Rozrusznik Wytacznik Stycznik Roztgcznik lub Bezpieczniki aM
Klasa 10 Klasa 20 Telemecanique  Zakres odfacznik Referencja Rozmiar Zakres
Normalne Ciezkie Merlin Gerin Bez wybijaka Z wybijakiem
KW A warunki warunki A A

M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3

75 12 - ATS 48D17Y  NS100e MA (1) 125 LC1 D12 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x38 16
NS80H MA

9 14  ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS7100e MA (1) 25 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x38 16
NS80H MA

11 18.4 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS7100e MA (1) 25 LC1 D25 GK1 EK DF2 EA25 DF3EA25 14x51 25
NS80H MA

18.5 28.5 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS7100e MA (1) 50 LC1 D32 GK1 EK DF2EA32 DF3 EA32 14x51 32
NS80H MA

22 33 ATS48D38Y ATS48D47Y NS100e MA (1) 50 LC1 D40 GK1 EK DF2EA40 DF3EA40 14x51 40
NS80H MA

30 45 ATS48D47Y ATS48D62Y NS100e MA (1) 50 LC1 D50 GK1 FK DF2FA50 DF3FA50 22x58 50
NS80H MA

37 55 ATS48D62Y ATS48D75Y NS100e MA (1) 100 LC1 D65 GK1 FK DF2FA80 DF3FA80 22x58 80

45 65 ATS 48D75Y ATS 48D88Y NS7100e MA (1) 100 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA80 DF3FA80 22x58 80

55 80 ATS48D88Y ATS48C11Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA100 DF3FA100 22x58 100

75 105 ATS48C11Y ATS48C14Y NS160e MA (1) 150 LC1 D115 GS1L DF2 GA1121 DF4 GA1121 0 125

90 130 ATS48C14Y ATS48C17Y NS160e MA (1) 150 LC1 D150 GS1L DF2 GA1161 DF4 GA1161 0 160

110 156 ATS48C17Y ATS48C21Y  NS250e MA (1) 220 LC1 F185 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200

132 207 ATS48C21Y ATS 48C25Y  NS250e MA (1) 220 LC1 F265 GS1N DF2 HA1251 DF4HA1251 1 250

160 257 ATS 48C25Y ATS 48C32Y  NS400e MA (1) 320 LC1 F265 GS1QQ DF2 JA1311 DF4 JA1311 2 315

220 310 ATS48C32Y ATS48C41Y NS630e MA (1) 500 LC1 F400 GS1 QQ DF2 JA1401 DF4 JA1401 2 400

250 360 ATS48C41Y ATS48C48Y NS630e MA (1) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500

315 460 ATS48C48Y ATS48C59Y NS630e MA (1) 500 LC1 F500 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630

400 540 ATS48C59Y ATS 48C66Y  NS630be (1) 630 LC1 F630 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0

450 630 ATS48C66Y ATS48C79Y NS630be (1) 630 LC1 F800 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0

500 680 ATS48C79Y ATS 48M10Y NS800e MA (1) 800 LC1 BL33 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0
Cc1001e (1) 1000 LC1 BL33 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
STR35 ME

630 850 ATS48M10Y ATS 48M12Y  NS1000e (1) 1000 LC1 BP33 GS1V DF2 LA1101 DF4 LA1101 4 1000
Micrologic 5.0
C1001e (1) 1000 LC1 BP33 GS1V DF2 LA1101 DF4 LA1101 4 1000
STR35 ME

800 1100 ATS 48M12Y - NS1250e (1) 1250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 — 4 1250
Micrologic 5.0
C1251e (1) 1250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 — 4 1250
STR35 ME

(1) Nalezy zamienic @ na N, H, L w zaleznosci od zdolnosci wyfaczania (patrz tabela ponizej)
Zdolnos$¢ wytaczania wytacznikéw zgodnie z normg IEC 60947-2

500 V Icu (kA)
GV2L20, GV2 L22, GV2 L32 10
GK3 EF40 20
GK3 EF65, GK3 EF80 15
NS80 25
500 V Icu (kA)
N H L
NS100 18 50 100
NS160, NS250, NS630 30 50 70
NS400 30 50 100
NS800, NS1000 40 50 100
NS1250 40 50 -
€801, C1001 40 50 100
C1251 40 50 -
Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z norma IEC 60947-4-2
Starter Iq (kA)
ATS 48D17Y do ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y do ATS 48M12Y 70
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego rozruchu
| zatrzymania

Zasilanie 500 V

Koordynacja typu 2

Sktadniki do wspodlnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)
Potaczenie wytacznika, stycznika, rozrusznika

Silnik Rozrusznik (1) Wytgcznik Stycznik
Class 10 Class 20 Telemecanique Rating
Standard applications ~ Severe applications Merlin Gerin
kW A A
M1 A1l Q1 KM1, KM2, KM3
7.5 12 - ATS 48D17Y NS80H MA 12.5 LC1 D40
NS100e MA (1) 12.5 LC1 D80
9 14 ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS80H MA 25 LC1 D40
NS100e MA (1) 25 LC1 D80
11 18.4 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS80H MA 25 LC1 D40
NS100e MA (1) 25 LC1 D80
18.5 28.5 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS100e MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
22 33 ATS 48D38Y ATS 48D47Y NS100e MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
30 45 ATS 48D47Y ATS 48D62Y NS100e MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
37 55 ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80
45 65 ATS 48D75Y ATS 48D88Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80
55 80 ATS 48D88Y ATS 48C11Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
75 105 ATS 48C11Y ATS 48C14Y NS160e MA (1) 150 LC1 D115
90 130 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS160e MA (1) 150 LC1 D150
110 156 ATS 48C17Y ATS 48C21Y NS250e0 MA (1) 220 LC1F185
132 207 ATS 48C21Y ATS 48C25Y NS2500 MA (1) 220 LC1 F265
160 257 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS400e MA (1) 320 LC1 F400
220 310 ATS 48C32Y ATS 48C41Y NS400e MA (1) 320 LC1 F400
250 360 ATS 48C41Y ATS 48C48Y NS630e0 MA (1) 500 LC1 F500
315 460 ATS 48C48Y ATS 48C59Y NS630e MA (1) 500 LC1 F500
400 540 ATS 48C59Y ATS 48C66Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F630
450 630 ATS 48C66Y ATS 48C79Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F800
500 680 ATS 48C79Y ATS 48M10Y NSB800L Micrologic 5.0 800 LC1BL33
630 850 ATS 48M10Y ATS 48M12Y NS1000L Micrologic 5.0 1000 LC1BP33
800 1100 ATS 48M12Y - NS1250e (1) Micrologic 5.0 (2) 1250 LC1BP33

(1) Nalezy zamienic @ na N, H, L w zaleznosci od zdolnosci wyfaczania (patrz tabela ponizej)

(2) Koordynacja typu 2 jest mozliwa, jezeli rozrusznik jest odbezpieczony bezpiecznikami
szybkimi, ktdre nie sa omijane po zakoriczeniu rozruchu.

Potaczenia bezpiecznikéw szybkich (niezbedne dla koordynacji typu 2) i rozrusznikéw

Rozrusznik Bezpieczniki szybkie
Referencja Referencja Rozmiar Zakres It
A kA2.s

A1l Q3
ATS 48D17Y DF3 ER50 14 x 51 50 2.3
ATS 48D22Y i ATS 48D32Y DF3 FR80 22x58 80 5.6
ATS 48D38Y i ATS 48D47Y DF3 FR100 22x58 100 12
ATS 48D62Y i ATS 48D75Y DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88Y i ATS 48C11Y DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14Y iATS 48C17Y DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21Y do ATS 48C32Y DF4 31700 31 700 490
ATS 48C41Y DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48Y i ATS 48C59Y DF4 331000 33 1000 900
ATS 48C66Y DF4 2331400 2x33 1400 1200
ATS 48C79Y DF4 441600 44 1600 1600
ATS 48M10Y i ATS 48M12Y DF4 442200 44 2200 4100

Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z norma IEC 60947-4-2

Starter 1q (kA)
ATS 48D17Y 50
ATS 48D22Y do ATS 48D47Y 20
ATS 48D62Y i ATS 48D75Y 50
ATS 48D88Y 40
ATS 48C11Y do ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y 40
ATS 48C48Y do ATS 48C79Y 50
ATS 48M10Y i ATS 48M12Y 85
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do fagodnego rozruchu

| zatrzymania

Zasilanie 690 V
Koordynacja typu 1

Sktadniki do wspolnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)

Potaczenie albo wytacznika (jasnoniebieskie kolumny), stycznika, rozrusznika, albo facznika bezpiecznikowego (ciemnoniebieskie kolumny), stycznika, rozrusznika

Silnik Rozrusznik Wytacznik Stycznik Roztgcznik lub Bezpieczniki aM
Klasa 10 Klasa 20 Telemecanique  Zakres odfacznik Referencja Rozmiar Zakres
Normalne Ciezkie Merlin Gerin Bez wybijaka Z wybijakiem
KW A warunki warunki A A

M1 A1l Qi KM1, KM2, KM3

11 121 - ATS 48D17Y  NS100e MA (1) 125 LC1 D18 GK1 FK DF2FA16 DF3FA16 22x58 16
NS80H MA 12.5

15 16.5 ATS48D17Y ATS 48D22Y NS7100e MA (1) 25 LC1 D25 GK1 FK DF2 FA20 DF3FA20 22x58 20
NS80H MA 25

18.5 20.2 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS7100e MA (1) 50 LC1 D32 GK1 FK DF2FA25 DF3FA25 22x58 25
NS80H MA 50

22 242 ATS48D32Y ATS48D38Y NS100e MA (1) 50 LC1 D40 GK1 FK DF2 FA32 DF3FA32 22x58 32
NS80H MA 50

30 33 ATS48D38Y ATS48D47Y NS100e MA (1) 50 LC1 D40 GK1 FK DF2FA40 DF3FA40 22x58 40
NS80H MA 50

37 40 ATS48D47Y ATS48D62Y NS100e MA (1) 50 LC1 D65 GK1 FK DF2FA50 DF3FA50 22x58 50
NS80H MA 50

45 49  ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80 - - - - -

55 58 ATS 48D75Y ATS48D88Y NS100e MA (1) 100 LC1D-115 - - - - -

75 75.5 ATS 48D88Y ATS48C11Y NS100e MA (1) 100 LC1D-115 - = = = =

90 94 ATS48C11Y ATS48C14Y NS160e MA (1) 150 LC1D-150 - - - - -

110 113 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS160e MA (1) 150 LC1D-150 = = = = =

160 165 ATS48C17Y ATS 48C21Y  NS250e MA (1) 220 LC1F-265 - - - - -

200 203 ATS48C21Y ATS 48C25Y NS400e MA (1) 320 LC1F-330 = = = = =

250 253 ATS48C25Y ATS48C32Y NS400e MA (1) 320 LC1F-400 - - - - -

315 321 ATS48C32Y ATS48C41Y NS630e MA (1) 500 LC1F-500 - - - - -

400 390 ATS48C41Y ATS48C48Y NS630e MA (1) 500 LC1 F630 - - - - -

500 490 ATS 48C48Y ATS 48C59Y NS630be (1) 630 LC1 BL33 - - - - -
Micrologic 5.0
Cc801e (1) 800 LC1 BL33 - - - - -
STR35 ME

560 549 ATS 48C59Y ATS 48C66Y  NS630be (1) 630 LC1 BL33 - - - - -
Micrologic 5.0
c801e (1) 800 LC1 BL33 - - - - -
STR35 ME

630 605 ATS48C66Y ATS48C79Y  NS800e (1) 800 LC1 BP33 - - - - -
Micrologic 5.0
c801e (1) 800 LC1 BP33 - - - - -
STR35 ME

710 694 ATS48C79Y ATS 48M10Y  NS800e (1) 800 LC1 BP33 - - - - -
Micrologic 5.0
c801e (1) 800 LC1 BP33 - - - - -
STR35 ME

900 880 ATS48M10Y ATS 48M12Y NS1000e (1) 1000 LC1 BR33 - - - - -
Micrologic 5.0
C1001L 1000 LC1 BR33 - - - - -
STR35 ME

950 1000 ATS 48M12Y - NS1250e (1) 1250 LC1 BR33 - - - - -
Micrologic 5.0
Ci1251e (1) 1250 LC1 BR33 = = = = =
STR35 ME

Zdolnos$¢ wytgczania wytgcznikow zgodnie z norma IEC

(1) Nalezy zamienic @ na N, H, L w zaleZznosci od zdolnosci wylaczania (patrz tabela ponizej)
Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z norma IEC 60947-4-2

60947-2
Starter Iq (kA) 690 V Icu (kA)
ATS 48D17Y i ATS 48C32Y 50 GV2 L20, GV2 L22, GV2 L32 4
ATS 48C41Y do ATS 48M12Y 70 GK3 EF40, GK3 EF65, GK3 EF80, NS80 6
690 V Icu (kA)
N H L
NS100 8 10 75
NS160, NS250 8 10 20
NS400 10 20 75
NS630 10 20 35
NS800, NS1000 30 42 25
NS1250 30 42 -
C801, C1001 25 40 60
C1251 25 40 -
str32-41ver1.FM/10 Schneider Electric



Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego rozruchu
| zatrzymania

Zasilanie 690 V

Koordynacja typu 2

Sktadniki do wspodlnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)
Potaczenie wytacznika, stycznika, rozrusznika

Silnik Rozrusznik (1) Wytgcznik Stycznik
Class 10 Class 20 Telemecanique Rating

kW A Standard applications ~ Severe applications Merlin Gerin A
M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
11 121 - ATS 48D17Y NS100e MA (1) 12.5 LC1 D80
15 16.5 ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS100e MA (1) 25 LC1 D80
18.5 20.2 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS100e MA (1) 50 LC1 D80
22 24.2 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS100e MA (1) 50 LC1 D80
30 33 ATS 48D38Y ATS 48D47Y NS100e MA (1) 50 LC1 D80
37 40 ATS 48D47Y ATS 48D62Y NS100e MA (1) 50 LC1 D80
45 49 ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
55 58 ATS 48D75Y ATS 48D88Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
75 75.5 ATS 48D88Y ATS 48C11Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
90 94 ATS 48C11Y ATS 48C14Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265
110 113 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265
160 165 ATS 48C17Y ATS 48C21Y NS 4000 MA (1) 320 LC1 F265
200 203 ATS 48C21Y ATS 48C25Y NS400e MA (1) 320 LC1 F400
250 253 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS400e MA (1) 320 LC1 F500
315 321 ATS 48C32Y ATS 48C41Y NS630e0 MA (1) 500 LC1 F500
400 390 ATS 48C41Y ATS 48C48Y NS6300 MA (1) 500 LC1 F630
500 490 ATS 48C48Y ATS 48C59Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1BL33
560 549 ATS 48C59Y ATS 48C66Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1BL33
630 605 ATS 48C66Y ATS 48C79Y NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 BP33
710 694 ATS 48C79Y ATS 48M10Y NSB800L Micrologic 5.0 800 LC1 BP33
900 880 ATS 48M10Y ATS 48M12Y NS1000L Micrologic 5.0 1000 LC1 BR33
950 1000 ATS 48M12Y - NS1250e (1) Micrologic 5.0 (2) 1250 LC1 BR33

(1) Nalezy zamienic @ na N, H, L w zaleznosci od zdolnosci wyfaczania (patrz tabela ponizej)

(2) Koordynacja typu 2 jest mozliwa, jezeli rozrusznik jest odbezpieczony bezpiecznikami
szybkimi, ktdre nie sa omijane po zakoriczeniu rozruchu.

Potaczenia bezpiecznikéw szybkich (niezbedne dla koordynacji typu 2) i rozrusznikéw

Rozrusznik Bezpieczniki szybkie
Referencja Referencja Rozmiar Zakres It
A kA2.s
A1l Q3
ATS 48D17Y DF3 ER50 14 x 51 50 2.3
ATS 48D22Y i ATS 48D32Y DF3 FR80 22x58 80 5.6
ATS 48D38Y i ATS 48D47Y DF3 FR100 22x58 100 12
DF3 ER50 DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88Y i ATS 48C11Y DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14Y iATS 48C17Y DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21Y do ATS 48C32Y DF4 31700 31 700 490
ATS 48C41Y DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48Y i ATS 48C59Y DF4 331000 33 1000 900
ATS 48D17Y DF4 2331400 2x33 1400 1200
ATS 48C79Y DF4 441600 44 1600 1600
ATS 48M10Y i ATS 48M12Y DF4 442200 44 2200 4100
Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z norma IEC 60947-4-2
Starter 1q (kA)
ATS 48D17Y 50
ATS 48M10Y i ATS 48M12Y 15
ATS 48M10Y i ATS 48M12Y 20
ATS 48D62Y i ATS 48D75Y 50
ATS 48D88Y 20
ATS 48C11Y do ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y 25
ATS 48C48Y do ATS 48C79Y 50
ATS 48M10Y i ATS 48M12Y 85

Schneider Electric str32-41ver1.FM/11



Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Spis funkcji

Zobacz strony

Nastawy fabryczne rozrusznika 42
Adjustment functions Zobacz strony
Prad znamionowy silnika (maksymalny prad ciagty) 43
Ograniczanie pradu 43
Czas rampy przyspieszania 43
Poczatkowy moment rozruchowy 43
Wyb6r typu zatrzymania 43
Funkcje zabezpieczen Zobacz strony
Obliczane zabezpieczenie cieplne silnika 44
Kasowanie stanu cieplnego silnika 44
Zabezpieczenie cieplne silnika z czujnikami PTC 44
Zabezpieczenie cieplne rozrusznika 44
Zabezpieczenie przed niedocigzeniem silnika 45
Wykrywanie przekroczenia czasu rozruchu 45
Pradowe zabezpieczenie przecigzeniowe 45
Wykrywanie zmiany kierunku wirowania faz zasilania 45
Czas przed restartem 45
Wykrywanie zaniku fazy silnika 45
Restart automatyczny 45
Zaawansowane funkcje nastawiania Zobacz strony
Ograniczanie momentu 46
Zwigkszenie poziomu napigcia 46
Podtaczenie rozrusznika do zaciskéw tréjkata silnika 46
Préby z silnikiem niskiej mocy 46
Aktywacja funkcji kaskadowej 46
Czestotliwo$¢ napiecia zasilania 46
Kasowanie kWh lub czasu pracy 46
Powrét do nastaw fabrycznych 46
Funkcje nastaw drugiego silnika 47
Funkcje komunikacyjne 47
Zaawansowane rozwigzanie dialogu PowerSuite 47
Funkcje kontrolne i pomiarowe 47
Funkcje wejs¢ cyfrowych Zobacz strony
Sterowanie 2-przewodowe / 3-przewodowe 48
Zatrzymanie wybiegiem 48
Btad zewnetrzny 48
Wstepne nagrzanie silnika 48
Wymuszenie sterowania lokalnego 48
Wstrzymanie wszystkich zabezpieczen 48
Kasowanie btedu cieplnego silnika 48
Aktywacja funkcji kaskadowej 48
Kasowanie wszystkich btedéw 48
Funkcje wyjs¢é cyfrowych 49
Funkcje przekaznikéw i wyjscia analogowego 49
Tabela kompatybilnosci funkcji 49

i ok B Nastawy fabryczne rozrusznika

Current «| Transfer Rozrusznik jest dostarczany jako gotowy do uzycia w wiekszosci aplikacji. Ma nastgpujace

funkcje skonfigurowane na wartosci domysine:
- prad znamionowy silnika (w zaleznoéci do typu rozrusznika),
1N Motor nominal current - ograniczanie pradu; 400%,
- czas rampy przyspieszania: 15 s,
- poczatkowy moment rozruchowy: 20%,
- wybdr typu zatrzymania: zatrzymanie wybiegiem,
- zabezpieczenie cieplne silnika: klasa 10,
- czas przed restartem: 2s,
- prég zaniku fazy silnika: 10%,
400 o - czestotliwo$¢ napiecia zasilania: automatycznie,
- wejécia cyfrowe RUN i STOP: wybdr sterowania 2-przewodowego lub 3-przewodowego
przez oprzewodowania
- wejscie cyfrowe LI3: wymuszenie zatrzymania wybiegiem,
- wejscie cyfrowe LI4: sterowanie lokalne (wytaczone tacze szeregowe),
- wyjécie cyfrowe LO1: alarm cieplny silnika,
- wyjécie cyfrowe LO2: silnik zasilony,
] - przekaznik wyjéciowy R1: przekaznik bfedu,
na palmtopie - relay output R3: motor powered,
- wyj$cie analogowe: prad silnika.

15,2 a

ILT  Coefficient of current lirmnit
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

% Mn

100 -

80

0

ACC

Rampa przyspieszania o czasie ACC z poczatkowym
momentem rozruchowym TQ0=40% znamionowego

momentu silnika

% Mn
100 +

80

60

04— ———

20 +

Koniec zwalniania kontrolowanego

dEC

Zmniejszanie predkosci z kontrola momentu w czasie
dEC, z progiem EAC, przy ktdrym nastepuje zmiana trybu
na zatrzymanie wybiegiem. EdC=40% znamionowego

100 %

20 %

1

Zatrzymanie z hamowaniem dynamicznym przy roznych
poziomach momentu hamujgcego brc

(2]
-T2

Funkcje nastawiania
m Prad znamionowy silnika (maksymalny prac ciagty)
Znamionowy prad rozrusznika moze by¢ dopasowany do znamionowego pradu
silnika pokazanego na tabliczce znamionowe;.
Zakres nastawiania: 0,4 do 1,3 znamionowego pradu silnika.

m Ograniczanie pradu

Maksymalny prad rozruchowy moze by¢ nastawiany. Zakres nastawiania: 150%
do 700% nastawionego znamionowego pradu silnika i ograniczony do 500%
maksymalnego pradu ciaggtego okreslonego dla typu rozrusznika.

m Czas rampy przyspieszania

Podczas rozruchu Altistart dostarcza do silnika rampe momentu. Czas
ustawiony (ACC) odpowiada czasowi trwania rampy do osiagnigcia momentu
znamionowego (rozpoczynajgc od 0). Zakres nastawiania: 1 do 60 s.

B Poczatkowy moment rozruchowy

Poczatkowy moment rozruchowy TQO dostarczany do silnika stuzy do
bezzwtocznego pokonania poczatkowego momentu oporowego. Zakres
nastawiania: 0 do 100% znamionowego momentu silnika.

m Wybor typu zatrzymania
Wybra¢ mozna trzy typy zatrzymania:

O Zatrzymanie z wybiegiem silnika

O Zatrzymanie silnika z kontrola momentu (aplikacje pompowe). Ten typ
zatrzymania umozliwia pompie od$rodkowej stopniowe zmniejszanie predkosci
na rampie, zeby unikng¢ nagtego zatrzymania. Moze by¢ uzywany sttumienia
hydraulicznych stanéw przej$ciowych znaczaco ograniczyé udary
ci$nienia.Czas rampy zwalniania (dEC) moze by¢ nastawiany. Podczas
zwalniania, od pewnej niskiej predkosci zmniejszajgca sie wydajno$é pompy
staje sie nieistotna. Kontynuowanie dalszego zmniejszania predkosci nie stuzy
juz zadnemu celowi. Mozna ustawi¢ prog momentu (EdC), przy ktérym silnik
zmieni tryb zatrzymania na wybieg. Unika sie niepotrzebnego nagrzewania
silnika i pompy.

o Hamowanie dynamiczne silnika (zastosowanie: zatrzymanie maszyn o
duzej bezwtadnosci)

Ten typ zatrzymania stuzy do zmniejszania predkosci silnika, jezeli jest duza
bezwtadno$¢. Poziom momentu hamowania (brc) moze byé nastawiany. Czas
hamowania dynamicznego (T1) odpowiada czasowi zwalniania predkosci od
100% do 20% predkosci znamionowej silnika. Aby poprawi¢ hamowanie przy
koncu zwalniania, rozrusznik wstrzykuje prad staty nastawiony czas (T2).

Schneider Electric

[l Telemecanique
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

s) Funkcje zabezpieczen
1000017 Altistart 48 oferuje funkcje zabezpieczen silnika i maszyny

m Obliczane zabezpieczenie cieplne silnika
Rozrusznik w sposdb ciagty oblicza przyrost temperatury silnika na podstawie
nastawionego pradu znamionowego i aktualnego pradu pobieranego. Aby
dostosowag Altistart do indywidualnych zastosowan, proponowane sa klasy
. zabezpieczen zgodnie z normg IEC 60947-4-2: klasa 30, klasa 25, klasa 20
\Q\Q\ (ciezkie warunki pracy), klasa 15, klasa 10 (normalne warunki pracy), klasa 10A,
N podklasa 2. Kazda klasa zabezpieczen jest definiowana dla nastepujgcych
warunkéw rozruchu silnika:
- rozruch zimny bez btedu termicznego (odpowiada ustabilizowanemu
~ stanowi cieplnemu silnika, silnik wytaczony),
- - rozruch ciepty bez bfedu termicznego (odpowiada ustabilizowanemu
stanowi cieplnemu silnika, silnik obcigzony mocg znamionowa).
~~ Zabezpieczenie cieplne silnika moze by¢ wytgczone.
N \\\\\: 30 Po zatrzymaniu silnika lub wytgczeniu rozrusznika, stan cieplny jest ciagle
S~ [0 obliczany, jezeli zasilony jest obwdd sterowania. Kontrola stanu termicznego
A 15 zapobiega restartowi silnika, jesli przyrost temperatury jest zbyt wysoki. Jezeli
stosowane sg silniki specjalne, dla ktérych nie ma odpowiedniej charakterystyki
10a zabezpieczenia cieplnego, nalezy zapewni¢ zewnetrzne zabezpieczenie
cieplne za pomocg czujnikéw PTC lub przekaznikéw przecigzeniowych.
S~ Rozrusznik ma fabrycznie nastawione zabezpieczenie cieplne na klase 10.
1 =k Charakterystyki okreslajg czas wyzwalania w zaleznosci od stosunku pradu
rozruchowego Id i (nastawionego) pradu znamionowego silnika In.

1000

-
LA

100

[~
7

4
1 L
4

A

A
77

0,5 ld/In
1,12 2,00 3,00 400 500 600 7,00 8,00

Czas wyzwalania (zimny)
Czas wyzwalania dla normalnych warunkéw | Czas wyzwalania dla ciezkich warunkéw

Charakterystyki zabezpieczenia cieplnego silnika

pracy (klasa 10) pracy (klasa 20)
Is=31In Is=41In Is=51In Is=3.51In Is=41In Is=51In
46's 23s 15s 63s 48 s 29s

t(s)
10000

Czas wyzwalania (ciepty)
Czas wyzwalania dla normalnych warunkéw | Czas wyzwalania dla ciezkich warunkéw

pracy (klasa 10) pracy (klasa 20)
Is=3In Is=41In Is=5In Is=3.51In Is=41In Is=5In
23s 12s 75s 32s 25s 15s

1000

m Kasowanie stanu cieplnego silnika
Aktywacja funkcji kasowania do 0 obliczonego przez rozrusznik stanu cieplnego

T silnika.
TN . . - N
\\\ m Zabezpieczenie cieplne silnika z czujnikami PTC
100 LUANNAN Rozrusznik umozliwia przetwarzanie sygnatu czujnikdw PTC, dzieki czemu nie
L mENSA Y ma potrzeby stosowania urzadzen zewnetrznych. Btad lub alarm "zadziatania
NSRS NS N N N A — czujnikéw termicznych PTC" moze by¢ wskazywany za pomocg
NN skonfigurowanego wyjscia cyfrowego lub przekazywany przez tacze szeregowe.
\ J \Q\ ~ Funkcja moze by¢ wytaczona. Nota: funkcje "zabezpieczenia cieplnego
NSNS czujnikami PLC" i " obliczanego zabezpieczenia cieplnego" sg niezalezne i
10 = \\ ™ NS 50 Moga by¢ aktywne jednoczesnie.
= = _ .
= 15 m Wentylacja rozrusznika
N ™~ Wentylator chtodzacy w rozruszniku jest zatgczany, gdy temperatura radiatora
— przekroczy 50 °C. Wytacza sie, gdy temperatura spadnie do 40 °C.
N \\10 A

B Zabezpieczenie cieplne rozrusznika
05 2,4 Rozrusznik jest zabezpieczony cieplnie przed przecigzeniami za pomoca
112 200 3,00 400 500 600 7,00 800 analogowego czujnika temperatury.

Charakterystyki zabezpieczenia cieplnego silnika
(stan ciepty)
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Funkcje zabezpieczen (kontynuacja)

M m Zabezpieczenie przed niedocigzeniem silnika
(Mn) 100 % - — — — — — — —_———— ——— Rozrusznik wykrywa niedocigzenia silnika, jezeli moment silnika spadnie
lUL+10% b0, ponizej ustawionego progu momentu (LUL), przez okre$lony (nastawiony) czas
LuL »

(tUL). Prég niedocigzenia moze byé ustawiany w zakresie 20% do 100%
znamionowego momentu silnika. Dozwolony czas niedocigzenia moze byé
t<tul tuL ustawiony w zakresie 1 do 60 s. Funkcja wykrywania moze wywotywaé alarm
20% = — — — — — — ———————— — lub btad. Funkcja wykrywania moze by¢ wytgczona. Alarm "wykrycie
niedocigzenia silnika" moze by¢ wskazywany za pomoca skonfigurowanego
wyjécia cyfrowego i / lub przekazywany przez tacze szeregowe w danych o
stanie rozrusznika. Btad "wykrycie niedocigzenia silnika" (ULF) blokuje
Wykrywanie niedociazenia silnika (ULL) rozrusznik i moze byé przekazywany przez tgcze szeregowe.

B Wykrywanie przekroczenia czasu rozruchu

Ta funkcja zabezpieczer moze by¢ uzyta do wykrywania rozruchu w
niekorzystnych warunkach. Przyktady takich warunkéw: zablokowanie wirnika
lub niemozno$¢ osiggniecia znamionowej predkosci obrotowe;.

Jezeli rozruch trwa diuzej niz nastawiana warto$¢ czasu (od 10 s do 999 s),
rozrusznik przechodzi w tryb btedu. Funkcja moze by¢ wytgczona.

m Pradowe zabezpieczenie przecigzeniowe

Rozrusznik wykrywa prad przecigzenia, jezeli prad silnika przekroczy
nastawiony prég nadpradowy (LOC), przez okres$lony (nastawiony) czas (tOL).
Prég nadpragdowy moze by¢ nastawiony w zakresie od 50% do 300%
znamionowego pradu silnika.

Dozwolony czas przecigzenia moze by¢ ustawiony w zakresie 0,1 do 60 s.

Ta funkcja moze byé aktywna tylko w stanie ustalonym.

Funkcja wykrywania moze wywotywaé alarm lub btad. Moze by¢ takze
wytaczona. Alarm "wykrycie pradu przecigzenia" moze byé wskazywany za
S0%t~/—1T——1T———|——— pomoca skonfigurowanego wyjscia cyfrowego i/ lub przekazywany przez tagcze
t<toL toL szeregowe.

t Btad "wykrycie pradu przecigzenia" (OLC) blokuje rozrusznik i moze byé

olL przekazywany przez tgcze szeregowe w danych o stanie rozrusznika.

Wykrywanie pradu przeciazenia silnika (OIL)

300%+ ———————— — — — — —

LoC —
LOC -10 % {—- e = [ ——

m Wykrywanie zmiany kierunku wirowania faz zasilania

Ta funkcja moze by¢ uzyta do wykrywania kierunku wirowania faz silnika oraz,
jezeli jest to mozliwe, do wskazywania btedu, gdy kierunek wirowania jest
odwrdécony.

m Czas przed restartem
Ta funkcja moze byé uzyta do kilku kolejnych rozruchéw, ktére moga
spowodowag:
- niedozwolone przegrzanie cieplne aplikacji,
- bfad termiczny, ktéry do skasowania bedzie wymagat pracy obstugi
technicznej,
- duze prady (przy odwréconym kierunku wirowania) lub powtarzanie (polecenia
"run/stop").
Po poleceniu zatrzymania, silnik moze restartowaé dopiero, gdy uptynie
nastawiony czas opdznienia.
e T Silnik jest uruchamiany po uptywie czasu opdznienia, gdy jest nadal wazne
polecenie startu lub zostanie wydane nowe polecenie.
Thermal Cver / Under Load | Supply phase | Staring | Jon
P Zakres nastawiania: 0 do 999 s.

hystérisis = -10% of the
drapout threshold.
LR = level of current.

m Wykrywanie zaniku fazy silnika

Funkcja moze byé zastosowana do dostosowania czuto$ci zabezpieczenia

wykrywajgcego zanik pradu lub zbyt niski prad w jednej z trzech faz silnika przez
d co najmniej 0,5 s lub we wszystkich trzech fazach przez co najmniej 0,2 s.

O ez i PIET— ] Warto$é minimalnego poziomu pradu mozna nastawié w zakresie od 5% do

LE (et (erre) = 10% znamionowego pradu rozrusznika.

TOL Overcurent time 10.0 H s

m Restart automatyczny

[ Underload - Po zablokowaniu na skutek btedu, funkcja zezwala na sze$¢ préb restartu w

L Undertoad sctivetion o | odstepach czasu 60 s, jezeli btad zaniknie i polecenie startu jest ciggle obecne.

LUt Uinderload threshold 50 o * Po szesciu prébach, rozrusznik zostaje zablokowany, a btad bedzie musiat by¢

TUL Underload time €0 = o skasowany przed ponownym zezwoleniem restartu.

Jezeli funkcja jest aktywna, przekaznik bfedu pozostaje wzbudzony, gdy wykryte

| == | sa btedy zaniku fazy zasilania, zaniku fazy silnika lub przekroczenia

dopuszczalnego zakresu czgstotliwoéci zasilania. Funkcja moze by¢ stosowana

Konfigurowanie przecigzenia i niedociazenie tylko ze sterowaniem 2-przewodowym.

rozrusznika za pomocg oprogramowania PowerSuite

na komputer
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Rampa momentu

100 ms t
Zastosowanie zwiekszenia napiecia do
wartosci réwnej 100% znamionowego napiecia
silnika.

Zaawansowane funkcje nastawiania

m Ograniczanie momentu

Funkcja przeznaczona przede wszystkim aplikacji o wysokiej bezwtadnosci i
statym momencie obcigzenia (taémociagi), ogranicza rampe momentu do
wartoéci zadane;.

Np. funkcja moze by¢ uzyta dla ograniczenia momentu w czasie rozruchu do
wartosci statej.

Zakres nastawiania: 10% do 200% znamionowego momentu silnika.

m Zwigkszenie poziomu napigcia

Funkcja moze by¢ uzyta do pokonania momentu "ruszenia" (zjawiska
spowodowanego tarciem spoczynkowym lub ruchem mechanicznym). Po
wystaniu polecenia startu, rozrusznik dostarcza do silnika ustalong wartos¢
napiecia przez ograniczony czas, nim nastapi normalny rozruch. Funkcja moze
by¢ wytaczona.

Nastawia wartosci napiecia zmienia sie w zakresie od 50% do 100%
znamionowego napiecia silnika.

m Podtaczenie rozrusznika do zaciskéw trdjkata silnika

Rozruszniki ATS48pppQ moga byé podtgczone szeregowo z uzwojeniami
silnika pofagczonego w tréjkat. Ten rodzaj podtaczen zmniejsza prad
rozrusznikarazy, co umozliwia zastosowanie rozrusznika o nizszym pradzie
znamionowym. Prad znamionowy, nastawy ograniczenia pradu, jak réwniez
prad wyswietlany podczas pracy sa wartosciami bezposrednimi i sg pokazane
na silniku. Dla tej aplikacji funkcje hamowania i zatrzymania z kontrolg momentu
s3g nieaktywne. Mozliwe jest tylko zatrzymanie wybiegiem. Jezeli funkcja jest
wybrana, zakresy nastawiania znamionowego pradu silnika i pradu
ograniczania znamionowego sg mnozone przez 3. Funkcja ta nie jest
kompatybilna z nastepujgcymi funkcjami: wykrywanie zaniku fazy silnika,
wstepne nagrzanie silnika, kaskada, kontrolowane zatrzymania i hamowanie
dynamiczne.

Dla tego typu konfiguracji nalezy stosowa¢ schematy zalecane na stronie 28.

m Préby z silnikiem niskiej mocy

Funkcja ta moze by¢ uzywana do préb rozrusznika z silnikiem, ktérego moc jest
znacznie mniejsza niz moc rozrusznika. Moze by¢ uzywana np. do sprawdzenia
podiaczen elektrycznych urzadzenia.

Funkcja jest automatycznie odwotywana po wytaczeniu rozrusznika.

Po kolejnym zatgczeniu rozrusznika, rozrusznik powraca do swojej konfiguracji
poczatkowe;j.

m Aktywacja funkcji kaskadowej

Funkcja ta moze by¢ stosowana do kaskadowego rozruchu i zwalniania kilku
silnikéw za pomoca jednego rozrusznika.

Zeby zyskaé maksimum korzy$ci z kontroli momentu, wskazane jest stosowanie
silnikdow o stosunku mocy od 0.5 do 1.

Schemat oprzewodowania funkcji kaskady silnikdéw pokazany jest na stronie 30.
Funkcja ta nie jest kompatybilna z nastepujacymi funkcjami: wstepne nagrzanie
silnika, podtaczenie do zaciskdéw tréjkata silnika.

m Czestotliwo$¢ napiecia zasilania
Z ta funkcja moga by¢ wybrane nastepujace czestotliwosci:

- 50 Hz. Tolerancja kontroli btedu czestotliwosci: 20%,

- 60 Hz. Tolerancja kontroli btedu czestotliwosci: 20%,

- automatyczne wykrywanie czestotliwosci napiecia zasilania przez
rozrusznik. Tolerancja kontroli btedu czestotliwosci: 6%.
0 50 Hz lub 60 Hz jest zalecane, jezeli zasilanie jest dostarczane przez zestaw
generatora, pozwalajgc mu na wysoka tolerancije.

m Kasowanie kWh lub czasu pracy
Funkcja ustawia pomiar zuzytej energii (kWh) lub czasu pracy na warto$¢ 0.
Obliczanie wartosci jest uaktywniane po wystaniu sygnatu kasowania.

m Restart automatyczny
Funkcja moze by¢ uzyta dla kasowania kazdej nastawy do wartosci poczatkowej
(nastawy fabryczne rozrusznika, patrz strona 42).
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Funkcje nastaw drugiego silnika
Aby mie¢ dostep do funkcji nastaw drugiego silnika, nalezy jedno wejscie
cyfrowe przyporzadkowaé do funkcji drugiego zestawu parametrow silnika.
Nastawiane funkcje i zakresy sg identyczne dla obu zestawdw parametrow
silnika.
Nastawy sg nastepujagce (patrz strona 43):
- prad znamionowy silnika,
- ograniczanie pradu,
- Czas rampy przyspieszania,
- poczgtkowy moment rozruchowy,
- czas rampy zwalniania,
- prdg przetaczania zwalniania kontrolowanego na zatrzymanie wybiegiem,
- maksymalny moment graniczny.

Funkcje komunikacyjne
Altistart 48 dostarczany jest z wieloweztowym tgczem szeregowym RS 485 z
protokotem Modbus jako standard. kgcze szeregowe jest konfigurowane w
menu Configuration:
O adres rozrusznika, ktéry moze byé ustawiany w zakresie do 0 do 31,
o predkosc¢ transmisji, ktéra moze by¢ ustawiona na: 4800, 9600 lub 19200 b/s,
o format danych. Moga by¢ wybrane ponizsze formaty danych:

- 8 bitéw danych, kontrola nieparzystosci, 1 bit stopu,

- 8 bitéw danych, kontrola parzystosci, 1 bit stopu,

- 8 bitéw danych, bez parzystosci, 1 bit stopu,

- 8 bitéw danych, bez parzystosci, 2 bity stopu..
O czas przerwy, ktéry moze by¢ ustawiony w zakresie 1 s do 60 s.

Zaawansowane rozwigzania dialogu PowerSuite
Zaawansowane rozwigzania dialogu PowerSuite (patrz strony 20 i 21) oferujg
nastepujace korzysci:

O podfgczenie do rozrusznika Altistart dostep do funkcji nastawiania, kontroli i
sterowania,

o wys$wietlanie komunikatéw w postaci prostych tekstéow w 5 jezykach
(angielskim, francuskim, niemieckim, hiszpanskim i wioskim),

O przygotowanie i zachowanie nastaw na dysku twardym,

O poréwnywanie i edycja nastaw za pomoca narzedzi automatyki biurowej,

O pobieranie nastaw rozrusznika do komputera i zatadowanie ich z komputera
do rozrusznika.

Funkcje kontrolne i pomiarowe

'|" T ! Funkcje pomiarowe i kontrolne dostarczajg nastgpujgcych informacji:

i i i m Cos ¢, wy$wietlany w zakresie 0,00 do 1,00.

= ——F = e m Stan cieplny silnika: 100% odpowiada stanowi cieplnemu silnika pobierajgcego ciggle
prad znamionowy.

Wyswietlanie polecen sterujacych i nastawczych w m Prad silnika: wyswietlany w A w zakresie 0 do 999 A i w kA w zakresie 1000 do 9999 A.

PowerSuite na komputerze m Czas pracy odpowiadajgcy catkowitej liczbie godzin pracy rozrusznika podczas

nagrzewania, przyspieszania, stanu ustalonego, zwalniania kontrolowanego,
hamowania i dziatania z ciggtym ominieciem. Jest wyswietlany w h w zakresie 0 do 999
h i kh w zakresie 1000 do 65536 h.

m Moc czynna: wy$wietlana w zakresie 0 do 255%, gdzie 100% odpowiada mocy przy
pradzie znamionowym i petnym napigciu.

m Moment silnika: wyswietlany w zakresie 0 do 255%, gdzie 100% odpowiada
znamionowemu momentowi silnika.

Start. Status Run m Moc czynna pobierana: wy$wietlana w kW. Wartos¢ napiecia liniowego musi by¢
COS Power factor 0,90 skonfigurowana. Doktadno$¢ pomiaru zalezy od réznicy napiecia skonfigurowanego i
LR motor current A SiilyD napiecia rzeczywistego_

LTR Motor torgue %Yo 100

m Energia czynna w kWh wyswietlana w PowerSuite.
m Ponizsze stany rozrusznika sg pokazywane na wyswietlaczu stanu aktualnego:
O rozrusznik bez polecenia startu i nie zasilony,

O rozrusznik bez polecenia startu i zasilony,

O przyspieszanie / zwalnianie w trakcie,

O praca w stanie ustalonym,

o hamowanie w trakcie,

O rozrusznik w trybie ograniczania pradu,

u]

]

]

]

o

i

RMT  Time since Resst  h 10000
THR motor therm val % 30
LAP  Active power KW kW 500
kwh Active power Kwh kwh 262
LFT  Last fault Mo fault

THP Mot therrn prot Class 10

PHE Phaze rot sense Mo protection

czas opdznienia rozruchu nie minat.

Ostatni bfad. Wys$wietlany ostatni btad, ktéry sie wydarzyt.

Kierunek wirowania faz. Wy$wietlany jest kierunek wirowania (zgodny lub przeciwny).

Kod blokady terminala

Kod dostepu moze stuzy¢ do zabezpieczenia dostepu do parametréw nastawiania
konfiguracji rozrusznika. Widoczne sg tylko parametry kontrolne i pomiarowe.

@ &= {f &5 E e b

2arametry pomiarowe i kontrolne w
PowerSuite na palmtopie
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

170 Assighments
Logic Inputs »| Transfer

Logic Inputs

LIl STOP
LI2 RUM

Force to freewheel stop

L4 Forced local

Possible assighrments

Inhibit protection
Reset thermal overload
Fault reset

Motor 2 parameters

Przypisywanie wejsc¢
cyfrowych z PowerSuite na
palmtopie.

Funkcje wejsé cyfrowych
Rozrusznik ma 4 wejscia cyfrowe:

m 2 wejscia cyfrowe (RUN i STOP) sg zarezerwowane dla polecen
uruchamiania / zatrzymania, ktére moga by¢ wysytane za pomoca zestykéw
stabilnych lub impulsowych.

O Sterowanie 2-przewodowe: uruchamianie i zatrzymanie jest kontrolowane
przez jedno wejscie cyfrowe. Stan "1" wejscia cyfrowego steruje
uruchamianiem, a stan "0" steruje zatrzymaniem.

O Sterowanie 3-przewodowe: uruchamianie i zatrzymanie jest kontrolowane
przez 2 oddzielne wejscia cyfrowe. Zatrzymanie nastepuje po otwarciu (stan "0")
wejscia STOP. Impuls na wejéciu RUN jest zapamietany, az do otwarcia wejécia
STOP.

m 2 wejscia cyfrowe (LI3 i LI4) moga by¢ skonfigurowane na nastepujace
funkcje:

o Zatrzymanie wybiegiem: w przypadku potagczenia z poleceniem hamowania
lub zatrzymania kontrolowanego, aktywacja tego wejscia cyfrowego spowoduje
zatrzymanie silnika wybiegiem.

O Btad zewnetrzny: umozliwia rozrusznikowi wykrycie zewnetrznego btedu
uzytkownika (poziom, ci$nienie, itd.). Rozrusznik przechodzi w tryb btedu, gdy
zestyk zostanie otwarty.

o Wstepne nagrzanie silnika: stuzy do ochrony silnika przed zamarznieciem
lub by zapobiec zmianom temperatury silnika, mogacym spowodowaé
kondensacje. Gdy wejscie cyfrowe jest aktywne, nastawiony prad ptynie przez
silnik, przez czas nastawiony w zakresie 0 do 999 s. Prad nagrzewa silnik, nie
powodujgc obracania wirnika. Funkcja ta nie jest kompatybilna z funkcjami:
podfaczenie do zaciskow trojkata silnika i kaskada.

o Wymuszenie sterowania lokalnego: jezeli stosowane jest tgcze szeregowe,
funkcja ta moze by¢ uzyta to zmiany sterowania sieciowego (przez tacze
szeregowe) na sterowanie lokalne (za pomoca terminala)..

o Wstrzymanie wszystkich zabezpieczen: umozliwia wymuszenie dziatania
rozrusznika w trybie awaryjnym, przez zlekcewazenie podstawowych btedéw
(np. w systemie usuwania dymu). Uwaga: ten rodzaj zastosowan uniewaznia
gwarancje rozrusznika.

o Kasowanie btedu cieplnego silnika: umozliwia zdalne kasowanie btedu.

o Aktywacja funkcji kaskadowej: w przypadku, gdy zabezpieczenie cieplne
silnika jest wytaczone i przekaznik R1 jest skonfigurowany jako izolujacy
przekaznik btedu. Moze by¢ zastosowana do uruchamiania i zwalniania kilku
silnikdw, jeden po drugim, za pomoca jednego rozrusznika (zobacz schematy
aplikacyjne na stronach 30 i 31).

o Kasowanie wszystkich bfedéw: umozliwia zdalne skasowanie wszystkich
btedow.

O Drugi zestaw parametréw silnika: umozliwia wybdr drugiego zestawu
parametréw dla uruchamiania i zwalniania dwdch réznych silnikdw za pomoca
jednego rozrusznika.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

1/0 Arvigmends
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Hep

Przypisywanie wyjscia analogowego PowerSuite

na komputerze.

Tablica kompatybilnosci funkciji

Funkcje

Zatrzymanie
kontrolowane
Hamowanie
dynamiczne
Wymuszenie
zatrzymania
wybiegiem
Zabezpieczenie
cieplne
Wykrywanie zaniku
fazy silnika
Podtgczenie do
zaciskow tréjkata
silnika

Préby z silnikiem
niskiej mocy

Silniki w kaskadzie

Wstgpne nagrzanie
silnika

Hamowanie
dynamiczne

Zatrzymanie
kontrolowane

Funkcje kompatybilne
Funkcje niekompatybilne
Niemozliwe

(1) Zanik fazy silnika nie jest wykrywany.
(2) Brak zabezpieczenia cieplnego podczas wstepnego nagrzewania silnika.

Wymuszenie
zatrzymania
wybiegiem

.z s

Funkcje wyjs¢ cyfrowych

Rozrusznik ma 2 wyjscia cyfrowe (LO1 i LO2), ktore w zaleznosci od konfiguraciji,
moga stuzy¢ do zdalnego wskazywania nastepujgcych standéw i zdarzen:

m Alarm cieplny silnika: wskazuje, ze stan cieplny silnika przekroczyt prég alarmowy
i moze stuzyé¢ np. do uniemozliwienia rozruchu silnika, jesli nie jest wystarczajaca
rezerwa cieplna.

m Silnik zasilony: pokazuje, ze w silniku moze by¢ prad.

m Alarm nadpradowy silnika: prad silnika jest wigkszy od nastawionego progu.

m Alarm niedocigzenia silnika: moment silnika jest nizszy od nastawionego progu.
m Alarm czujnika PTC silnika: wskazuje, ze stan cieplny kontrolowany przez silnikowe
czujniki PTC zostat przekroczony.

m Uaktywniony drugi zestaw parametréw silnika.

Funkcje przekaznikéw i wyjscia analogowego
Rozrusznik ma 3 przekazniki, z ktdrych 2 moga by¢ konfigurowane.
m Koniec rozruchu - przekaznik R2: nie jest konfigurowany. Przekaznik korica
rozruchu steruje stycznikiem omijajgcym rozrusznik. Jest zatgczany, gdy silnik
zakonczy faze rozruchu. Jest wytgczany po wystaniu polecenia zatrzymania lub w
przypadku btedu. Rozrusznik odzyskuje sterowanie, gdy wystane jest polecenia
hamowania lub zatrzymania kontrolowanego.
m Funkcje przekaznika R1
Przekaznik R1 moze byé skonfigurowany jako:
o przekaznik bfedu: przekaznik R1 jest zatgczony, gdy rozrusznik jest zasilony i nie
ma btedu. Jest wytgczany, gdy zdarzy sie bfad, a silnik przetgcza sig w tryb wybiegu.
o przekaznik izolujacy: zestyk przekaznika R1 zamyka sie po wystaniu polecenia
uruchomienia i otwiera sie po wystaniu polecenia zatrzymania, na koricu
zatrzymywania kontrolowanego lub w przypadku btedu. Stycznik liniowy jest
wytgczany, a silnik jest odizolowany od sieci zasilajgcej (zobacz schemat aplikacyjny
na stronie 27).
o Funkcje przekaznika R3
m Przekaznik R3
jest konfigurowany do wskazywania tych samych stanéw lub zdarzen wyjscia cyfrowe
LO1 lub LO2 (patrz powyzej).
m Funkcje pradowego wyj$cia analogowego AO
O wyjscie analogowe AO dostarcza obrazu nastepujacych wartosci: prad silnika,
moment silnika, stan cieplny silnika, cos?, moc czynna.
O z wyjéciem analogowym zwigzane sg nastepujace nastawy:

- rodzaj dostarczanego sygnatu: 0-20 mA lub 4-20 mA,

- skalowanie sygnatu. Funkcja przyporzadkowuje maksymalng amplitude sygnafu
wyjécia analogowego (20 mA) wielokrotnosci znamionowej wartosci parametru, ktéra
moze by¢ nastawiona w zakresie 50% do 500%.

Wykrywanie
zaniku fazy
silnika

Podigczenie do Préby z Silniki w
zaciskow silnikiem niskiej kaskadzie
tréjkata silnika  mocy

Wstepne
nagrzanie
silnika

Zabezpiecze-
nie cieplne

(1)
(1) (1)

(1)

@ (1)
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Rozruszniki silnikowe
Konwencjonalny rozruch trojfazowego silnika
asynchronicznego

Rozruch bezposredni
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Prad rozruchowy

N/Ns

M/Mn

3
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2
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Moment rozruchowy

Rozruch "gwiazda - trojkat"
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Prad rozruchowy
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Rozruch rezystorami stojana
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Rozruch autotransformatorem
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Prad rozruchowy
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D
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0
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Moment rozruchowy

m Prad rozruchowy: 4 do 8 krotnosci pradu znamionowego.
m Moment rozruchowy: 0,5 do 1,5 krotno$ci momentu znamionowego.

m Wiasciwosci:

o silnik z 3 zaciskami, niska lub $rednia moc,
O rozruch pod obcigzeniem

0O duzy udar pradowy i spadek napigcia,

O proste wyposazenie,

o gwattowne uruchomienie maszyny.

m Bez nastawiania parametréw.

m Prad rozruchowy: 1,8 do 2,6 krotnos$ci pradu znamionowego.
m Moment rozruchowy: 0,5 krotno$ci momentu znamionowego.

m Wiasciwosci:

o silnik z 6 zaciskami,

o rozruch bez obcigzenia lub przy matym momencie obcigzenia,

O duzy udar pradowy i uderzenie momentem przy przetgczaniu z gwiazdy na
trojkat,

O wyposazenie wymaga obstugi technicznej,

O podlega naprezeniom mechanicznym przy rozruchu.

m Bez nastawiania parametréw.

m Prad rozruchowy: 4,5 krotno$ci pradu znamionowego.

Moment rozruchowy: 0,5 do 0,75 krotnosci prgdu znamionowego.

Wrtasciwosci:

silnik z 3 zaciskami, duza moc,

rozruch ze zwiekszajgcym sie momentem oporowym,

duzy udar pragdowy,

wielkowymiarowe wyposazenie wymagajace obstugi technicznej,
podlega naprezeniom mechanicznym przy rozruchu..

OooooOm

Bez nastawiania parametréw.

m Prad rozruchowy: 1,7 do 4 krotnosci prgdu znamionowego.

Moment rozruchowy: 0,4 do 0,85 krotnos$ci pradu znamionowego.

Wrtasciwosci:

silnik z 3 zaciskami, duza moc,

duzy spadek napigcia i udar prgdowy po zatgczeniu na petne napiecie,
ztozone, wielkowymiarowe wyposazenie wymagajgce obstugi technicznej,
podlega naprgzeniom mechanicznym przy rozruchu.

ooooOm

Bez nastawiania parametrow.
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Rozruszniki silnikowe

kagodny rozruch trojfazowego silnika
asynchronicznego

Konwencjonalny rozruch elektroniczny przez zmiane napiecia i ograniczanie pradu

m Rozrusznik z 6 tyrystorami potaczonymi przeciwsobnie w kazdej fazie sieci
stuzy do zasilania tréjfazowych silnikdw asynchronicznych napieciem
narastajgcym stopniowo przy rozruchu.

O Zmieniajac czas i kat zaptonu tyrystoréw mozna uzyskaé napiecie zasilania,
ktére narasta stopniowo przy statej czestotliwosci.

] o Szybkos$¢ narastania napiecia wyjsciowego moze byé sterowana przez
Schemat potgczen zadang rampe przyspieszenia lub warto$é ograniczenia pradu, lub przez oba

parametry jednoczes$nie.
o

s

o

Kat zapfonu
I1d m Rysunek 1 pokazuje zmiany momentu w zaleznos$ci od pradu rozruchowego.
m Ograniczenie pradu rozruchowego Id do wartosci zadanej Id1 zmniejszy
moment rozruchowy Md1 do warto$ci réwnej stosunkowi kwadratéw pradéw Id
ild1.
Przyktad:
Dla silnika z nastgpujgcymi parametrami: Ms =2 Mn dla Id = 6 In, nastawiono
. y / ograniczenie pradu Id1 =3 Inlub 0,5 Id, co da moment rozruchowy: Md1 = Md x 0,52
M =2Mnx0,25=0,5 Mn.
d \_/ \
Mr
7/
S — - < |
N/Ns

0
0 025 05 075 1

Rysunek 1
M m Rysunek 2 pokazuje charakterystyke mechaniczna silnika klatkowego w
zaleznos$ci od wartosci napiecia zasilania.
Przy statej czestotliwo$ci moment zmienia sie proporcjonalnie do kwadratu
napiecia. Stopniowe zwiekszanie napigcia zapobiega chwilowym udarom pradu
przy zatgczaniu zasilania.
U /
0.85U
/ Mr
0.6U s,
Nl r”
0 1 N/Ns
0 025 05 075 1
Rysunek 2

Zalety rozruchu z rozrusznikiem Altistart 48

m Konwencjonalny rozruch elektroniczny
m Problemy prostowania sg przyczyna:

- naprezen mechanicznych przy rozruchu,

- udaréw hydraulicznych przy przyspieszaniu i zwalnianiu pompy.
Konwencjonalny rozruch elektroniczny wymaga stosowania kilku progéw
ograniczania pradu lub kilku ramp napigcia.

Nastawy stajg sie skomplikowane i trzeba je modyfikowaé za kazdym razem po
zmianie obcigzenia.

m Rozruch z Altistart 48

m Altistart 48 steruje momentem umozliwiajgc rozruch bez naprezen
mechanicznych i ptynng kontrolg zmian ci$nienia za pomocg jednej rampy
przyspieszania.

m Nastawy sg proste i wydajne, niezaleznie od obcigzenia.
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