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Automatyczny sprzet
do mycia samochodoéw

APLKA

Pakowanie —
automatyczne »
i potautomatyczne !
o
E
>

Pompy,
wentylatory, systemy
oczyszczania wody,

maszyny pakujace wodociagi, itp.
kartony, torby
lub pudetka, itp.
Wentylatory,
wentylacje,

systemy chtodzenia,
sprezarki.

Tasmociagi, Przemystowe maszyny
przenos$niki tasmowe spozywcze, maszyny
w systemach konfekcyjne, mieszadfa
magazynowania, itp. i blendery, maszyny dozujace,
itp.
®
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KOMPAKTOWE, UNIWERSALNE,
O WYSOKIEJ WYDAJNOSCI

NAPEDY =
DO ZMIANY PREDKOSCI pap—-
TROJFAZOWE 0,4...30kW
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H NAPEDY DO ZMIANY PREDKOS

seria VLB3

sprawnosci
energetycznej

MODULOWOSC | DIAGNOSTYKA

Moduty

Modbus-RTU
CANcen

FEEED"
EtherNet/P>>

EtherCAT

EN 50598-2

Klasa sprawnosci IE2 (EN50598-2)

Sprawnos¢ napedu jest o 25%
Wyzsza niz wartos¢ odniesienia
w klasie IE1.

Wyswietlacz Modut USB Modut WLAN
i klawiatura

B MODULY INTERFEJSU UZYTKOWNIKA

+ wymienne

- wyjmowane bez koniecznosci odfgczania zasilania

Zalety

- do zastosowania z wszystkimi napedami

- ochrona ustawier z mozliwoscia pracy nawet bez modutu.

M INTERFEJS USB

Dostep do ustawien i parametréw bez koniecznosci zasilania napedu.
- proste ustawienia parametréw z mozliwoscig powielania
- status usterek

(krzywe obciagzenia, parametry PID, itp.).

B KLAWIATURA | WYSWIETLACZ

2] ez or parametiow(GRELP 2

Przyktad “czas rozruchu - przyspieszenia”
- Grupa 2 (ustawienia podstawowe).
- Parametr 20.
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B CHARAKTERYSTYKA EMC B MODUL BEZPIECZENSTWA

Whbudowany filtr EMC (EN61800-3), dtugos¢ przwodu do silnika: (Safe To rque Off)
+do3m-kat.C1
+do 20m - kat. C2

3 " Poziom wydajnosci wedtug
Whbudowany filtr : _ =25 SO 13849-1 (EN 954-1)

z mozliwoscig N oy M Klasa bezpieczenistwa SIL 3
wylacznia -3 wg EN 62061 / EN 61800-5-2
w sieciach typu IT

Zacisk ekranu " B METODA STEROWANIA SILNIKIEM

przewodoéw
sterowania | Moment obrotowy Predkos¢

Staty lub zmienny moment Kontrola wektorowa w petli
obrotowy lub tryb ECO otwartej lub zamknietej
(oszczedzanie energii)

M INSTALACJA: JEDEN OBOK DRUGIEGO M REGULATOR PID

Stosuje sie w aplikacjach (na przyktad pomp czy wentylatoréw), gdzie
czestotliwos¢ wyjsciowa napedu musi zapewnic staty przeptyw czy cisnienie.
Poprzez wejscie analogowe nastepuje odczyt wartosci kontrolowanej
zmiennej, a regulator PID na podstawie sygnatu zwrotnego, ustawia
predkos¢ silnika, tak by zblizy¢ sie do wartosci zmiennej, ktéra zostata
zaprogramowana. Regulator PID zawiera réwniez funkgcje:
—uspienia: jesli obliczona czestotliwos¢ jest nizsza niz ustawiony limit
(predkos¢ obrotowa silnika zbliza sie do minimalnej dopuszczanej
wartosci, naped nie jest wymagany), to silnik zostaje zatrzymany w celu
unikania strat energii.
—wzbudzenia: podczas fazy uspienia, kiedy wyliczona czestotliwos¢

Napedy mozna instalowac bez koniecznosci pozostawiania przestrzeni wzrasta powyzej wartosci ustawionej, naped wzbudza silnik do predkosci
wentylacyjnej, jeden obok drugiego. zadanej bez koniecznosci recznego uruchamiania.

Obie funkcje posiadaja czas opdznienia zadziatania, by unikac
B STEROWANIE SEKWENCYJNE niepotrzebnych cykli rozruchu i zatrzymania silnika.

Uzytkownik moze ustawi¢ czestotliwosc i czas kazdego cyklu, dla kazdego
okreslajac predkos¢ silnika, kierunek obrotéw silnika i czas trwania cyklu.
Sekwencja cykli moze zostac przeprowadzona w réznych trybach:

- jeden cykl z zatrzymaniem silnika;

- jeden cykl z pozostawieniem pracujacego silnika z okreslong predkoscia; \
- powtarzanie cykli bez zatrzymania. \\
Sekwencja moze zostac przerwana w dowolnym momencie.

Hz A

Wzbudzenie

opoznienie

Hz Uspienie
F3

F2

F1

"\
—Y

t1 t2 t3 t4
<> <> < > - — — —- czestotliwos¢ wyliczona przez regulator PID

-F4 czestotliwos¢ generowana




|l CHARAKTERYSTYKA OGOLNA

VLB3 jest napedem o kompaktowych wymiarach

i tréjfazowym zasilaniu. Urzadzenia idealnie nadaja
sie do zastosowania ogdlnego, a w szczegdlnosci,
dzieki wykorzystaniu specjalnych funkgji (krzywa S,
PID, kontrola statego momentu obrotowego)

do sterowania podno$nikami czy wentylatorami

i pompami. Urzadzenia nie wymagaja dodatkowej
przestrzeni wentylacyjnej, dlatego mozna

je montowac obok siebie. Interfejs uzytkownika
opiera sie o wbudowany wyswietlacz i klawiature,
dzieki ktorym uzytkownik ma intuicyjny dostep
do parametrow konfiguradji, opisanych

i oznaczonych kodem. Przy uzyciu komunikacji
USB lub Wi-Fi programowanie, monitoring

i diagnostyka moga by¢ wykonane

z zastosowaniem komputera. Wyposazenie
napedu uzupetnia wbudowany interfejs
komunikacji RS485 z protokotami Modbus RTU

i filtr EMC. Inny typ komunikacji dostepny jest przy
uzyciu modutéw dodatkowych VLBX L.

Regulacje predkosci mozna uzyskac przez:

—potencjometr zewnetrzny 0...10kQ

—sygnat napieciowy -10...10VDC
(dwubiegunowy) lub pradowy 0/4...20mA

—przyciski na klawiaturze

—przez opcjonalny panel zdalny

—15 ustalonych predkosci przez wejscia cyfrowe

—regulator silnika

—sygnaty przestane przez RS485.

| P WYMIARY [mm]

Programowalne wejscia/wyjscia

—wybieralna logika wej./wyj.: pNp lub nPn

-5 wejé¢ cyfrowych

-1 wyjécie cyfrowe, 1 wyj. przekaZnikowe
z 1 zestykiem C/O

-2 wej. analogowe programowalne:
napieciowe -10...+10VDC (dwubiegunowe)
lub pradowe 0/4...20mA

— 1 wyjécie analogowe programowalne:
napieciowe 0...10VDC lub pradowe
0/4...20mA.

Zabezpieczenia

— przecigzenie pragdowe

—zwarcie na wyjsciu i zwarcie doziemne

—nadnapieciowe i podnapieciowe oraz zanik fazy

— przecigzenie termiczne silnika (12C)

—ochrona termiczna PTC silnika

— przecigzenie napedu i rezystora hamowania

— przekroczenie predkosci i jej inwersja.

Funkcje

— kontrola predkosci lub momentu obrotowego

— staty lub zmienny moment obrotowy V/f

— kontrola wektorowa w petli otwarte]
lub zamknietej

— kontrola oszczedzania energii ECO

—krzywa S

— szybkie wyszukiwanie predkosci

— dostep do szyny DC

— hamowanie obwodem DC i zatgczanie obwodu
DC podczas rozruchu

— wbudowany regulator PID z progami dla funkgji
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VLB3 0015 A480 - VLB3 0022 A480

uspienia i wzbudzenia
— programowalne cykle czestotliwo$¢/czas
— dedykowane do silnikéw asynchronicznych
lub ze statymi magnesami
— wybdr réznych konfiguracji parametrow
— menu uzytkownika (preferowane parametry)
— modut bezpieczenstwa (STO) klasy SIL 3
(EN62061 / EN61800-5-2).
Charakterystyka robocza
- napiecie wejsciowe: tréjfazowe 400..480VAC
—znamionowy prad roboczy le: 1,3..66A
— czestotliwosc sieci: 45..65Hz
— czestotliwos¢ wyjsciowa: 0...599Hz
— czestotliwo$¢ modulacyjna: 2...16kHz
— przecigzenie pradowe: 150% przez 60s;
200% przez 0,5s
— stopiert ochrony: IP20
— warunki otoczenia
- temperatura pracy: -10..+60°C (do 45°C
bez zmiany warto$ci znamionowych)
« wysokos¢ maksymalna n.p.m.: 3000m
(ze zmiang wartosci znamionowych)
- wilgotnos¢ wzgledna: 5..95% (bez kondensacji)
- montaz jeden obok drugiego
— wbudowany filtr EMC (EN61800-3), dtugos¢
przewodoéw silnika: do 3m kat. C1; do 20m
kat.C2
— klasa sprawnosci IE2 (EN50598-2).
Certyfikaty i zgodnosci
Uzyskane certyfikaty: cULus, CSA, EAC.
Zgodne z normami: EN61800-5-1, UL61800-5-1,
CSA 222 nr274.
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B JAk zZAMAWIAC
NAPEDY Kod OBCIAZENIE CIEZKIE* OBCIAZENIE NORMALNE** | llo$¢ Masa
o silnik 3F e silnik 3F wopak.
moc przy 400VAC moc przy 400VAC
(A) [kw] [HP] (A) [kw] [HP] szt. [kgl
VLB3 0004 A480 13 04 0,54 1,5 0,75 1 1 0,850
VLB3 0007 A480 24 0,75 1 2,7 15 2 1 1,100
VLB3 0015 A480 39 1,5 2 4,5 2,72 3 1 1,380
VLB3 0022 A480 56 22 3 64 4 5 1 1,380
VLB3 0040 A480 95 4 5 10,9 55 75 1 2450
VLB3 0055 A480 13 55 75 15 75 10 1 2,450
VLB3 0075 A480 17 75 10 196 11 15 1 3,950
VLB3 0110 A480 233 11 15 27,1 15 20 1 3,950
VLB3 0150 A480 32 15 20 36,9 18,5 25 1 10,650
VLB3 0185 A480 40 18,5 25 46,1 22 30 1 10,650
VLB3 0220 A480 47 22 30 54,2 30 40 1 10,650
VLB3 0300 A480 66 30 40 76,1 37 50 1 10,650
* obcigzenie ciezkie: 150% przeciazenie przez 60s.
** obcigzenie normalne: 120% przeciazenie przez 60s.
AKCESORIA Kod Opis llos¢ Masa
w opak.
o szt. [kgl
"-;—- VLBX CO1 Wyswietlacz i klawiatura 1 0,032
st VLBX C02 Modut kornunikacji USB 1 0032
p VLBX C03 Modut komunikacji Wi-Fi 1 0,032
VLBXCO1 d== :
‘_l\ VLBX PO1 Zestaw montazow! 1 0,032
= il VLBX SM Wejsciowy modut bezpieczeristwa 1 0,032
B3 VLBX LO1 Modut CANopen 1 0,209
A1 VLBX L02 Modut ProfiBUS 1 0,209
VLBXCO2 VLBX L. VLBX LO3 Modut ProfINET (dostepny na zapytanlle) 1 0,209
VLBX L04 Modut Ethercat (dostepny na zapytanie) 1 0,209
VLBX LO5 Modut EthernetlP (dostepny na zapytanie) 1 0,209
REZYSTORY HAMOWANIA Kod Moc Rezystancja Moc llos¢ Masa
napedu w opak.
Wi [Q] [kW] szt. [kal
VLBX R390 100 390 04..0,75 1 0,260
VLBX R180 200 180 1,5.2.2 1 0,630
VLBX R047 200 47 4.55 1 0,500
VLBX R027 200 27 75.11 1 0,500
VLBX R018 800 18 15 1 4,200
VLBX R015 800 15 18,5..22 1 4,200
VLBX R007 1900 75 30 1 9,500
DLAWIKI FILTRUJACE (INDUKTANCJA) Kod Prad Induktancja Moc lloé¢ Masa
napedu w opak.
[A] [mH] [kw] szt. [kal

VLBX L590 50 0,59 22..30 1 8,350
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