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Wiasciwosci

¢ Funkcja opdznionego wytaczenia po zaniku
napiecia zasilania (F) opoznione przetaczanie
zestykow przekaznika wykonawczego po zaniku
napiecia

Szeroki zakres nastaw czasu opéZnienia odpadu
(od 0,00s do 63,75s)

Analogowa nastawa czasu

tatwosé eksploatacii (brak akumulatora)
Napieciowe wejscie sterujace B1, umozliwiajgce
bezzwioczne odwzbudzenie przekaznika
wykonawczego poprzez zwarcie A1 z B1
podczas obecnosci napiecia zasilania (patrz
diagram Fs)

Szeroki zakres napiecia zasilania

od 24 V do 240 V AC/DC

Przekaznik wykonawczy o zestyku przetaczonym
zwtocznym

Dioda LED sygnalizujgca obecnos$¢ napigcia
zasilania (Un)

Dioda LED sygnalizujgca stan zestykow
przekaznika wykonawczego (R) oraz pobudzenia
cztonu czasowego (krotkie rozbtyski diody)

e Zasada dziatania:

Po zaniku napigcia zasilania (na zaciskach
Aloraz A2) uktad elektroniczny jest zasilany
energig zgromadzong w zasilaczu (jego
pojemnosci). Po wtaczeniu napiecia zasilania
(pojemnos¢ zasilacza catkowicie roztadowana

- brak napiecia zasilania przez okres >1godz.)
przekaznik jest gotowy do pracy po czasie 60s.
Podczas pracy powinien by¢ spetniony warunek
Tu/T (patrz Dane Techniczne)

Sposo6b zamawiania
e typ przekaznika

Przyktad:

RTox-411

Mikroprocesorowy przekaznik
czasowy z opoznionym odpadem

RTox-411

Schemat wyprowadzen
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Wymiary przekaznika: RTox-411

Dane techniczne

Napiecie zasilania Un: 24-240V AC/DC
Dopuszczalne zmiany napiecia zasilania:
(0,8-1,1) Un
Czestotliwosé: 50/60Hz
Pobor mocy: < 2VA
Zakres czasowy opdznienia odpadu:
0,01-63,75s
Wspétczynnik Tu/T
> (gdzie Tu - czas obecnosci napigcia, T - czas
nastawiony na przekazniku)
Czas regeneracji: < 0,1s
Zdolnos¢ faczeniowa:
e zafgczanie i trwale 5A
* wytgczanie 5A (220V AC, cos ¢ = 0,4)

0,1A (220V DC, L/R=40ms)
Trwatos¢ taczeniowa: 10°
Wejscie sterujgce B1: sterowane napieciem Un
(minimalny impuls sterowniczy: 50ms)
Rozrzut: 1%+10ms
Doktadnos¢ nastawy: + 5% +20ms koricowe;j
wartosci zakresu
Temperatura pracy: (0...+55)°C
Montaz na szynie 35mm (DIN EN 50022)
Stopien ochrony obudowa IP40, zaciski IP20
Zaciski: Srubowe M3, drut i linka: 2,5mm?
Waga: <0,2kg

Schnelder



DIAGRAMY PRACY (FUNKCJE) WYKORZYSTYWANE PRZEZ PRZEKAZNIK RTox-411

Funkcja F U
(Opodznione roztaczenie R
po zaniku napiecia) g

Po zataczeniu napiecia U nastepuje zadziatanie przekaznika wykonaw-
czego. Odmierzenie nastawionego czasu T nastepuje po zaniku napiecia
zasilania. Po uptywie tego czasu przekaznik wykonawczy wraca do stanu

poczatkowego.
LEGENDA e T,T1, T2 - nastawy czasu
¢ U - napiecie zasilania, dioda Un e Stan poczatkowy - stan
¢ R - stan przekaznika przekaznika przed wtgczeniem
wykonawczego, dioda R napiecia zasilania
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