Prezentacja,
charakterystyka ogolna

taczniki krancowe

OsiSense XC Standard

Wykonanie kompaktowe, plastikowe, seria XCK P i XCK T
Wykonanie kompaktowe, metalowe, seria XCK D

m XCKP, XCKD

1 wejscie kablowe
Zgodnos¢ z CENELEC EN 50047

m XCKT

2 wejscia kablowe

Zgodnos¢ z CENELEC EN 50047

Srodowisko

0 Z gtowica o ruchu liniowym (trzpien). Mocowanie za korpus lub gtowice
XCKP

XCKD

@520353

Strony 44148 Strony 38i42

0 Z gtowicg o ruchu obrotowym (dzwignia) lub wielokierunk. Mocowanie za korpus
XCKD XCKP

520360

Strony 45i 49 Strony 39i43

0 Z gtowica o ruchu liniowym (trzpien). Mocowanie za korpus lub gtowice
XCKT

Strona 50

0 Z gtowica o ruchu obrotowym (dzwignia) lub wielokierunk. Mocowanie za korpus
XCKT

Strona 50

Zgodnos¢ ze standardami Produkty IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSAC22-2n° 14
Montaz IEC 60204-1, EN 60204-1

Certyfikaty UL, CSA, CCC

Ochrona przed oddziatywaniem Standard “TC”

Zakres temperatur Pracy -25...+70°C
Sktadowania -40...+70°C

Odpornos¢ na wibracje Zgodnie z IEC 60068-2-6

25gn (10...500 Hz) z wyjatkiem wersji z gtowicg ZCE24: 20 gn

Odpornos¢ na uderzenia Zgodnie z IEC 60068-2-27

50 gn (11ms) z wyjgtkiem gtowicy ZCE 08: 15gn (11ms) i ZCE 24: 30gn (18ms)

Ochrona przeciwporazeniowa

Klasa Il zgodnie z IEC 61140 i NF C 20-030 dla XCKP i XCK T

Klasa Il zgodnie z IEC 61140 i NF C 20-030 dla XCK D

Stopien ochrony

IP 66 i IP67 zgodnie z IEC 60529; IK 04 zgodnie z EN 50102 dla XCK P i XCK T, IK 06
zgodnie z EN 50102 dla XCK D

Powtarzalnos¢ dziatania

0.1 mm dla punktu przetgczenia, 1 milion cykli pracy, dla gtowicy z trzpieniem

Wejscie kablowe Zaleznie od modelu

lub konektor

Wejscie gwintowane pod dtawik n°11 lub n°13, ISO M16 x1.5 lub ISO M20 x 1.5, 1/2 NPT lub
PF 1/2 (G1/2) lub konektor M12

Materiat Gtowica i korpus XCK D — zamak, korpus XCK P, XCK T — plastik, glowica zamak
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Charakterystyka ogolna
(c.d.)

taczniki krancowe

OsiSense XC Standard
Wykonanie kompaktowe, plastikowe, seria XCK P i XCK T
Wykonanie kompaktowe, metalowe, seria XCK D

Charakterystyka bloku stykow

Parametry znamionowe XE2eP ~ AC-15;A300 (Ue =240V, le =3A); Ithe=10A
—DC-13; Q300 (Ue =250V, le = 0.27 A), zgodnie z IEC 60947-5-1 Zatgcznik A, EN 60947-5-1
XE3eP ~AC-15; B300 (Ue =240V, le=1.5A); lthe =6 A
= DC-13; R300 (Ue =250V, le = 0.1 A), zgodnie z IEC 60947-5-1 Zatgcznik A, EN 60947-5-1
Znamionowe napigcie XE2eP Ui = 500V przy 3 stopniu zanieczyszczenia zgodnie z IEC 60947-1
izolacji Ui = 300V zgodnie z UL 508 CSA C22-2 n°14
XE3eP Ui =400V przy 3 stopniu zanieczyszczenia zgodnie z IEC 60947-1
Ui = 300V zgodnie z UL 508 CSA C22-2 n°14
Znamionowe napigcie XE2eP U imp =6 kV zgodnie z IEC 60947-1, IEC 60664
udarowe wytrzymywane XE3eP U imp =4 kV zgodnie z IEC 60947-1, IEC 60664

Skuteczne otwarcie (zaleznie od modelu)

Styki NC ze skutecznym otwarciem, zgodnie z IEC 60947-5-1, zatacznik K, EN 60947-5-1

Rezystancja przejscia zaciskow

< 25 mQ zgodnie z IEC 60255-7, kategoria 3

Zabezpieczenie zwarciowe XE2eP

Whktadka bezpiecznikowa 10A typu gG (gl)

XE3eP

Whktadka bezpiecznikowa 16A typu gG (gl)

Przytacze XE2SPe151i XE2SP2141

Mozliwos$ci przytgczania, min: 1 x 0.34 mm?, maks.: 2 x 1.5 mm?

(zaciski srubowe) XE2NP21e1i XE2NP31e1

Mozliwosci przytgczania, min: 1 x 0.5 mm?, maks.: 2 x 2.5 mm?

XE3NP i XE3SP

Mozliwo$ci przytgczania, min: 1 x 0.34 mm?, maks.: 1 x 1 mm? lub 2 x 0.75 mm?

Minimalna szybkos$¢ uruchamiania
(dla gtowicy z trzpieniem)

XE2SPe151, XE2SP2141 i XE3SP: 0.01 m/minute
XE2NP21e1, XE2NP31e1i XE3NP: 6 m/minute

Wytrzymatos¢ elektryczna

m Zgodnie z |IEC 60947-5-1 Zatgcznik C

m Kategorie uzytkowania AC-15i DC-13

m Maksymalna czestotliwo$¢ dziatania: 3600 cykli pracy/godzine
m Wspditczynnik obcigzenia: 0,5

Zasilanie AC
50/60 Hz ~
. obwad indukeyjny

XE2SPe151, XE2SP2141 XE2NP21e1, XE2NP31e1
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Zasilanie DC — Moc wytaczana w W dla 5 min cykli pracy Moc wytaczana w W dla 5 min cykli pracy
Napiecie V 24 48 120 Napiecie V 24 48 120
nmm w 10 7 4 m w 13 9 7
XE3SPeeee XE3NPeeee
Zasilanie AC )
50/60 Hz ~ 5 Ithe 451 Ith
. obwad indukeyjny 3
g g 2 \ \[12/24/48 V
s N s 230V ! \
= N = \| 110
= 1 X 1
° N o — -
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230/400 V
vl A\HL
I~ 48V \
0.1 I 0.1
0.5 1 2 3 45 10 0.5 1 2 345 10
Prad wA Prad wA
Zasilanie DC = Moc wytaczana w W dla 5 min cykli pracy Moc wytaczana w W dla 5 min cykli pracy
Napigcie V 24 48 120 Napigcie V 24 48 120
om w 3 2 1 m w 4 3 2
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Numery katalogowe,
charakterystyka

Y 3czniki krancowe
OsiSense XC Standard

Wykonanie kompaktowe, plastikowe, seria XCK P
t gczniki kompletne z 1 wejsciem kablowym

Typ glowicy Trzpieniowa (mocowanie za korpus)
Wersja B Wersja C Wersja E
Typ napedu Trzpien Trzpien metalowy | Trzpien z rolkg Trzpien z termopl. | Trzpien z termopl. | Trzpien z termopl.
metalowy w ostonie stalowg dzwignig rolkowa, | dZwignig rolkowa, | dzwignig rolkowa,
elastomerowej uruchamianie uruchamianie uruchamianie
poziome -jeden | pionowe - jeden | pion/poziom - 1
kierunek kierunek kierunek
Kompletne taczniki z 1 wejSciem kablowym ISO M16 x 1.5 (1)
ml —| 2 bieguny NC+NO, dziatanie XCKP2110P16 | XCKP2111P16 | XCKP2102P16 | XCKP2121P16 | XCKP2127P16 | XCKP2128P16
I YL migowe (XE2SP2151) &)
<« 7: 1.8 4.6(P) 18 46(P) 3.1(A)7.8(P) 6.5(A)15.7(P) 6.5(B)15.7(P) 9.8(A)22.5(P)
A jixe S jixe S wa = fent 5 wh S fixr =
st 3 i 3 W 2 e 2 W 2 jixn 3
0Ol 5mm 0l 5mm 0 mm mm 0 mm 0 . mm
0.9 0.9 15 3 4.9
ml 5| 2bieguny NC+NO roztaczenie XCKP2510P16 | XCKP2511P16 | XCKP2502P16 | XCKP2521P16 | XCKP2527P16 | XCKP2528P16
N L przed zalaczeniem, dziatanie
q | Wolne (XE2NP2151) 1.8 3.2(P) 1.8 3.2(P) 3.1(A) 5.6(P) 6.5(A) 11.3(P) 6.6(A) 11.6(P) 9.8(A) 17.2(P)
— o~ 2122 2122 2122 2122 r— 2122
13-14 13-14 1314 13-14 21-22 13-14
0 3 5mm 0 3 5mm 0 52 mm 0 105 mm 0 mm 0 16.1 mm
2 bieguny NC+NC, dziatanie ZCP29 + ZCP29 + ZCP29 + ZCP29 + ZCP29 + ZCP29 +
=| ~| migowe (XE2SP2141) ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
- ZCE108 ZCENO ZCE02& ICE218 ZCE27O ZCE28 O
i N 1.8 4.6(P) 1.8 4.6(P) 3.1(A)7.8(P) 6.5(A)15.7(P) 6.5(B)15.7(P) 9.8(A)22.5(P)
ny S e S pws = pwis S i = 313 z
% 3 E 2 vt 2 5 2 B 2 i 2
0 < 5mm 0> < 5mm 0 mm 0 mm 0 mm 0 mm
> - -
0.9 0.9 1.5 3 3 4.9
_1 —| 2bieguny NC+NC jednoczesne, |ZCP27+ ZCP27 + ZCP27 + ZCP27 + ZCP27 + ZCP27 +
—[, N[, dziatanie wolne (XE2NP2141) ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
- ZCE105 ZCENNS ZCE02 & ICE215 ZCE271& ZCE28 &
BN 1.8 3.2(P) 1.8 3.2(P) 3.1 5.6(P) 6.6(A) 11.6(P) 6.6(B) 11.6(P) 5.3(A)
PR P AR 4% 1% piz]
0 5mm 0 5mm 0 mm 0 mm 0 mm 0 mm
<| <| | 3bieguny NC+NC+NO, ZCP39 + ZCP39 + ZCP39 + ZCP39 + ZCP39 + ZCP39 +
®, N "‘ dziatanie migowe ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
=777\ (XE3SP2141) ZCE105 ICENNO ZCE02 & ZCE215 ZCE27& ZCE28 &
S N S 1.8 4.6(P) 1.8 4.6(P) 3.1(A) 7.8(P) 6.5(A) 15.7(P) 6.5(8) 15.7(P) 9.8(A) 22.5(P)
21-22 > 21-22 |- < 21-22 > 21-22 > 21-22 > 21-22 | <
HNO> B 5m|’<n HNO» B 5m?r| \3140 m; WNO mn: vjwo m; \3140 m;
0. "5 3" 3" (X}
| —| | 3bieguny NC+NC+NO, ZCP37 + ZCP37 + ZCP37 + ZCP37 + ZCP37 + ZCP37 +
@, Nl —| rozlaczenie przed ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
- *w zalaczeniem, dziatanie wolne | ZCE105 ICEN O ZCE023 ICE218 ZCE271& ZCE28
S| Q] =] (XE3NP2141) 1.8 3.2(P) 1.8 3.2(P) 3.1(A) 5.6(P) 6.5(A)11.3(P) 6.5(B)11.3(P) 9.8(A)17.2(P)
21-22 21-22 21-22 21-22 21-22 21-22
i e 17 e REi R
0 3 5mm 0 3 5mm 0 5.2 mm 0  10.5mm 0  10.5mm 0  16.1mm
Waga (kg) 0.090 0.090 0.095 0.105 0.100 0.105

Kompletne taczniki z 1 wejsciem pod dtawik kablowy n°11
Dla wersji tacznika z dtawikiem n°11 zamien w numerze katalogowym P16 na G11. Przyktad: XCK P2110P16 lub ZCP EP16 zamieniamy na: XCK P2110G11 lub ZCP EG11

Dziatanie stykow W Zamkniety

1 Otwarty
Charakterystyka

Uruchomienie tacznika Liniowe

(A) (B) = Przesunigcie krzywki
(P) = Punkt skutecznego otwarcia

Przez krzywke 30°

@ Styk NC z funkcjg skutecznego

otwarcia

Rodzaj uruchomienia

4]
O

a

@

Maksymalna szybkos¢ uruchamiania 0.5m/s 1m/s
Trwato$¢ mechaniczna 15 10 15
(w milionach cykli pracy)

Minimalna sita lub do przetgczenia 15N 12N 6N
moment do skutecznego otwarcia | 45N 36N 18 N

Wejscie kablowe

1 wejscie gwintowane pod dtawik ISO M16 x 1.5, mozliwo$¢ przytaczenia kabla od 4 do 8 mm

(1) taczniki wyposazone w poztacane styki lub zaciski oczkowe, prosimy o kontakt z naszym Centrum Obstugi Klienta.
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Numery katalogowe,
charakterystyka (c.d.)

Y aczniki krancowe
OsiSense XC Standard

Wykonanie kompaktowe, plastikowe, seria XCK P
t gczniki kompletne z 1 wejsciem kablowym

Typ glowicy Trzpieniowa (mocowanie za | Obrotowa (mocowanie za korpus) Wielokierun-
korpus) kowa
WersjaA
Typ napedu M18 M18 z trzpieniem| Dzwignia z rolkg | DZzwignia Dzwignia zrolka | Regulowana ,Kociwas”
z metalowym zrolkg stalowg | termoplastyczng | o zmiennej termoplastyczna | dzwignia z rolka
trzpieniem diugoscizrolkg | @50 mm termoplastyczng
termoplastyczng 250 mm
Kompletne taczniki z wejsciem pod dtawik kablowy ISO M16 x 1.5(1)
Ql 3 2 bieguny NC+NO| XCKP21HOP16 | XCKP21H2P16 | XCKP2118P16 | XCKP2145P16 | XCKP2139P16 | XCKP2149P16 | XCKP2106P16
L dziatanie migowe
XE2SP2151 o 200 o 200 o 200 o 200 o
Q N ( ) S0 W78 | 25" J0P) | 250 q0P) | 25 J0P) |, 25 1P |, 20 .
= 5 | S| 5 |H 5| 5| E
Gll, smm | mm oll, o0 0 90° oll, 90 oll, 90 "
o 15 12° 2" 12° 12° T
ml I 2 bieguny NC+NO| XCKP25HOP16 | XCKP25H2P16 | XCKP2518P16 | XCKP2545P16 | XCKP2539P16 | XCKP2549P16 | XCKP2506P16
"L roziaczenie przed | & - &) o e =)
zataczeniem, 1.8 3.2(P) 3.1(A) 5.6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
I Q| dziatanie wolne | %% e I K251 — % - na — fixr el |0
(XE2NP2151) 0 3 5mm 0 52 mm 42° 90 42° 90 42° 90 0 42° 90 0 45°
2 bieguny ZCP29 + ZCP29 + ZCP29 + ZCP29 + ZCP29 + ZCP29 + ZCP29 +
il b NC+NC, ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
__4% dziatanie ZCEH0O & ZCEH2O& ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO1 + ZCEO06
of «f migowe ZcY180 ICY45 5 ZCY39 6 ZCY49 5
—I &1 (XE2SP2141) 1.8 4.6(P) 3.1(A)7.8(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) |, =20°
e 4 u% < s s v 4 e = e = a2 S
el 2 g 2 3 3 n 3 i 3 i 3 e 2
0 5mm 0] mm 0 90° 90° 90° 90° 9 .
0.9 15 127 127 2 12" 15°
2 bieguny NC+NC | ZCP27 + ZCP27 + ZCP27 + ZCP27 + ZCP27 + ZCP27 + ZCP27 +
=| x| jednoczesne, ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
__Y4% dzialanie wolne ZCEH0O & ZCEH2& ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO06
of o (XE2NP2141) cY180 cY45 0 ZCcY390 ZCY49 0
ML 1.8 3.2(P) 3.15.6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
piv ng ey == pp] == HE = e == 12—
0 5mm 0 mm 0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 0
3 bieguny ZCP39 + ZCP39 + ZCP39 + ZCP39 + ZCP39 + ZCP39 + ZCP39 +
sl S Q‘ NC+NC+NO, | ZCPEP16+ ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
__4 A dziatanie ZCEHO@ ZCEHZ@ ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO06
o o q migowe ZcY186 ICY45 5 ZCY39 05 ZCY49 5
@l SN =1 (XE3SP2141) 18 46(P) 34(A) 7.8 11) ) 25° 70° l:) ’ 25° 70° I:) ’ 25° 70° P) ; 25° 70° P) ; 20° .
0 5mm ) mm T0 90° ) 90° 0 90° "0 90° 0
08" "5 127 12° 12° 12° 15”
3 bieguny ZCP37+ ZCP37 + ZCP37 + ZCP37 + ZCP37 + ZCP37 + ZCP37 +
58 2| NC+NC+NO, |ZCPEP16+ ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
-—/-2\ rozlaczenie ZCEH0O & ZCEH2& ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO1 + ZCEO06
of w x| przed ZcY186 ICY45 85 ZCY39 6 ZCY49 5
zalaczeniem, 1.8 3.2(P) 3.1(A) 5.6(P) <46 25° 46°(P ° 46" > 46° 20°
dziatanie wolne| 4 % ommt | 3 T =g e L
(XE3NP2141) | W 0 T semm | T e | Vo e | U0 e | U e |0
Waga (kg) 0.130 0.130 0.135 0.145 0.145 0.155 0.085

Kompletne faczniki z 1 wejsciem pod diawik kablowy n°11
Dla wersjitgcznika z dfawikiem n°11 zamiert w numerze katalogowym P16 na G11. Przyktad: XCK P2110P16 lub ZCP EP16 zamieniamy na: XCK P2110G11 lub ZCP EG11

Dziatanie stykow

EEm Zamkniety

(A) = Przesunigcie krzywki

O Styk NC z funkcjg skutecznego otwarcia

1 Otwarty (P) = Punkt skutecznego otwarcia
Charakterystyka
Uruchomienie tgcznika Liniowe Przez krzywke 30° Przez czg$¢ ruchomg
Rodzaj uruchomienia

Maks. szybkos$¢ uruchamiania| 0.5 m/s 1.5m/s 1 m/s (kazda strona)
Trwato$¢ mechaniczna 10 milionéw cykli pracy 5 milionow
Minimalna do przetgczenia| 15N 10N 0.1 N.m 0.13N.m

sita lub do skutecznego | 45 N 36N 0.25N.m -

moment  otwarcia

Wejscie kablowe

1 wejscie gwintowane pod dtawik ISO M16 x 1.5, mozliwo$¢ przytgczenia kabla od 4 do 8 mm

(1) taczniki wyposazone w poztacane styki lub zaciski oczkowe, prosimy o kontakt z naszym Centrum Obstugi Klienta.
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Wymiary t aczniki krancowe
OsiSense XC Standard
Wykonanie kompaktowe, plastikowe, seria XCK P
t gczniki kompletne z 1 wejsciem kablowym

ZCP2e + ZCPEP16/ZCP3e + ZCPEP16 ZCE10 ZCEM
o P ———
T fmﬁ\
A N 12.5 08
@) A
2 = 125 @7 ﬁ ’W 7

ZCE02 ZCE21 ZCE27

3.5 2116

|_30.5

ZCE28 ZCEHO ZCEH2

12.5

Q
J

(1) Gwintowane wejscie pod dfawik kablowy ISO M16 x 1.5 lub Pg11.

(2) 4 przedtuzone otwory, 2 x @ 4.3 x 6.3 mm i 2 x @ 4.3 w odlegtosci 22/20 mm.
(3) 2 dodatkowe otwory @ 3 w podstawie, gleboko$¢ 4 mm.

(4) Nakretki montazowe 3.5 mm.
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Wymiary (c.d) taczniki krancowe
OsiSense XC Standard
Wykonanie kompaktowe, plastikowe, seria XCK P
t gczniki kompletne z 1 wejsciem kablowym

ZCEO01 +2ZCY18 ZCEO1 +ZCY45 ZCEO01 +2CY39
37.5
125 FL.
55 016 10
40
5.5 219
=22 R -
il 3| 8
il 0) :
o 9
| q : q
(L] g il

ZCEO01 +ZCY49 ZCE06

54...100.5

735...120
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Numery katalogowe,

taczniki krancowe

charakterystyka, OS|Sens_e XC Standard . .
przyfacza Wykonanie kompaktowe, plastikowe, seria XCK P
; ’ Konektor M12
wymiary
Typ glowicy Trzpieniowa (mocowanie za korpus)
Wersja B Wersja C Wersja E
Typ napedu Trzpien Trzpien metalowy | Trzpien z rolkg Trzpien z termopl. | Trzpien z termopl. | Trzpien z termopl.
metalowy w ostonie stalowg dzwignig rolkowa, | dZwignig rolkowa, | dzwignig rolkowa,
elastomerowej uruchamianie uruchamianie uruchamianie
(1) poziome -jeden | pionowe - jeden | pion/poziom
kierunek kierunek - 1 kierunek
Numery katalogowe
2 bieguny NC+NO dziatanie migowe XCKP2110M12 | XCKP2111M12 | XCKP2102M12 | XCKP2121M12 | XCKP2127M12 | XCKP2128M12
(XE2SP2151)
ml - 18 4.6(P) 1.8 4.6(P) 3.1(A)7.8(P) 6.5(A)15.7(P) 6.5(B)15.7(P) 9.8(A)22.5(P)
U nn S nn S unz > wa = wa S i 5
-—- i =— 3|k E T | I |8 3
:_1 ~ 0 le 5mm le 5mm 0 |, mm 0 mm mm 0 mm
- 0. 0. 15 3 3 4.9
2 bieguny NC+NC, dziatanie migowe ZCP29M12 + ZCP29M12 + ZCP29M12 + ZCP29M12 + ZCP29M12 + ZCP29M12 +
(XE2SP2141) ZCE105 ZCENO ZCE02& ZCE215 ZCE27 & ZCE28 &
1 - 8 4.6(P) 1.8 4.6(P) 3.1(A)7.8(P) 6.5(A)15.7(P) 6.5(B)15.7(P) 9.8(A)22.5(P)
= HE : HE S P 4 Br S 34 S pir] S
_ iz 33 i 33 é}:}éo mfn é&%o i3 ;}:;%0 3 ;1:;%0 nr?m
mm
) 0.9 0.9 15 3 3 4.9
Waga (kg) 0.100 0.100 0.100 0.110 0.110 0.110

Dziatanie stykow

W Zamkniety

1 Otwarty

(A) (B) = Przesunigcie krzywki
(P) = Punkt skutecznego otwarcia

& Styk NC z funkcja skutecznego

otwarcia

(1) Do zastosowania wewnatrz.

Charakterystyka
Uruchomienie tacznika Liniowe Przez krzywke 30°
Rodzaj uruchomienia m
A = 2 (&)
[ [
Maksymalna szybkos$¢ uruchamiania 0.5m/s 1mis
Wytrzymatos$é mechaniczna 15 10 15
(w milionach cykli pracy)
Minimalna sita lub do przetgczenia 15N 12N 6N
moment do skutecznego otwarcia |45N 36N 18N
Przytacze Konektor M12,Ui=250V, le=3A max, [th=3A
Przylacza
Konektor M12
4 3 XE2SP2151 XE2SP2141
1-2:NC 1-2:NC
3-4:NO 3-4:NC
1 2
Wymiary
ZCP2eM12 ZCE10 ZCE1 ZCEO02
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(1) 4 przedtuzone otwory 2 x @ 4.3 x 6.3 mm

i2x @4.3w odlegtosci 22/20 mm.
(2) 2 dodatkowe otwory @ 3, gteboko$¢ 4 mm.
(3) Nakretki montazowe 3.5 mm.
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Numery katalogowe,

taczniki krancowe

charakterystyka, OS|Sens_e XC Standard . .
Wymiary Wykonanie kompaktowe, plastikowe, seria XCK P
Konektor M12
Typ glowicy Trzpieniowa (mocowanie za | Obrotowa (mocowanie za korpus) Wielokierun-
korpus) kowa
Wersja A
Typ napedu M18 M18 z trzpieniem| Dzwignia z rolkg | Dzwignia Dzwignia zrolkg | Regulowana ,Kociwags”
z metalowym zrolkg stalowg | termoplastyczng | o zmiennej termoplastyczna | dzwignia z rolkg
trzpieniem diugoscizrolkg | @50 mm termoplastyczng
termoplastyczng @50 mm
Numery katalogowe
2 bieguny NC+NO dziat. XCKP21HOM12 | XCKP21H2M12 | XCKP2118M12 | XCKP2145M12 | XCKP2139M12 | XCKP2149M12 | XCKP2106M12
migowe (XE2SP2151) &)
L”l < 1.8 4.6(P) - 3.1(A)7.8(P) a2 T0°(P) s a2 70”(F2 25 T0°(P) o 25 70°(P>) P .
22 - - - ” - » - - . 2122
= s | T | L —=— Il 5 |v :
| o oll, 5mm mm 0 90° . %° 0 90° S 9
BN 0. 15 27 12° 27 12° 15°
2 bieguny NC+NO rozt. ZCP29M12 + ZCP29M12 + ZCP29M12 + ZCP29M12 + ZCP29M12 + ZCP29M12 + ZCP29M12 +
przed zatlaczeniem, dziat. | ZCEHO @ ZCEH2 @ ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO06
wolne (XE2S P2141) Z2cY18 & ICY4505) 2CY39 © ZCY49 &
o < 18 4.6(P) 3.1(A)7.8(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) |, , 20°
et 4 i = e < piess = piecs = e = 2122 =
- pies 3 HE# 3 i) 2 pies 2 pies 2 pies 2 % 2
NI O> 5mm [N mm oll, 9 . 90° oll, 90 0 90° 0
AL 0.9 15 12° 12° 12° 125 15°
Waga (kg) 0.140 0.140 0.140 0.150 0.155 0.160 0.090
Dziatanie stykow M Zamkniety (A) (B) = Przesunigcie krzywki &) Styk NC z funkcja skutecznego otwarcia
1 Otwarty (P) = Punkt skutecznego otwarcia
Charakterystyka
Uruchomienie tagcznika Liniowe Przez krzywke 30° Przez czg$¢ ruchomg
Rodzaj uruchomienia m —— ]

FD_\

.
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Maks. szybkos$¢ uruchamiania| 0.5 m/s 1.5m/s 1 m/s (kazda strona)
Wytrzymato$é mech. 10 5
(w milionach cykli pracy)
Minimalna do przetaczenia| 15N 10N 0.1 N.m 0.13N.m
sita lub do skutecznego | 45N 36N 0.25N.m -
moment  stwarcia
Przytacze Konektor M12,Ui=250V, le=3A max, Ith=3A
Wymiary
ZCEO1 +2ZCY18 ZCEO01 +ZCY45 ZCEO01 +2ZCY39 ZCEO01 +2ZCY49 ZCEO06
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r (3) Nakretki montazowe 3.5 mm.
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